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1 E! Indicagdes importantes

1 Indicagoes importantes

O\

Documentagéao

Sistemas fieldbus

Indicagoes de
seguranga e
avisos

Este manual nao substitui as instru¢ées de operagao detalhadas!

Os trabalhos de instalagdo e colocagcao em operagao devem ser realizados
exclusivamente por eletrotécnicos com treinamento nos aspectos relevantes
da prevencdo de acidentes e de acordo com o manual de operagao do
MOVIDRIVE® MDX60B/61B!

Ler este manual atentamente antes de comecar os trabalhos de instalagao e colo-
cagao em operagao de conversores MOVIDRIVE® com a placa opcional DFP21B
PROFIBUS.

Este manual pressupde o conhecimento da documentacao do MOVIDRIVE®, em
especial do manual de sistema MOVIDRIVE® MDX60B/61B.

Neste manual, as referéncias cruzadas encontram-se marcadas com "—". Assim,
p. ex. (— cap. X.X) indica que ha mais informacdes no capitulo X.X deste manual.

A observacgio deste manual é pré-requisito basico para uma operagdo sem falhas e
para o atendimento a eventuais reivindicagdes dentro do prazo de garantia.

Indicacdes de segurancga para sistemas fieldbus:

Este € um sistema de comunicagédo que permite adaptar o conversor MOVIDRIVE® a
especificidades de sistemas. Como em todos os sistemas fieldbus, ha o risco de uma
alteragao externa dos parametros, que atua sobre o conversor e que nao é visivel. Isto
pode provocar comportamentos inesperados (e incontrolados) do sistema.

Observar sempre as indicagoes de seguranga e os avisos contidos neste manual!

OB P

Risco de choque elétrico
Possiveis conseqliéncias: ferimento grave ou fatal.

Risco mecanico
Possiveis conseqiiéncias: ferimento grave ou fatal.

Situacgao de risco
Possiveis conseqiiéncias: ferimento leve ou de pequena
importancia.

Situagao perigosa
Possiveis conseqliéncias: prejudicial a unidade ou ao meio
ambiente.

Dicas e informagdes Uteis.
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Introducgao

2 Introducgao

Conteudo deste
manual

Demais referén-
cias bibliograficas

Caracteristicas

MOVIDRIVE® e
PROFIBUS

Acesso a todas as
informacgées

Troca de dados
ciclica e aciclica
através do
PROFIBUS DP-V0
(verséo 0)

Troca de dados
ciclica e aciclica
através do
PROFIBUS DP-V1
(verséo 1)

Este manual descreve a montagem da placa opcional PROFIBUS DFP21B no con-
versor MOVIDRIVE® MDX61B, assim como a colocagdao em operagdo do
MOVIDRIVE® no sistema de fieldbus PROFIBUS.

Para conectar o MOVIDRIVE® ao sistema de fieldbus PROFIBUS de modo simples e
eficiente, além deste manual para opcional PROFIBUS, consultar a seguinte documen-
tagéo sobre o tema fieldbus:

« Manual MOVIDRIVE® fieldbus unit profile

No manual MOVIDRIVE® fieldbus unit profile sdo explicados, na forma de pequenos
exemplos, ndo s6 os parametros de fieldbus e suas codificagbes, mas também os
diversos conceitos de controle e as possibilidades de aplicagao.

O manual MOVIDRIVE® fieldbus unit profile contém uma lista de todos os paradmetros
do conversor que podem ser lidos e escritos por meio das diversas interfaces de comu-
nicagdo, como, p. ex., systembus, RS-485 e interface de fieldbus.

O conversor MOVIDRIVE® MDX61B com o opcional DFP21B, através de sua interface
de fieldbus universal de alta poténcia, permite a conexdo em sistemas de automagéao
através de PROFIBUS.

O comportamento do conversor que serve como base para a operagao do PROFIBUS,
chamado de perfil da unidade, é independente do fieldbus e portanto uniforme. Assim,
0 usuario tem a possibilidade de desenvolver aplicagbes para o acionamento indepen-
dente do fieldbus. Desta maneira, € muito facil a comutagao para outros sistemas fiel-
dbus, como p.ex. INTERBUS (opcional DFI).

Através da interface PROFIBUS, o MOVIDRIVE® MDX61B oferece um acesso digital a
todas as funcgdes e todos os parametros do acionamento. O controle do conversor é efe-
tuado através de dados de processo rapidos e ciclicos. Através do canal de dados de
processo € possivel acionar diversas fungbes do acionamento, como liberacao, blo-
queio do regulador, parada normal e parada rapida, etc., além de especificar valores
nominais, como rotagdo nominal, tempo de rampa para aceleragado/desaceleracao, etc.
Simultaneamente, este canal também permite a leitura de valores atuais do conversor,
como rotagao atual, corrente, estado da unidade, niumero de irregularidade ou sinais de
referéncia.

Enquanto a troca de dados via de regra é efetuada de modo ciclico, os parametros do
acionamento podem ser lidos e escritos de modo aciclico através das fungbes READ e
WRITE, ou através do canal de pardmetros do MOVILINK®. Esta troca de dados de
parametros permite a execugao de aplicagdes nas quais todos os principais parametros
do acionamento sdo gravados no controlador programavel mestre, de modo que néo é
necessario efetuar uma parametrizacido manual diretamente no conversor.

Com a especificagdo PROFIBUS DP-V1, foram introduzidos novos servigcos aciclicos
Read/Write no ambito das ampliagdes do PROFIBUS DP. Estes servigos aciclicos sdo
introduzidos em telegramas especiais na operagao do bus ciclico, de forma a garantir uma
compatibilidade entre o PROFIBUS DP (versio 0) e o PROFIBUS DP-V1 (Version 1).
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Introducgao

Configuragéo da
placa opcional
PROFIBUS

Funcgées de
monitoragé&o

Diagnostico

Monitor de fieldbus

Em geral, a placa opcional PROFIBUS é concebida de modo que todos os ajustes espe-
cificos para o fieldbus, como o enderego da estacédo e o parametro de bus defaut, sao
efetuados através da chave de hardware na placa opcional. Este ajuste manual permite
integrar e ligar o conversor na area PROFIBUS de modo extremamente rapido. A para-
metrizagado pode ser efetuada de modo inteiramente automatico a partir do mestre
PROFIBUS (download de paradmetros). Esta variante orientada para o futuro oferece a
vantagem de que, além da redugéo do tempo de colocacao do sistema em operacgao,
também ocorre uma simplificacdo da documentagdo do programa aplicativo, ja que
todos os parametros principais do conversor podem ser salvos diretamente no pro-
grama de comando.

]
DR ERREER

PROFIBUS Master

—J
B R

@
D3Hg

? Digital 1/0 W Analog 1/0

PROFIBUS

53488AXX
Fig. 1: PROFIBUS com MOVIDRIVE® ([1] = visualizag&o)

A utilizagao de um sistema de fieldbus exige da tecnologia do acionamento fung¢des de
monitoragao adicionais, como a monitoragao tempo do fieldbus (timeout de fieldbus) ou
conceitos de parada rapida. As fungdes de monitoragao do MOVIDRIVE® podem ser
reguladas, p. ex., em funcdo da aplicagdo especifica. E possivel, p. ex., determinar a
resposta a irregularidade ativada pelo conversor em caso de irregularidade do bus. Em
muitos casos faz sentido ajustar uma parada rapida, mas também é possivel ajustar um
congelamento dos ultimos valores nominais, de modo que o acionamento possa voltar
a funcionar com os ultimos valores nominais validos (p. ex., esteira de transporte).
Como o funcionamento dos bornes de controle também é garantido na operagéo do fiel-
dbus, também é possivel realizar conceitos de parada rapida independentes do fieldbus
através dos bornes do conversor.

O conversor MOVIDRIVE® oferece diversas possibilidades de diagndstico para a colo-
cagdo em operacao e a manutengdo. O monitor de fieldbus integrado, p. ex., permite
controlar tanto os valores atuais, quanto os valores nominais enviados pelo controle
mestre.

Adicionalmente, sdo transmitidas diversas informagdes adicionais sobre o estado da
placa opcional de fieldbus. Junto do software MOVITOOLS®, a fungdo de monitor de
fieldbus oferece uma possibilidade de diagndstico confortavel que permite ndo sé o
ajuste de todos os parametros do acionamento (incluindo os parametros de fieldbus),
mas também uma visualizacdo detalhada das informagdes de estado do fieldbus e da
unidade.
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Instrugées para montagem / instalagao
Montagem da placa opcional DFP21B

3 Instrugcées para montagem / instalagao
3.1 Montagem da placa opcional DFP21B

A montagem e a desmontagem de placas opcionais no MOVIDRIVE® MDX61B
tamanho 0 s6 pode ser realizada pela SEW-EURODRIVE.

A montagem e a desmontagem de placas opcionais por parte do cliente s6 é
possivel no MOVIDRIVE® MDX61B tamanhos 1 a 6.

Pré-requisitos A placa opcional DFP21B deve ser inserida no slot de fieldbus.

Observar as seguintes instrugdoes antes de montar ou desmontar a placa opci-
onal:

Desligar o conversor da alimentacdo elétrica. Desligar a tensdo de 24 Vo e a
tenséo da rede.

Antes de tocar a placa opcional, descarregar-se através de medidas apropriadas
(cintas de derivacao, sapatos condutores, etc.).

Antes da montagem da placa opcional, retirar a unidade de comando e a tampa
frontal.

Apés a montagem da placa opcional, recolocar a unidade de comando e a tampa
frontal.

Guardar a placa opcional na embalagem original e sé retirad-la da embalagem ime-
diatamente antes da montagem.

S6 tocar na placa opcional pelas bordas de platina. Nunca tocar nos componentes.
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Instrugoes para montagem / instalagao
Montagem da placa opcional DFP21B

Montagem e des-
montagem de
uma placa
opcional

53001AXX

Fig. 2: Montagem de uma placa opcional no MOVIDRIVE ® MDX61B tamanhos 1 - 6

1.

2.

Soltar os parafusos de fixagado do suporte da placa opcional. Puxar o suporte da
placa opcional homogeneamente (ndo entortar!) para fora do encaixe.

Soltar os dois parafusos de fixagdo da tampa preta do suporte da placa opcional.
Retirar a tampa preta.

. Colocar a placa opcional na posicao correta, com os trés parafusos de fixagéo ali-

nhados com os orificios correspondentes no suporte da placa opcional.

. Voltar a inserir o suporte da placa opcional com a placa opcional montada no devido

lugar, pressionando com moderacgao. Fixar o suporte da placa opcional os dois para-
fusos de fixagao.

Para desmontar a placa opcional, proceder na ordem inversa.
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Instrugées para montagem / instalagao
Conexéo e descricdo dos bornes do opcional DFP21B

3.2 Conexdo e descrigdo dos bornes do opcional DFP21B
Referéncia Opcional interface PROFIBUS tipo DFP21B: 824 240 2

O opcional "interface PROFIBUS tipo DFP21B" s6 pode ser utilizado com o
MOVIDRIVE® MDX61B, e ndo com o MDX60B.

O opcional DFP21B deve ser inserido no slot de fieldbus.

Vista frontal do DFP21B  Descrigéo SherD Rl oy
Borne
- RUN: LED de operagao do Indica que o sistema eletrénico do bus esta operando
DFP21B PROFIBUS (verde) corretamente.
RUN@ BUS FAULT: LED de irregulari- Indica uma irregularidade DP do PROFIBUS.
BUS dade do PROFIBUS (vermelho)
FAULT e
ADDRESS: Chaves DIP para 20 Valor: 1
ajuste do endereco de estagao 21 Valor: 2
PROFIBUS 22 Valor: 4
23 Valor: 8
24 Valor: 16
25 Valor: 32
26 Valor: 64
nc reservado
X31: Conexdao PROFIBUS X31:1 N.C.
X31:2 N.C.
X31:3 RxD/TxD-P
X31:4 CNTR-P
X31:5 DGND (M5V)
X31:6 VP (P5V/100 mA)
X31:7 N.C.
X31:8 RxD/TxD-N
X31:9 DGND (M5V)

06226AXX

3.3 Atribuicao de pinos

A conexao a rede PROFIBUS é realizada através de um conector Sub-D de 9 polos, de
acordo com IEC 61158. A conexao T-Bus deve ser efetuada com um conector corres-
pondente.

(2]

RxD/TxD-P
RxD/TxD-N
CNTR-P

DGND (M5V)

VP (P5V/100mA)
DGND (M5V)

ikl

\[3]

[CoRe>NES NI e {It]

(]

06227AXX
Fig. 3: Atribuigdo do conector Sub-D de 9 pélos de acordo com IEC 61158

[1] Conector Sub-D de 9 pdlos
[2] Cabo de sinal, trangcado
[3] Conexao condutora plana entre a caixa do conector e a blindagem
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Instrugoes para montagem / instalagao
Instalar e blindar cabos de bus

Conexao
MOVIDRIVE® /
PROFIBUS

Taxas de trans-
missao superior
a 1,5 MBaud

Via de regra, o opcional DFP21B é conectado ao sistema PROFIBUS através de um
cabo de 2 fios trangados e blindados. Ao selecionar o conector do bus, observar as
taxas de transmissao maximas suportadas.

A conexao do cabo de dois fios ao conector do PROFIBUS é efetuada através do pino
3 (RxD/TxD-P) e do pino 8 (RxD/TxD-N). A comunicagdo é estabelecida através destes
dois contatos. Os sinais do RS-485 RxD/TxD-P e RxD/TxD-N devem apresentar o
mesmo contato em todos os participantes do PROFIBUS. Caso contrario, ndo é pos-
sivel estabelecer a comunicagao através do bus.

Através do pino 4 (CNTR-P), a interface do PROFIBUS fornece um sinal de controle
TTL para um repeater ou um adaptador de fibra ética (referéncia = pino 9).

A operagédo do DFP21B com taxas de transmissao > 1,5 MBaud sé é possivel com
conectores especiais para PROFIBUS de 12 MBaud.

3.4 Instalar e blindar cabos de bus

A interface PROFIBUS suporta a tecnologia de transmissdo RS-485 e exige como meio
fisico os cabos do tipo A especificados para PROFIBUS, de acordo com IEC 61158, ou
seja, cabos de 2 fios trangados e blindados.

A blindagem correta do cabo de bus atenua as interferéncias elétricas que costumam
ocorrer em ambientes industriais. Tomar as seguintes medidas para otimizar a blin-
dagem dos cabos.

» Apertar com a mao os parafusos de fixagdo de conectores, médulos e cabos de
compensagao de potencial.

» Utilizar exclusivamente conectores com caixa de metal ou metalizada.
* Instalar a blindagem no conector de forma plana.
» Colocar a blindagem do cabo de bus em ambos os lados.

* Nao instalar os cabos de sinal e de bus em paralelo com cabos de poténcia (cabos
do motor), mas sim em eletrodutos separados.

* Em ambientes industriais, utilizar eletrodutos metalicos ligados a terra.

» Instalar o cabo de sinal e a compensagéao de potencial respectiva a pouca distancia
um do outro e com o menor trajeto possivel.

« Evitar prolongar os cabos de extensao com conectores.
» Instalar o cabo de bus junto as superficies de massa presentes.

Em caso de oscilagbes de potencial de terra, € possivel fluir uma corrente de compen-
sagao através da blindagem conectada em ambos os lados e ligada ao potencial de
terra (PE). Neste caso, garantir uma compensacéo de potencial suficiente segundo os
regulamentos em vigor.

3.5 Resistor de terminac¢ao do bus

Para facilitar a colocagao do sistema de bus em operagéo e reduzir as fontes de irregu-
laridades na instalagdo, ndo instalar resistores de terminagcdo de bus no opcional
DFP21B.

Se o opcional DFP21B estiver no comeco ou no fim de um segmento de PROFIBUS e
s6 houver um cabo PROFIBUS para opcional DFP21B, utilizar um conector com
resistor de terminacéo de bus integrado.

Neste caso, conectar resistores de terminacdo de bus no conector do PROFIBUS.
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Instrugées para montagem / instalagao
Ajustar o endereco de estagao

3.6 Ajustar o enderego de estagao

O ajuste do endereco da estacdo PROFIBUS é feito com as chaves DIP 20.. 28 na
placa opcional. O MOVIDRIVE® suporta a faixa de enderecgos 0...125.

RUN @

BUS
FAULT‘

01

* DFP21B |

O PROFIBUS é ajustado na fabrica para o enderec¢o de estagao 4:

29 5 valor: 1x0=0
2" S valor:2x0=0
22 5 valor:4x1=4
23 5 valor:8x0=0
24 5 valor: 16 x0=0
2% 5 valor: 32 x0=0
26 5 valor: 64 x0 =0

06226AXX

Uma alteragao do enderego de estagdo do PROFIBUS durante a operagao néo € ime-
diatamente ativa. A alteragéo so6 é ativada apos voltar a ligar o conversor (rede + 24 V
LIGA/DESLIGA). O conversor indica o enderego de estagdo atual no parametro de
monitor de fieldbus P092 "Enderego fieldbus" (indicagdo com DBG60B ou
MOVITOOLS®/SHELL).

RUN @

" DFP21B |

Exemplo: Ajustar o enderecgo de estagdo 17 no PROFIBUS

20 5 valor: 1x 1 =1
2" 5 valor:2x0=0
22 5 valor:4x0=0
23 5 valor:8x0=0
2% — valor: 16 x 1= 16
2% 5 valor:32x0=0
26 valor: 64 x 0= 0

06228AXX
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Instrugoes para montagem / instalagao

Indicagdes operacionais do opcional DFP21B

3.7

LEDs do
PROFIBUS

LED RUN (verde)

LED BUS-FAULT
(vermelho)

Indicagbes operacionais do opcional DFP21B

Na placa opcional da interface PROFIBUS DFP21B ha dois diodos luminosos que
indicam o estado atual do DFP21B e do sistema PROFIBUS.

* O LED RUN (verde) indica que o sistema eletrdnico do bus esta funcionando corre-

tamente.
‘ RUN Causa da irregularidade Eliminagao da irregularidade
ligado |+ Hardware do PROFIBUS em ordem. -
desli- |+ Haum defeito de hardware dentro do sis- | = Voltar a ligar o MOVIDRIVE®. Se acon-
gado tema eletrénico do bus. tecer de novo, consultar a SEW Service.
pis- * O enderego do PROFIBUS esta ajustado | »  Verificar com Endereco de fieldbus P093 o
cando acima de 125. enderego ajustado com as chaves DIP.

+ O LED BUS-FAULT (vermelho) indica a

ocorréncia de irregularidades no

PROFIBUS DP.
BUS-FAULT | Causa da irregularidade Eliminacgao da irregularidade
ligado * Interrupgdo na ligacdo com o mestre » Verificar a conexdo do PROFIBUS DP
DP. da unidade.
* Aunidade nao identifica uma velocidade | < Verificar a projecéo no mestre DP.
de transmissdo PROFIBUS. *  Verificar todos os cabos da rede
» Eventualmente interrupgao no bus. PROFIBUS DP.
* Mestre DP fora de operagéo.
desligado * Aunidade encontra-se em troca de -
dados com o mestre DP (estado Data-
Exchange)
piscando * A velocidade de transmissao ¢ identifi- |« Verificar o enderego de PROFIBUS

cada, mas nao é solicitada pelo mestre
DP.

* Aunidade nao foi configurada no mestre
DP ou a configuracéo esta incorreta.

ajustado no DFP21B e no software de

projecao do mestre DP.

Verificar a configuragdo do mestre DP.

+ Para a projegao, utilizar o arquivo GSD
SEWA_6003.GSD com a identificagdo
MOVIDRIVE-DFP21B.
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Instrugées para montagem / instalagao
Arquivos GSD

3.8 Arquivos GSD

Arquivo GSD
para PROFIBUS
DP

Arquivo GSD
para PROFIBUS
DP-V1

Na homepage da SEW (http://www.sew-eurodrive.com), item "Software", encontram-se
disponiveis as versées atuais dos arquivos GSD para o DFP21B. E possivel utilizar
ambos os arquivos GSD paralelamente em um projeto STEP7. Depois de carregar e
descomprimir o software, séo instalados dois diretérios para os modos de operagao
PROFIBUS DP e PROFIBUS DP-V1.

Utilizar o arquivo GSD SEW_6003.GSD do diretério "DP" quando quiser usar a comu-
nicacdo PROFIBUS DP para o controle do conversor. O arquivo GSD corresponde a
revisdo GSD 1 e deve ser copiado em um diretério especial do software de projegéo. O
procedimento detalhado encontra-se descrito nos manuais do respectivo software de
projecao.

Os arquivos de dados basicos de unidade (GSD), padronizados pela organizag&o dos
usuarios do PROFIBUS podem ser lidos por todos os mestres PROFIBUS DP.

Ferramenta de projecao Mestre DP Nome do arquivo
Todas as ferramentas de projegado DP de acordo | para mestre DP nor- | SEW_6003.GSD
com EN 50170 (V2) matizado
Configuragéo de hardware Siemens S7 para todos os mestre

DP
Siemens S5 COM PROFIBUS para IM 308C e

outros

Utilizar o arquivo GSD SEWA6003.GSD do diretério "DP-V1" quando quiser usar as
possibilidades de parametrizagdo do DP-V1.

O arquivo GSD corresponde a revisdo GSD 3. Se forem utilizados opcionais
PROFIBUS mais antigos e ndo compativeis com DP-V1, ndo é estabelecida a conexao
entre o mestre DP-V1 e o DFP21B. Neste caso, o LED "Bus-Fault" do DFP21B perma-
nece ligado apds ligar o mestre DP-V1. O mestre DP-V1 indica que n&o é possivel esta-
belecer a conexao.

Para melhor diferenciacao, os arquivos GSD sao exibidos com o nome para PROFIBUS
DP-V1 em um sub-diretério especial no software de projecdo para o mestre DP-V1
(— figura abaixo).

Erafile | Standard =l

S ﬁ! FROFIBLUS DP

=11 Additional Field Devices
+-{_] General
=11 Drives
=] SEW
=] DP
+ @ MOYVIDRIVE DFF21AMCHAT D)
+ @ MAPOFY 1] + MOVIKMOT
+ @ UFF [DF%1)
¥ @ MFP/AMGP + MOYIMOT
+ @ MOWIDRIWE Compact 41
+ @ MHOWIDRIVE+DFP11
+ @ MHOVIDRIVE +DFP21
+ @ MOVIMOT + MFP..D
+ @ ROYVITRALC 31 Size 0
+ @ MOWITRAC 31+FFP31

+@UFP

DT GSD W30 for DFP21 and MCHA1 with DFYW fimuware
extension

L2 1«

53545AXX
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Validade do
arquivo GSD
para DFP21B

Instrugoes para montagem / instalagao
Arquivos GSD

Opcional PROFIBUS DFP21B SEW_6003.GSD para DP SEWA6003.GSD para DP-V1
074 opcional de firmware 1:
824 399 9.10 e superior ok ok

Os itens no arquivo GSD nao devem ser alterados ou completados.
A SEW-EURODRIVE nao assume a responsabilidade por funcionamento incorreto do
conversor causado por modificagdo do arquivo GSD.
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Projecdo do mestre DP @

4 Projecao e colocagcao em operagao

Este capitulo fornece informagdes para a projegdo do mestre DP e para a colocacao
em operacgao do conversor em operagao com fieldbus.

4.1 Projecao do mestre DP

Procedimento
para projecao

Configuracées
DP

H& um arquivo GSD disponivel para a projecdo do mestre DP. Este arquivo deve ser
copiado em um diretério especial do software de projecao.

O procedimento detalhado encontra-se descrito nos manuais do respectivo software de
projecgao.

Proceder da seguinte maneira para projetar o MOVIDRIVE® com a interface
PROFIBUS DP:

1. Ler o arquivo README_GSD6003.PDF, incluido no arquivo GSD, para obter mais
informagdes sobre a projecao.

2. Instalar (copiar) o arquivo GSD de acordo com as definicdes do software de pro-
jegdo. Apos concluir a instalacdo correta, a unidade aparece nos participantes
escravos com o nome MOVIDRIVE+DFP21.

3. Inserir a placa de controle sob o nome MOVIDRIVE+DFP21 na estrutura do
PROFIBUS e atribuir um endereco.

4. Selecionar a configuragdo de dados de processo adequada para a sua aplicagao
(ver também o capitulo "Configuragdes do DP").

5. Introduzir os enderecos de entrada e saida I/O ou de periferia para a configuragédo
dos nimeros de dados de processo "PD’S".

Apbs a projecao é possivel colocar o PROFIBUS DP em operagédo. O LED vermelho
"BUS-FAULT" indica o estado da projecao (DESLIGADO = projecao OK).

Para definir o tipo e o numero de dados de entrada e saida utilizados para a trans-
missdo, & necessario comunicar determinada configuragdo DP do mestre DP ao con-
versor. Neste processo, € possivel:

» controlar o acionamento através de dados de processo,
* ler e escrever todos os parametros do acionamento através do canal de parametros,
« utilizar uma troca de dados de livre escolha entre o IPOSPUS® ¢ o controle.

Os conversores MOVIDRIVE® permitem efetuar diferentes configuragbes DP para a
troca de dados entre o mestre DP e o conversor. A tabela seguinte apresenta indica-
¢cbes suplementares para todas as configuragcdes DP possiveis da linha de produtos
MOVIDRIVE®. A coluna "Configuracdo de dados de processo" mostra os nhomes da
configuracdo. Estes textos aparecem também no software de projecéo para o mestre
DP como lista de selecao. A coluna configuragées DP mostra os dados de configuragcéo
que sao transmitidos ao conversor ao estabelecer a conexdo do PROFIBUS DP.
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Projecao do mestre DP

©

Configuragao DP
universal

Configuragao de Significado / Observagoes Configuragées DP
dados de processo
0 1

1PD Controle do MOVIDRIVE® através de 1 palavra de dados 2404ec -

de processo
2PD Controle do MOVIDRIVE® através de 2 palavras de dados | 2414e, -

de processo
3PD Controle do MOVIDRIVE® através de 3 palavras de dados 242 4ec -

de processo
6 PD Controle do MOVIDRIVE® através de 6 palavras de dados Ogec 2454

de processo
(PD4-PD6 so utilizavel com IPOSplus)

10 PD Controle do MOVIDRIVE® através de 10 palavras de dados | Ogec 249 4o
de processo
(PD4-PD10 s6 utilizavel com IPOSplus)

Param + 1 PD Controle do MOVIDRIVE® através de 1 palavra de dados 243 4ec 2404ec
de processo
Parametrizagao através de canal de parametros de 8 bytes

Parém + 2 PD Controle do MOVIDRIVE® através de 2 palavra de dados 2434 241 4ec
de processo
Parametrizagéo através de canal de parametros de 8 bytes

Param + 3 PD Controle do MOVIDRIVE® através de 3 palavra de dados 2434ec 2424ec
de processo
Parametrizagéo através de canal de parametros de 8 bytes

Param + 6 PD Controle do MOVIDRIVE® através de 6 palavra de dados 243 4ec 24540
de processo
Parametrizagao através de canal de parametros de 8 bytes
(PD4-PD10 s6 utilizavel com IPOSPUsS®)

Param + 10 PD Controle do MOVIDRIVE® através de 10 palavra de dados | 243 4e. 24946
de processo
Parametrizagao através de canal de parametros de 8 bytes
(PD4-PD10 s6 utilizavel com IPOSPUS®)

Ao selecionar a configuragdo DP "Maddulos universais" (S7 HW/Config), é possivel efe-
tuar a configuragdo DP individualmente, embora seja necessario observar os seguintes
pré-requisitos.

O médulo 0 (identificagdao DP 0) define o canal de pardmetros do conversor.

Para garantir uma parametrizagao correta, o canal de parametros deve ser transmitido
com consisténcia no comprimento total.

Comprimento Fungao
0 Canal de parametros desligado
8 1/0 bytes ou 4 1/0O words Canal de parametros sendo utilizado

O modulo 1 (identificagao DP 1) define o canal de dados de processo do con-
versor.

Como complemento as configuragdes de dados de processo pré-definidas no arquivo
GSD, também é possivel definir as configuracdes de dados de processo com 4, 5,7, 8
e 9 palavras de dados de processo. Observar que a quantidade de palavras de entrada
e saida é sempre igual. Em caso de comprimentos desiguais, ndo é possivel efetuar a
troca de dados. Neste caso, o LED "Bus Fault" permanece piscando e o parametro
P090 Configuragéo PD indica a irregularidade de configuragdo 0PD.
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Comprimento

Func¢ao

2 1/0 bytes or 1 /0 word

1 palavra de dados de processo

4 1/0 bytes or 2 /0 words
6 1/0 bytes or 3 /O word

2 palavras de dados de processo

3 palavras de dados de processo

8 1/0 bytes or 4 1/0 words

4 palavras de dados de processo

10 I/O bytes or 5 /0 word
12 1/0O bytes or 6 1/0 word

5 palavras de dados de processo

6 palavras de dados de processo

14 1/0O bytes or 7 1/0 word

7 palavras de dados de processo

16 1/0 bytes or 8 /0 word
18 1/0 bytes or 9 1/0 word

8 palavras de dados de processo

9 palavras de dados de processo

20 1/0 bytes or 10 1/0 word

10 palavras de dados de processo

O diagrama abaixo mostra a estrutura dos dados de configuragdo definidos na
EN50170(V2). Estes dados de configuragdo sao transmitidos ao conversor quando é

ligado o mestre DP.

7/ MSB 6 5 4

3 2 1

0/LSB

Entrada/saida de dados

Comprimento dos dados
0000 = 1 byte/palavra
1111 = 16 bytes/palavra

00 = Formatos de identificagdo especiais

01 = Entrada de dados
10 = Saida de dados
11 = Entrada/saida de dados

Formato
0 = Estrutura de byte
1 = Estrutura de palavra

Consisténcia sobre
0 = Byte ou palavra
1 = Comprimento total

Observagao:

O MOVIDRIVE® n3o suporta a codificagdo "Formatos de identificacdo especiais"!

Para a transmisséo de dados, utilizar apenas o ajuste "Consisténcia sobre o compri-

mento total"!

Manual — MOVIDRIVE® MDX61B interface de fieldbus DFP21B PROFIBUS
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©

Consisténcia de
dados

Dados consistentes sdo aqueles que devem ser transmitidos juntos entre o controlador
programavel e o conversor, € que nunca podem ser transmitidos separados.

A consisténcia de dados é especialmente importante para a transmissao de valores de
posicao e tarefas de posicionamento completas, ja que em caso de transmiss&o incon-
sistente, os dados poderiam originar-se de diferentes ciclos do programa da unidade de
automacao, assim causando a transmissao de valores indefinidos para o conversor.

No PROFIBUS DP, a troca de dados entre o controlador programavel e as unidades do
acionamento em geral é efetuada com o ajuste "Consisténcia de dados no comprimento
total".

4.2 Diagnéstico externo

Recomendacgao

Para os conversores MOVIDRIVE® MDX61B com opcional DFP21B, é possivel ativar
a geragao automatica de alarmes de diagndstico externo através do PROFIBUS DP
durante a projecao do mestre DP. Quando esta fungao esta ativada, o conversor sina-
liza ao mestre DP um diagndstico externo a cada ocorréncia de irregularidade. No sis-
tema de mestre DP, sera entdo necessario programar os algoritmos de programa
correspondentes (em parte bastante complexos) para avaliar as informacdes de diag-
néstico.

Ja que o MOVIDRIVE® transmite o estado atual do acionamento a cada ciclo do
PROFIBUS DP com a palavra de estado 1, por principio ndo é necessario ativar o diag-
ndstico externo.

A estrutura do diagnoéstico especifico da unidade foi redefinida para o PROFIBUS DP-
V1. O mecanismo aqui descrito s6 pode ser utilizado com o PROFIBUS DP (sem ampli-
acdes DP-V1). Nao utilizar este mecanismo para novas aplicagdes.

Observagdes sobre os sistemas mestre Simatic S7:

Outros participantes podem sempre ativar um alarme de diagndéstico no mestre DP a
partir do sistema PROFIBUS DP, mesmo quando a geragéo de diagnésticos externa
nao estiver ativada. Portanto, em geral é conveniente criar os componentes de ope-
ragao correspondentes (p. ex., OB84 para S7-400 ou OB82 para S7-300) no controle.
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Procedimento Na projecédo de um escravo DP, é possivel definir em cada mestre DP parametros espe-
cificos do aplicativo que serao transmitidos ao escravo na colocagdo em operagao do
PROFIBUS DP. E possivel definir nove parametros de dados especificos da aplicacdo
para o MOVIDRIVE®, com as seguintes fungdes:

Valor admis-
sivel

00 hex

Byte:

Fungao

reservado para DP-V1

00 hex

reservado para DP-V1

00 hex

reservado para DP-V1

06 hex
81 hex
00 hex
00 hex

Bloco de parametros do usuario estruturado com comprimento de 6 bytes
Tipo de estrutura: usuario (especifico do fabricante)

Numero de slot: 0 = unidade completa

reservado

01 hex

Parametro do usuario SEW versao: 1

0N O~ W N 2O

00 hex

DFP21 gera alarme de diagnéstico em caso de irregularidade

01 hex

O DFP21 nao gera alarmes de diagndstico em caso de irregularidade (ajuste
de fabrica)

Todos os valores ndo listados ndo sdo possiveis e podem causar erros no funciona-

mento do DFP21B!

Exemplo de uma Nos programas de projegao dos sistemas de mestre DP é possivel ativar o diagndstico
projecao externo em texto corrido, como, p. ex., com STEP7 (figura 4), ou especifica-lo em forma
de codigo hexadecimal (tabela x).

Eigenschaften - DP-S5lave E

Allgenmein F'arametrierenl

Parametemane

Wert:

Wwiert

‘Disahled [off]

( | ok | fbbrechen | Hile |

Hex-Parameter... | “Wwert Sndern... |
Abbrechen | Hile
50256AXX
Fig. 4: Ativar o diagndstico externo com STEP7
Dados de parametro (hex) Funcao
00, 00, 00, 06, 81, 00, 00, 01, 00 Os alarmes de diagnéstico sdo gerados mesmo em caso de
irregularidade
(enabled = on)
00, 00, 00, 06, 81, 00, 00, 01, 01 Os alarmes de diagnéstico ndo sao gerados em caso de irregu-

laridade
(disabled = off, ajuste de fabrica)
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Projecao e colocagao em operagao
Colocagao em operagao do conversor

Colocagao em operagao do conversor

O conversor MOVIDRIVE® pode ser parametrizado imediatamente através do
PROFIBUS apds a instalagdo da placa opcional PROFIBUS, sem demais ajustes.
Assim é possivel, p. ex., ajustar todos os parametros do controlador programavel
mestre apos ligar o sistema.

Todavia, para o controle do conversor através do PROFIBUS, antes este deve ser comu-
tado para fonte do sinal de controle (P101) e fonte de valor nominal (P100) = FIELDBUS.
Com o ajuste em FIELDBUS, o conversor é parametrizado para o setor do valor nominal
via PROFIBUS. Assim, o conversor MOVIDRIVE® reage aos dados de saida do processo
enviados pelo controlador programavel mestre.

O controlador légico programavel sinaliza a ativagdo da fonte de sinal de controle e de
valor nominal FIELDBUS com o bit "Modo fieldbus ativo".

Por motivos de seguranga técnica, o conversor deve ser liberado para o comando
através do sistema de fieldbus adicionalmente também no lado dos bornes. Portanto,
os bornes devem ser comutados e programados de modo que o conversor seja liberado
pelos bornes de entrada. A variante mais simples para liberar o conversor no lado dos
bornes é, p. ex., a comutagado do borne de entrada DIJJ (Funcdo /REG. BLOQUEADO)
com o sinal de +24V e a programacgéao dos bornes de entrada DI@1 ... DIJ3 em SEM
FUNCAO. O procedimento para a colocacdo em operagédo do MOVIDRIVE® com
conexao de fieldbus é descrita nas paginas a seguir.
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Procedimento para colocagao em operagao do conversor MOVIDRIVE®
1. Liberar a poténcia do estagio de saida nos bornes.

Comutar o borne de entrada DIJ@ / X13.1 (Fungdo /REG. BLOQUEADO) com o
sinal de +24V (p. ex., através de ponte de unidades).

N~ DI00 = /Regulador bloqueado
DI01 = Sem fungéo
X13: .
«~[1 [Dioo DI02 = Sem fungéo
< 2 | DIO1 DI03 = Sem fungéo
<—| 3 | DI02 DI04 = Sem fungéo
<4 |DIo3 DI05 = Sem fungéo
<~| 5 | DI04 ——n
«~[6 1 DI05 DCOM = Referéncia X13:DI00 ...
DI05
— 7
.8 Sgg) 4M ] V024 = +24 V
| 9 | DGND J DGND = Sinais digitais do potencial
<] 10| ST11 de referéncia
<11/ sT12 ST11 = RS-485 +
\/J ST12 = RS-485 -
\/
X10: ‘ TF1 = Entrada TF
<~ [1 | TF1 DGND = Sinais digitais do potencial
de referéncia
12 | DGND
— 3 DBOO DBO0O0 = /Freio
4 | DO01-C DOO01-C = Contato de relé
L
5 |DO01-NO DO01-NO = Relé contato fechado
o g ng;NC DO01-NC = Relé contato aberto
—»[8 |vo24 DOO02 = /Irregularidade
<9 |VI24 7+24Vext V024 =+24V
F[10|DGND [~ VI24 = + 24 V (tens&o de alimen-

\/J tagdo externa)

DGND = Sinais digitais do potencial
de referéncia

Liberagdo da poténcia do estagio de saida através de
ponte da unidade [1]
01234BXX

2. Ligar a tensao de alimentagao de 24V.

Ligar apenas a tensao de alimentacao de 24V externa (ndo a tenséo da rede!), para
que o conversor possa ser parametrizado.

3. Fonte de valor nominal = FIELDBUS / Fonte de sinal de controle = FIELDBUS.

Para o controle do conversor através do PROFIBUS, parametrizar a fonte do sinal
de controle e a fonte de valor nominal em FIELDBUS.

P100 Fonte do valor nominal = FIELDBUS
P101 Fonte do sinal de controle = FIELDBUS

4. Bornes de entrada DI@1 ... DI@3 = SEM FUNCAO.
Programar o funcionamento dos bornes de entrada para SEM FUNCAO.

P600 Programagio do borne DIg1 = SEM FUNGAO
P601 Programagio do borne DI@2 = SEM FUNGAO
P602 Programagio do borne DI@3 = SEM FUNGAO

Maiores informagdes sobre a colocagdo em operagao e o controle do conversor
MOVIDRIVE® encontram-se no manual fieldbus unit profile.
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5 Caracteristicas de operagcao com o PROFIBUS DP

Este capitulo descreve as caracteristicas do conversor no PROFIBUS DP.

5.1 Controle do conversor

O controle do conversor é efetuado através do canal de dados de processo, cujo com-
primento pode ser de até dez palavras de entrada/saida. Estas palavras de dados de
processo podem ser mapeadas, p. ex., em caso de utilizagdo de um controle Iégico pro-
gramavel, como mestre DP na faixa de entrada/saida ou periferia de controle, e assim
podendo ser enderecadas como de costume.

PW160 PA3
PW158 PA 2
PW156 PA 1
PW154
PW152
PW150

PW148 — 1
if}\ [1] T | PAW PA’Z‘ P,:o:3

| Pe1] PE2] PES

A A A

» -
»
[
-
T
» -
»
» -
»
»

PW160 PE 3«
PW158 PE 2«
PW156 PE 1«
PW154 <
PW152 <

PW150 <

PW148 <4+

53493AXX
Fig. 5: Representagdo dos dados do PROFIBUS na faixa de enderego do CLP
[11 Canal de parametros do MOVILINK® de 8 bytes
[2] Faixa de enderego CLP

PI1 ... PI10 Dados de entrada do processo
PO1 ... PO10 Dados de saida do processo

* Maiores informagbes sobre a programacgao e a projegdo encontram-se no arquivo
README_GSD6003.PDF, contido no arquivo GSD.

* Maiores informagbes sobre o controle através do canal de dados de par&dmetro, em
especial sobre a codificagdo da palavra de estado e de controle, encontram-se no
manual fieldbus unit profile.

Exemplo de O controle do conversor via Simatic S7 ocorre dependendo da configuragao dos dados
controle para de processo, diretamente através de comando de carregar e transferir, ou através das
o Simatic S7 funcgdes especiais do sistema SFC 14 DPRD_DAT e SFC15 DPWR_DAT.

Por principio, no S7 os dados de comprimento de 3 bytes ou com mais de 4 bytes
devem ser transmitidos através das fungdes do sistema SFC14 e SFC15.
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Exemplo de pro-
grama STEP7

Controle do conversor @

Assim, é valida a seguinte tabela:

Configuragao de Acesso ao STEP7 através de

dados de processo

1PD Comandos de carrregar / transferir

2PD Comandos de carrregar / transferir

3PD Funcdes do sistema SFC14/15 (comprimento 6 bytes)

6 PD Fungdes do sistema SFC14/15 (comprimento 12 bytes)

10 PD Funcgdes do sistema SFC14/15 (comprimento 20 bytes)

Param + 1 PD Canal de parametros: fungdes do sistema SFC14/15 (comprimento 8 bytes)

Dados de processo: comandos de carrregar / transferir

Param + 2 PD Canal de parametros: fungdes do sistema SFC14/15 (comprimento 8 bytes)
Dados de processo: comandos de carrregar / transferir

Param + 3 PD Canal de parametros: fungdes do sistema SFC14/15 (comprimento 8 bytes)
Dados de processo: fungdes do sistema SFC14/15 (comprimento 6 bytes)

Param + 6 PD Canal de parametros: fungdes do sistema SFC14/15 (comprimento 8 bytes)
Dados de processo: fungdes do sistema SFC14/15 (comprimento 12 bytes)

Param + 10 PD Canal de parametros: func¢des do sistema SFC14/15 (comprimento 8 bytes)
Dados de processo: fungdes do sistema SFC14/15 (comprimento 20 bytes)

Para este exemplo, o MOVIDRIVE® & projetado com a configuracdo de dados de pro-
cesso "3 PD" para os enderegos de entrada PIN576... e enderegos de saida PQW576...

E colocado um componente de dados DB 3 com aprox. 50 palavras de dados.

Ao chamar o SFC14, os dados de entrada do processo sao copiados no componente
de dados DB3, palavra de dados 0, 2 e 4. Ap6s o processamento do programa de con-
trole, ao chamar o SFC15 os dados de saida do processo sao copiados das palavras
de dados 20, 22 e 24 no endereco de saida PQW 576...

No pardmetro RECORD, observar a especificagdo do comprimento em bytes. Este
deve estar de acordo com o comprimento configurado.

Demais informagdes sobre as fungdes do sistema encontram-se na ajuda online do
STEPY.

//Comeco do processamento ciclico do programa em OBl

BEGIN

NETWORK

TITLE = copia dados PI do conversor DB3, palavra 0/2/4

CALL SFC 14 (DPRD_DAT) //Read DP Slave Record
LADDR := W#16#240 //Input Adresse 576

_VAL:= MW 30 //Resultado em palavra de marcacdo 30
RECORD := P#DB3.DBX 0.0 BYTE 6 //indicador

NETWORK

TITLE =programa CLP com aplicacdo do acionamento
// Programa CLP usa dados de processo em DB3 para
// controle do acionamento

L DB3.DBW 0//carregar PI1 (palavra de estado 1)
L. DB3.DBW 2 //carregar PI2 (valor atual de rotacdo)
L DB3.DBW 4 //carregar PI3 (sem funcdo)
L W#16#0006
T DB3.DBW 20//escrever 6hex em POl (palavra de controle = liberacdo)
L 1500
T DB3.DBW 22//escrever 1500dec em PO2 (valor nominal de rotacdo = 300 rpm)
L W#16#0000
T DB3.DBW 24//escrever Ohex em PO3 (mas sem funcdo)
//Fim do processamento ciclico do programa em OBl
NETWORK
TITLE =copia dados PO do DB3, palavra 20/22/24 para o conversor
CALL SFC 15 (DPWR DAT) //Write DP Slave Record
LADDR = W#16#240 //endereco de saida 576 = 240hex
RECORD := P#DB3.DBX 20.0 BYTE 6 //indicador em DB/DW
RET _VAL:= MW 32 //resultado em palavra de marcacdo 32
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5.2 Timeout do PROFIBUS DP

Em caso de falha ou interrupgéo na transmissao de dados através do PROFIBUS DP,
no MOVIDRIVE® & processado um tempo de monitoragao de solicitagao (se estiver pro-
jetado no mestre DP). O LED "BUS-FAULT" acende ou pisca para sinalizar que nao
estdo sendo recebidos dados de usuario. Simultaneamente o MOVIDRIVE® executa a
resposta a irregularidade selecionada com P831 Resposta Timeout de fieldbus.

P819 Timeout de fieldbus indica o tempo de monitoragao de solicitagao projetado no
mestre DP ao ativar o PROFIBUS DP. Este tempo de timeout s6 pode ser alterado
através do mestre DP. As alteragbes feitas através da unidade de comando ou do
MOVITOOLS® sao indicadas mas ndo s3o ativas, e serdo sobrescritas na proxima vez
que o DP for ligado.

5.3 Resposta Timeout de fieldbus

Com P831 é parametrizada a resposta a irregularidade que é acionada através da
monitoragdo de timeout do fieldbus. O ajuste aqui parametrizado deve corresponder ao
ajuste no sistema de mestre (S7: monitoracdo de solicitagéo).

5.4 Parametrizagao através do PROFIBUS DP

O acesso aos parametros do acionamento no PROFIBUS DP efetua-se através do
canal de pardmetros MOVILINK® de 8 bytes, que oferece outros servigos de pardme-
tros além dos servigos convencionais READ e WRITE.

Estrutura do O acesso aos parametros do acionamento do conversor efetua-se no PROFIBUS DP
canal de através do "objeto de dados de processo de parametros" (PPO). Este PPO é transmi-
parametros do tido ciclicamente e contém, além do canal de dados de processo [2], um canal de para-
MOVILINK® de metros [1] que permite efetuar a troca de valores de parametro de forma aciclica.
8 bytes

AaHe .

IWES |

— )

[ E A RGN

= Tm
STw Tl

Fig. 6: Comunicacgéo através do PROFIBUS DP

53492AXX

A tabela seguinte mostra a estrutura do canal de parametros do MOVILINK® de 8 bytes.
Por principio, esta estrutura é composta por um byte de gerenciamento, um byte reser-
vado, uma palavra de indice e quatro bytes de dados.

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
) indice alto indice Dados MSB | Dados Dados Dados
Gerencia- | oservado baixo LSB
mento .
Indice de parametros 4 bytes de dados
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Caracteristicas de operagdo com o PROFIBUS DP (‘@

Gerenciamento
do canal de
paréametros do
MOVILINK® de
8 bytes

Endereco/indice

Campo de dados

Parametrizacao através do PROFIBUS DP @

Todo o processo de parametrizacao é coordenado com o byte 0: gerenciamento. Com
este byte pde-se a disposicdo importantes parametros de servigos, como a identifi-
cagao de servico, o comprimento de dados, a versao e o estado do servigo realizado.
A tabela abaixo mostra que o bit 0, 1, 2 e 3 contém a identificagao de servigo e portanto
define o servigco que esta sendo efetuado. Com o bit 4 e o bit 5 indica-se o comprimento
de dados em bytes para o servigo Write, que em geral deve ser ajustado ao valor de
4 bytes para os pardmetros do conversor SEW.

7/MSB 6 5 4 3 2 1 0/LSB

Identificagdo de servigo

0000 = Sem servigo

0001 = Lé parametro

0010 = Escreve parametro

0011 = Escreve parametro volatil
0100 = L& minimo

0101 = Lé maximo

0110 = Lé default

0111 = Lé escala

1000 = Lé atributo

Comprimento dos dados

00 =1 byte

01 = 2 bytes

10 = 3 bytes

11 = 4 bytes (deve ser ajustado!)

Bit de handshake
deve ser alterado a cada novo servigo em caso de transmissao ciclica

Bit de estado
0 = Nenhuma irregularidade ao executar o servigo
1 = Irregularidade ao executar o servigo

O bit 6 serve de handshake entre o controle e o conversor. Aciona no conversor a exe-
cugao do servigo transmitido. Visto que no PROFIBUS DP o canal de parametros é
transmitido ciclicamente com os dados de processo, € necessario ativar o servigo no
conversor por controle de flanco através do bit de handshake 6. Para isso altera-se
(toggle) o valor deste bit para cada servigo a executar. Com o bit de handshake, o con-
versor sinaliza se o servico foi executado ou ndo. O servico efetua-se desde que o bit
de handshake recebido no comando corresponda ao enviado. O bit de estado 7 mostra
se o0 servico foi executado corretamente ou se houve alguma irregularidade.

Com o byte 2: indice alto e byte 3: indice baixo, determina-se o pardmetro que deve ser
lido ou escrito através do sistema de fieldbus. Os pardmetros de um conversor sao
enderegados com um indice unificado independentemente do sistema fieldbus ligado.
O byte 1 & considerado como reservado e deve ser ajustado ao valor 0x00.

Os dados encontram-se, como indica a tabela abaixo, no byte 4 até ao byte 7 do canal
de parametros. Portanto, é possivel transmitir um maximo de dados de 4 bytes por ser-
vigo. Por principio, os dados sao introduzidos alinhados a direita, o que implica que o
byte 7 contém o byte de dados de menor valor (dados LSB) enquanto o byte 4 contém
correspondentemente o byte de dados com maior valor (dados MSB).

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 ‘ Byte 5 ‘ Byte 6 Byte 7
Gerenci- reser- Indice alto Indice Dados MSB Dados Dados Dados LSB
amento | vado baixo "\ jiohByte 1 Low-Byte 1 | High-Byte 2 Low-Byte 2

Palavra alto Palavra baixo
Double word
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(‘@ Caracteristicas de operacao com o PROFIBUS DP

@ Parametrizacao através do PROFIBUS DP

Irregularidade ao
executar o servigo

Leitura de um
parametro
através de
PROFIBUS DP
(Read)

A execucgao incorreta de um servigo é sinalizada colocando o bit de estado no bit de
gerenciamento. O servigo foi efetuado pelo conversor se o bit de handshake recebido
for igual ao bit de handshake enviado. Se o bit de estado sinalizar uma irregularidade,
€ necessario introduzir o cédigo de irregularidade no campo de dados do telegrama de
paradmetros. Os bytes 4 a 7 devolvem o cddigo de retorno em forma estruturada
(— capitulo "Cédigo de retorno").

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
Gerencia- | reservado | Indice alto indice Classe de | Cddigode @ Cad. adici- = Cod. adici-
mento baixo irregulari- irregulari- onal alto onal baixo
dade dade

Bit de estado = 1: irregularidade ao executar o servico

Para executar um servigo READ através do canal de parametros do MOVILINK® de
8 bytes, devido a transmisséo ciclica do canal de pardmetros nao é possivel alterar o
bit de handshake antes da preparagao de todo o canal de parametros de acordo com o
servico. Portanto, ao ler um pardmetro, é necessario observar a seguinte ordem:

1. Introduzir o indice do parametro a ler no byte 2 (indice alto) e byte 3 (indice baixo).

2. Introduzir a identificagdo de servigo para o servico READ no byte de gerenciamento
(byte 0).

3. Transmitir o servico Read ao conversor pela alteragdo do bit de handshake.

Como se trata de um servigo de leitura sédo ignorados os bytes de dados enviados (byte

4...7) e os comprimentos dos dados (no byte de gerenciamento) ndo havendo portanto
necessidade de os ajustar.

O conversor processa agora o servigo Read e fornece a confirmagéao de servigo por
meio da mudancga do bit de handshake.

7/ MSB 6 5 4 3 2 1 0/LSB
0 011" x2) X2 0 0 0 1

Identificagao de servigo
0001 = Lé parametro

Comprimento dos dados
ndo relevantes para o servico Read

Bit de handshake
deve ser alterado a cada novo servigo em caso de transmissao ciclica

Bit de estado
0 = Nenhuma irregularidade ao executar o servigo
1 = Irregularidade ao executar o servigo

1) O valor do bit sera alterado
2) Irrelevante

A tabela acima mostra a codificagdo de um servico READ no byte de gerenciamento. O
comprimento dos dados néo é relevante, sé é necessario introduzir a identificagdo de
servigo para o servigo READ. Ao alterar o bit de handshake, este servigco é alterado no
conversor. Por exemplo, o servigo Read poderia ser ativado com a codificagao do byte
de gerenciamento 01hex ou 41hex
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Escrever um
paréametro
através de
PROFIBUS DP
(Write)

Processo de
parametrizagao
através do
PROFIBUS DP

Parametrizacao através do PROFIBUS DP @

Para executar um servico WRITE através do canal de parametros do MOVILINK® de
8 bytes, devido a transmisséo ciclica do canal de pardmetros ndo é possivel alterar o
bit de handshake antes da preparagao de todo o canal de parametros de acordo com o
servico. Portanto, ao escrever um pardmetro, é necessario observar a seguinte ordem:

1. Introduzir o indice do parametro a escrever no byte 2 (indice alto) e byte 3 (indice
baixo).

2. Introduzir os dados a escrever no byte 4 a 7.

3. Introduzir a identificagdo de servico e o comprimento de dados para o servigo
WRITE no byte de gerenciamento (byte 0).

4. Transmitir o servigo Write ao conversor pela alteragao do bit de handshake.

O conversor processa agora o servico Write e fornece a confirmacao de servigo por

meio da mudanca do bit de handshake.

A tabela abaixo mostra a codificagdo de um servico WRITE no byte de gerenciamento.
O comprimento de dados é igual a 4 bytes para todos os parametros do conversor
SEW. Ao alterar o bit de handshake, este servigo é transmitido ao conversor. Assim, no
conversor SEW, um servigco Write geralmente tem a codificagdo 32hex ou 72hex.

0 oM 1 ’ 1 0 0 1 0

Identificag@o de servigo
0010 = Escreve parametro

7/ MSB 6 5 4 3 2 1 0/LSB

Comprimento dos dados

11 = 4 bytes

Bit de handshake

deve ser alterado a cada novo servigo em caso de transmisséao ciclica

Bit de estado
0 = Nenhuma irregularidade ao executar o servigo
1 = Irregularidade ao executar o servigo

1) O valor do bit sera alterado

Tomando como exemplo o servico WRITE, a figura seguinte representa o processo de
parametrizagao entre o controle e o conversor através do PROFIBUS DP. Para simpli-
ficar o processo, na figura abaixo sé é mostrado o byte de gerenciamento do canal de
parametros.

Enquanto o controle prepara o canal de parametros para o servigo Write, o conversor
s6 recebe e devolve o canal de parametros. Uma ativacdo do servico s6 é efetuada
quando o bit de handshake se tenha alterado, o que, neste exemplo, implica que se
tenha alterado de 0 a 1. Em seguida, o conversor interpreta o canal de parametros e
processa o servico Write, mas continua respondendo a todos os telegramas com o bit
de handshake = 0. A confirmagéo de que o servigo foi efetuado é feita com a alteragéo
do bit de handshake no telegrama de resposta do conversor. O controle entdo reco-
nhece que o bit de handshake recebido coincide nhovamente com o enviado, podendo
preparar uma nova parametrizacao.
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(‘@ Caracteristicas de operacao com o PROFIBUS DP
@ Parametrizacao através do PROFIBUS DP

Controle PROFIBUS DP(V0) Conversor (escravo)
- 00110010XXX... - Canal de parametros é recebido,
«— 00110010XXX... - mas nao avaliado.

O canal de parametros &
preparado para o ser-
vigo Write.

Troca de bits de han-
dshake e transmissao

de servigo ao conversor. -- 01110010XXX... -

<« 00110010XXX... --

- 01110010XXX... -

“«— 00110010XXX... -- Servigo Write executado, é efe-
tuada a troca de bits de hand-
shake.

Confirmacgéao de servigo “— 01110010XXX... --
recebida, ja que os bits

de handshake de trans-

missao e recepgao sao

iguais.

- 01110010XXX... - Canal de parametros é recebido,
mas nao avaliado.

Formato de Ao efetuar a parametrizacao através da interface de fieldbus, é utilizada a mesma codi-
dados de ficagdo de parametros como ao efetuar a parametrizagéo através das interfaces seriais
paréametro RS-485 ou do systembus.

Os formatos de dados e as faixas de valores para cada parametro encontram-se no
documento "Lista de parametros MOVIDRIVE®",

Manual — MOVIDRIVE® MDX61B interface de fieldbus DFP21B PROFIBUS




Caracteristicas de operagao com o PROFIBUS DP (‘@

Caodigos de retorno da parametrizagao @

5.5 Coddigos de retorno da parametrizacao

Elementos

Classe de irregu-
laridade

Cédigo de irregu-
laridade

Havendo parametrizagao incorreta, o conversor enviara ao mestre de parametrizagao
diversos cédigos de retorno que contém informagéo datalhada sobre a causa da irregula-
ridade. Em geral, estes cédigos de retorno estdo estruturados de acordo com EN 50170.
Diferencia-se entre os elementos:

» Classe de irregularidade
» Cddigo de irregularidade
» Cddigo adicional

Estes codigos de retorno encontram-se descritos no perfil de comunicagao do fieldbus
e nao fazem parte desta documentacdo. Todavia, no contexto da utilizagdo do
PROFIBUS, é possivel a ocorréncias dos seguintes casos especiais:

O elemento classe de irregularidade serve para classificar mais exatamente o tipo de
irregularidade. O MOVIDRIVE® suporta as seguintes classes de irregularidade, defi-
nidas de acordo com EN 50170(V2):

Class (hex) Denominagao ‘ Significado

1 vfd-state Irregularidade de estado do dispositivo de campo virtual
2 application-reference Irregularidade no programa de aplicagao

3 definition Irregularidade de definicdo

4 resource Irregularidade de recurso

5 service Irregularidade ao executar o servigo

6 access Irregularidade de acesso

7 ov Irregularidade no diretério de objetos

8 other Qutras irregularidades (ver codigo adicional)

Se houver uma anomalia na comunicagao, o software de comunicagao da placa do fiel-
dbus gera a classe de irregularidade, com excegdo da classe de irregularidade 8 =
outras irreqularidades. Os codigos de retorno fornecidos pelo sistema do conversor
recaem todos na classe de irreqularidade 8 = outras irregularidades. Uma descricéo
mais exata da irregularidade é obtida com o elemento cédigo adiconal.

O elemento codigo de irregularidade possibilita uma descrigdo mais exata da causa da
irregularidade dentro da classe de irregularidade e é gerado pelo software de comuni-
cagao do conversor em caso de irregularidade de comunicagéo. Para classe de irregu-
laridade 8 = outras irregularidades s6 esta definido o Cédigo de irregularidade = 0 (outro
cédigo de irregularidade). Neste caso, a descricdo mais exata é efetuada no Codigo adi-
cional.
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(‘@ Caracteristicas de operacao com o PROFIBUS DP

@ Casos especiais

Codigo adicional

O cddigo adicional contém os cddigos de retorno especificos da SEW para parametri-
zacgao incorreta do conversor. Sao devolvidos ao mestre sob classe de irregularidade 8
= outras irregularidades. A tabela seguinte apresenta todas as possibilidades de codifi-
cacgao do cédigo adicional.

Codigo adici- | Codigo adici- | Significado
onal alto (hex) | onal baixo
(hex)

00 00 Sem irregularidades

00 10 indice de parametros nao autorizado

00 1 Fungéo/parametro nao implementado

00 12 S6 acesso de leitura

00 13 Bloqueio de parametros ativado

00 14 Ajuste de fabrica estava ativado

00 15 Valor demasiado alto para o parametro

00 16 Valor demasiado baixo para o parametro

00 17 Falta a placa opcional necessaria para esta fungdo/parametro

00 18 Irregularidade no software do sistema

00 19 Acesso aos parametros so6 através da interface de processamento
RS-485 em X13

00 1A Acesso aos parametros so através da interface de diagnéstico
RS-485

00 1B Parametro protegido contra acesso

00 1C E necessario bloqueio de regulador

00 1D Valor ndo permitido para o parametro

00 1E Ajuste de fabrica estava ativado

00 1F Parametro nao foi salvo no EEPROM

00 20 O parametro ndo pode ser modificado com estagio de saida liberado.

5.6 Casos especiais

Codigos de
retorno especiais

As irregularidades de parametrizagdo que ndo podem ser identificadas automatica-
mente pela camada de aplicagéo do sistema fieldbus, nem pelo software de sistema do
conversor, sao tratadas como casos especiais. Trata-se das seguintes possibilidades
de irregularidade, que podem ocorrer dependendo da placa opcional de fieldbus utili-

zada:

» Codificagao incorreta de um servigo através do canal de parametros

* Indicagdo de comprimentos incorreta através do canal de parametros

* Irregularidades de comunicagao interna
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Codificagao incor-
reta de um servigo
no canal de para-

metros

Indicag&o incor-
reta de compri-
mento no canal de
parémetros

Irregularidades de
comunicagao
interna

Casos especiais @

Ao efetuar a parametrizagao através do canal de parametrizagao indicou-se uma codi-
ficacdo incorreta para o byte reservado e de gerenciamento. A tabela seguinte apre-
senta o codigo de retorno para este caso especial.

Codigo (dec) | Significado
Classe de irregularidade: 5 Servigo

Cédigo de irregularidade: Parametro ilegal

5
Céd. adicional alto: 0 -
Céd. adicional baixo: 0

Eliminagao de irregularidades:
Verificar o bit 0 e 1 no canal de parametros.

Ao efetuar a parametrizagao através do canal de parametros indicou-se em um servigo
Write ou Read um comprimento de dados diferente de 4 bytes de dados. A tabela
seguinte mostra o codigo de retorno.

Codigo (dec) | Significado

Classe de irregularidade: 6 Acesso

Cédigo de irregularidade: Conflito de tipo

8
Cad. adicional alto: 0 -
0

Céd. adicional baixo:

Eliminagao de irregularidades:

Verificar o bit 4 e o bit 5 para o comprimento de dados no byte de gerenciamento do
canal de parametros. Ambos os bits devem apresentar o valor 1.

O cddigo de retorno apresentado na tabela abaixo € devolvido em caso de ocorréncia de
uma irregularidade de comunicagéo interna. O paradmetro transmitido através do fieldbus
talvez nao tenha sido executado e deve ser repetido. Se o problema voltar a ocorrer, o
conversor deve ser completamente desligado e ligado novamente, para que seja execu-
tada uma nova inicializagao.

Codigo (dec) | Significado
Classe de irregularidade: 6 Acesso

Cédigo de irregularidade: Falha no hardware

2
Cdd. adicional alto: 0 -
Céd. adicional baixo: 0

Eliminagao de irregularidades:

Repetir o servico Read ou Write. Se o problema voltar a ocorrer, o conversor deve ser
rapidamente desligado e ligado novamente. Se a irregularidade ocorrer continuamente,
consultar a SEW Service.
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6
6.1

©

Fungoes DP-V1
Introdugcdo PROFIBUS DP-V1

Fungdes DP-V1
Introducao PROFIBUS DP-V1

Este capitulo descreve as fungdes e os conceitos utilizados na operagao dos conver-
sores SEW no PROFIBUS DP-V1. Informagdes técnicas mais detalhadas sobre o
PROFIBUS DP-V1 podem ser obtidas junto a organizagao dos usuarios PROFIBUS ou
em www.profibus.com.

Com a especificagdo PROFIBUS DP-V1, foram introduzidos novos servigos aciclicos
Read/Write no ambito das ampliagdes do PROFIBUS DP-V1. Estes servigos aciclicos
sdo introduzidos em telegramas especiais na operagdo do bus ciclico, de forma a
garantir uma compatibilidade entre o PROFIBUS DP (versdo 0) e o PROFIBUS DP-V1
(Versao 1).

Os servigos Read/Write aciclicos permitem trocar maiores quantidades de dados entre
0 mestre e o escravo (conversor) que, p. ex., transmitir dados de entrada e saida
ciclicos através do canal de parametros de 8 bytes. A vantagem da troca de dados aci-
clicos através do DP-V1 é o grau de utilizagdo minimo do servigo de bus ciclico, ja que
os telegramas DP-V1 s&o introduzidos no ciclo de bus apenas em caso de necessidade.

O canal de parametro DP-V1 oferece duas possibilidades ao usuario:

» O controlador légico programavel tem acesso a todas as informagdes da unidade do
escravo SEW-DP-V1. E possivel ler, gravar no controle e alterar no escravo nao sé
os dados de processo ciclicos, mas também os ajustes da unidade.

» Adicionalmente, ha a possibilidade de reconduzir a ferramenta de colocagdo em ope-
ragdo e manutengao MOVITOOLS® através do canal de parametros DP-V1 em vez
de utilizar uma conexdo RS-485 proprietaria. Informag¢des mais detalhadas encon-
tram-se no diretério ..\SEW\MOVITOOLS\Fieldbus apds a instalagdo do software
MOVITOOLS®.

Em seguida serdo descritas as principais caracteristicas do PROFIBUS DP-V1 para
uma melhor compreenséo.

C1-Master

m
i!lg C2-Master C2-Master

Cyclic OUT Data
Param [ PD PROFIBUS DP-V1

Param ‘ PD
Cyclic IN Data

Acyclic DP-V1
C2-Services

Acyclic DP-V1
C1-Services

\

Acyclic DP-V1
C2-Services

P

52123AXX

Manual — MOVIDRIVE® MDX61B interface de fieldbus DFP21B PROFIBUS




Fung¢oes DP-V1
Introdugcdo PROFIBUS DP-V1

C &9,

Mestre classe 1
(mestre C1)

Mestre classe 2
(mestre C2)

Registros de
dados (DS)

Servigos DP-V1

Processamento
de alarme DP-V1

Em uma rede PROFIBUS DP-V1 diferencia-se entre diversas classes de mestre. O
mestre C1 realiza a troca de dados ciclicas com os escravos. Sao tipicos mestres C1, p.
ex., sistemas de controle (p. ex., CLP) que trocam dados de processo ciclicos com um
escravo. A conexo aciclica entre o mestre C1 e o escravo é estabelecida automatica-
mente através da conexao do PROFIBUS DP-V1, se a fungdo DP-V1 tiver sido ativada
no arquivo GSD. Em uma rede PROFIBUS DP-V1 s6 é possivel operar um mestre C1.

O mestre C2 néo realiza a troca de dados ciclicas com os escravos. Sao tipicos mestres
C2, p. ex., sistemas de visualizagdo ou unidades de programacao instaladas tempora-
riamente (notebook / PC). O mestre C2 utiliza exclusivamente as conexdes aciclicas
com os escravos. Estas conexdes aciclicas entre o mestre C2 e o escravo sao estabe-
lecidas através do servigo Initiate. A conexao é estabelecida assim que o servigo Initiate
foi executado com sucesso. Com a conexao estabelecida, é possivel trocar dados aci-
clicos com os escravos através dos servigos Read e Write. Em uma rede DP-V1 é pos-
sivel ativar diversos mestres C2. A quantidade de conexdées C2 que podem ser
estabelecidas simultaneamente com um escravo é definida pelo escravo. Os conver-
sores SEW suportam duas conexdes C2 simultaneas.

Os dados de usuario transportados através de um servigo DP-V1 sdo resumidos como
registro de dados. Cada registro de dados é representado claramente pelo compri-
mento, por um numero Slot e por um indice. Para a comunicagéo entre o DP-V1 e o
conversor SEW é utilizada a estrutura do registro de dados 47 definido no perfil
PROFIdrive "Tecnologia do Acionamento" da organizagdo dos usuarios PROFIBUS a
partir da versdo V3.1 como canal de parametros DP-V1 para acionamentos. Através
deste canal de parametros sdo disponibilizados diferentes processos de acesso aos
dados de parametros do conversor.

Com as ampliagbes DP-V1 resultam novos servigos que podem ser utilizados para a
troca de dados aciclica entre o mestre e o escravo. Por principio, diferencia-se entre os
seguintes servigos:

‘ Mestre C1 Tipo de conexao: MSAC1 (Master/Slave Acyclic C1)
Read Ler registro de dados
Write Escrever registro de dados

‘ Mestre C2 Tipo de conexao: MSAC2 (Master/Slave Acyclic C2)
INITIATE Estabelecer conexdo C2
ABORT Terminar conexéo C2
Read Ler registro de dados
Write Escrever registro de dados

Com a especificagdo DP-V1, também foi introduzido um tratamento de alarme
ampliado, além dos servigos aciclicos. Agora é feita uma diferenciagéo entre diversos
tipos de alarme. Assim, na operagdo DP-V1 n&o é mais possivel uma avaliagdo do diag-
nostico especifica da unidade através do servico DP-V1 ,DDLM_SlaveDiag". Para a
tecnologia do acionamento nao foi definido um processamento de alarme DP-V1, pois
em geral um conversor transmite suas informagdes de estado através da troca de
dados do processo ciclicas.
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6.2 Caracteristicas do conversor SEW

Todas as interfaces fieldbus SEW segundo PROFIBUS DP-V1 apresentam as mesmas
caracteristicas de comunicacgao para a interface DP-V1. Por principio, os acionamentos
sdo controlados através de um mestre C1 com dados de processo ciclicos, de acordo
com a norma DP-V1. Este mestre C1 (via de regra um CLP) pode utilizar adicional-
mente um canal de parametros MOVILINK® de 8 bytes na troca de dados ciclicos para
executar os servigos de parametros com o DFP21B. O mestre C1 acessa os partici-
pantes subordinados através do canal DP-V1-C1 com os servigos Read e Write.

E possivel estabelecer dois outros canais C2 a estes dois canais de parametros,
através dos quais, p. ex., o primeiro mestre C2, enquanto visualizagao, 1é dados de
parametros, e um segundo mestre C2, na forma de um notebook, configura o aciona-
mento através do MOVITOOLS®.

C1-Master = —  ———_ C2-Master C2-Master

Acyclic DP-V1
/ PROFIBUS DP-V1

M C1-Services
T
Acyclic DP-V1
C2-Services
1

Acyclic DP-V1
C2-Services

’ Cyclic IN/Out ‘ EERERE

31123 3]]3

N = S S =

© © © ©

€ IS 1S €

o o o o

28 Cllg| |||

o 8 o = N o

[T) o o (@) [&)
SE

ag O
2d
wa
cyclic
—{ Process Data H Parameterbuffer }—
Drive System

53124AXX
Fig. 7: Canais de parametrizagdo no PROFIBUS DP-V1
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6.3 Estrutura do canal de parametros DP-V1

Normalmente, a parametrizacdo dos acionamentos é efetuada segundo o canal de
pardmetros DP-V1 PROFIdrive da versao de perfil 3.0 através do registro de dados
indice 47. Através do item Request-ID, é feita a diferenciagcédo entre o acesso ao para-
metro segundo o perfil PROFIdrive ou através dos servigcos SEW-MOVILINK®. A tabela
abaixo apresenta as possiveis codificacbes de cada um dos elementos. A estrutura do
registro de dados é idéntica para o acesso ao PROFIdrive e ao MOVILINK®.

PROFIdrive

DP-V1 . Parameter Channel SEW MoviLink
Read/Write DS47

53125AXX

S&o0 suportados os seguintes servigos MOVILINK®:

* Canal de parametros MOVILINK® de 8 bytes com todos os servigos suportados pelo
conversor, como:

— Ler parametro (Read)

— Escrever parametro (Write)

— Escrever parametro volatil (Write volatile)
— etc.
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Séo suportados os seguintes servicos PROFIdrive:

» Leitura individual (solicitar parametro) de cada parametro do tipo double word

» Escrever individualmente (alterar parametro) cada parametro do tipo double word

Tabela 1: Elementos do registro de dados DS47

Campo Tipo de dado | Valores
Request Unsigned8 0x00 reservado
Reference 0x01 ... OxFF
Request ID Unsigned8 0x01 Solicitar parametro (PROFIdrive)
0x02 Alterar parametro (PROFIdrive)
0x40 SEW MOVILINK® Service
Response ID Unsigned8 Resposta (+):
0x00 reservado
0x01 Solicitar parametro (+) (PROFIdrive)
0x02 Alterar parametro (+) (PROFIdrive)
0x40 SEW MOVILINK® Service (+)
Resposta (-):
0x81 Solicitar parametro (-) (PROFIdrive)
0x82 Alterar paradmetro (-) (PROFIdrive)
0xCO0 SEW MOVILINK® Service (-)
Axis Unsigned8 0x00 ... OXFF  Numero de eixos O ... 255
No. of Unsigned8 0x01 ...0x13 1 ... 19 DWORDs (240 DP-V1 bytes de dados)
Parameters
Attribute Unsigned8 0x10 Valor
Para SEW MOVILINK® (Request ID = 0x40):
0x00 Sem servigo
0x10 Ler parametro (Read)
0x20 Escrever parametro (Write)
0x30 Escrever parametro volatil (Write volatile)
0x40 ... 0xXFO reservado
No. of Elements Unsigned8 0x00 para pardmetros ndo indexados
0x01 ... 0x75 Quantidade 1 ... 117
Parameter Unsigned16 0x0000 ... OxFFFF indice de parametros MOVILINK®
Number
Subindex Unsigned16 0x0000 SEW: sempre 0
Format Unsigned8 0x43 Double word
0x44 Erro
No. of Values Unsigned8 0x00 ... OXEA Quantidade O ... 234
Error Value Unsigned16 0x0000 ... 0x0064 codigos de irregularidade PROFIdrive
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Processo de O acesso ao parametro é feito com a combinagao dos servigos DP-V1 Write e Read.
parametrizagao Com Write.req a tarefa de parametrizacao é transmitida ao escravo. Segue-se o pro-
através do cessamento interno do escravo.
registro de Em seguida, o mestre envia um Read.req para buscar a resposta de parametrizacdo. Se
dados 47 0 mestre recebe uma resposta negativa Read.res do escravo, repete a Read.res. Assim
que o processamento de parametros estiver concluido no conversor, este responde com
uma resposta positiva Read.res. Os dados de usuario recebem a resposta de parametri-
zagao da tarefa de parametrizagdo anteriormente enviada com Write.req (— figura
seguinte). Este mecanismo aplica-se tanto a um mestre C1 como a um mestre C2.
Mestre PROFIBUS-DP-V1 Escravo (redutor)
Solicitagdo - Write.req DS47 .
de parametro com dados (solicitagdo de parametro) . Solicitagéo \
Y\ de parametro
J
Write.res o
e sem dados
'I
1
‘\
el Read.req DS47
sem dados . Processamento
| de parametro
’
- Read.res(-) et
el sem dados
'I
1
‘\
Ml Read.req DS47
sem dados TN
\l
,ll Resposta
‘ Resposta P Read.res(+) .~/ de parametro
- de parametro com dados (resposta de parametro)

53126ABP
Fig. 8: Seqliéncia de telegrama para acesso a parametros através do PROFIBUS DP-V1
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Em tempos de ciclo de bus muito curtos, a solicitagdo da resposta de parametrizagao
ocorre mais rapido do que o tempo necessario para o conversor completar o acesso ao
parametro internamente. Assim, neste momento, os dados de resposta do conversor
ainda ndo estdo disponiveis. Neste estado, o conversor envia uma resposta negativa
no plano DP-V1 com Error_Code_1 = 0xB5 (conflito de estado). Por isso, o0 mestre
DP-V1 precisa enviar uma nova solicitagdo com o Header Read.req supracitado, até
receber uma resposta positiva do conversor.

Enviar Write.request
com dados de parametro|

|

Checar Write.response
Write.response negativa

Write.response
positiva

Enviar DS_Read.req
com dados de parametro|

Y

Conflito

de estado sim
Read.

response?

Y

Outros erros sim
ou timeout

\ \
Transferéncia de parametros ok, Transferéncia de parametros
dados disponiveis abortada com ERRO

53127ABP
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subordinados

Enderecamento
de um
MOVIDRIVE® no
PROFIBUS DP-V1

Solicitagées de
parametros
MOVILINK®
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A estrutura do registro de dados DS47 define um elemento Axis. Este elemento permite
alcancar acionamentos multiaxiais que sao operados em uma interface PROFIBUS
conjunta. Assim, o elemento Axis endereca uma unidade subordinada a interface
PROFIBUS. Este mecanismo pode ser utilizado, p. ex., nos médulos de bus SEW do
tipo MQP para MOVIMOT® ou UFP para MOVITRAC® 07.

O ajuste Axis = 0 permite acessar os parametros do conversor. Como ndo ha unidades
de acionamento subordinadas no MOVIDRIVE®, um acesso com Axis > 0 é rejeitado
com um cdédigo de irregularidade.

C1-Master

pi

C2-Master C2-Master

6

Param ‘ PD
Cyclic IN Data

Acyclic DPV1
C2-Services

- Acyclic DPV1
; C2-Services

Cyclic OUT Data
Param ‘ PD
PROFIBUS DPV1

Acyclic DPV1
C1-Services

|

53556AXX
Fig. 9: Enderegamento direto de um MOVIDRIVE® através do PROFIBUS DP-V1 com Axis = 0

O canal de parametros MOVILINK® do conversor SEW ¢é diretamente mostrado na
estrutura do registro de dados 47. Para substituir as solicitacdes de parametrizagao
MOVILINK®, ¢ utilizada a solicitacao de identificagdo 0x40 (SEW MOVILINK® Service).
O acesso ao parametro com 0s servigos MOVILINK® é feito por principio com a estru-
tura descrita a seguir. Neste processo, € utilizada a sequéncia de telegramas tipica para
o registro de dados 47.

Request-ID: 0x40 SEW MOVILINK® Service

No canal de parametros MOVILINK® ¢ definido o servigo efetivo através dos atributos
dos elementos do registro de dados. O High-Nibble deste elemento corresponde ao
Service-Nibble no byte de gerenciamento do canal de pardmetros DP.
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40

As tabelas a seguir exemplificam a estrutura dos dados de usuario de Write.request e
Read.res para a leitura de cada parametro através do canal de parametros MOVILINK®.

Enviar solicitagao de parametro

A tabela mostra a codificacao dos dados de usuario para o servigo Write.req com indi-
cagdo do Header DP-V1. Com servigo Write.req, a tarefa de parametrizagédo é enviada
ao conversor. E lida a verséo do firmware.

Tabela 2: Write.request Header para transmissédo da solicitagdo de pardmetro

Servico: Write.request

Slot_Number 0 aleatorio, (ndo é avaliado)

Index 47 indice do registro de dados; constante indice 47

Length 10 Dad~os de usuario de 10 bytes para tarefa de parametri-
zagao

Tabela 3: DADOS DE USUARIO Write.req para "Read Parameter” MOVILINK®

Byte Campo Valor Descricao

0 Request Reference 0x01 O numero de referéncia individual para a tarefa
de parametrizagao reflete-se na resposta do para-
metro

1 Request ID 0x40 SEW MOVILINK® Service

2 Axis 0x00 Numero do eixo; 0 = eixo Unico

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Attribute 0x10 MOVILINK® Service "Read Parameter”

5 No. of Elements 0x00 0 = Acesso a valor direto, sem subelemento

6..7 Parameter Number 0x206C MOVILINK® index 8300 = "Firmware-Version"

8.9 Subindex 0x0000 Subindice 0

Consultar resposta de parametro

A tabela mostra a codificacdo dos DADOS DE USUARIO Read.req com indicagdo do
Header DP-V1.

Tabela 4: Read.req para solicitagdo de resposta de parametrizagdo

Servigo: Read.request

Slot_Number 0 aleatorio, (ndo é avaliado)

Index 47 indice do registro de dados; constante indice 47

Length 240 Comprimento maximo da meméria temporaria de res-
posta no mestre DP-V1

Resposta de parametrizagao positiva MOVILINK®

A tabela mostra os DADOS DE U$UARIO do Read.res com os dados de resposta posi-
tiva da tarefa de parametrizacao. E devolvido, p. ex., o valor de parametro para o indice
8300 (versao firmware).

Tabela 5: Header DP-V1 da Read.response positiva com resposta de parametrizagao

‘ Servigo: Read.request
Slot_Number 0 » aleatorio, (ndo é avaliado)
Index 47 indice do registro de dados; constante indice 47
Length 10 Dados de usuario de 10 bytes na memoria temporaria de
resposta
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Tabela 6: Resposta positiva para o MOVILINK®-Service

Byte Campo Valor Descricao
0 Response Reference 0x01 Numero de referéncia refletido da tarefa de para-
metrizagéo
1 Response ID 0x40 Resposta positiva MOVILINK®
2 Axis 0x00 Numero do eixo refletido; 0 para eixo unico
3 No. of Parameters 0x01 1 parametro
4 Format 0x43 Formato de parametro: Double word
5 No. of values 0x01 1 valor
6..7 Value Hi 0x311C Parte do valor mais alto do parametro
8.9 Value Lo 0x7289 Parte do valor mais baixo do parametro
Codificagéo:
0x 311C 7289 = 823947913 dec
>> Verséo firmware 823 947 9.13
Exemplo para As tabelas seguintes exemplificam a estrutura dos servigos Write e Read para escrever
escrever um parad- o valor volatil 12345 na variavel IPOS®PIus Ho (indice do parametro 11000). Para tanto,
metro através do é utilizado o Write Parameter volatile do MOVILINK® Service.

MOVILINK®

Enviar servigo "Write parameter volatile"

Tabela 7: Header DP-V1 do Write.request com tarefa de parametrizagéo

Servico: Write.request

Slot_Number 0 aleatdrio, (ndo é avaliado)

Index 47 indice do registro de dados; constante indice 47
Length 16 Dados de usuario de 16 bytes para memoaria de tarefa

Tabela 8: Dados de usuario Write.req para o MOVILINK®-Service "Write Parameter volatile".

Byte Campo Valor Descrigao

0 Request Reference » 0x01 » O numero de referéncia individual para a tarefa
de parametrizagao reflete-se na resposta do para-
metro

1 Request ID 0x40 SEW MOVILINK® Service

2 Axis 0x00 Numero do eixo; 0 = eixo unico

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Attribute 0x30 MOVILINK® Service "Write Parameter volatile"

5 No. of Elements 0x00 0 = Acesso a valor direto, sem subelemento

6..7 Parameter Number 0x2AF8 Parameter Index 11000 = "IPOS-Variable HO"

8..9 Subindex 0x0000 Subindice 0

10 Format 0x43 Palavra dupla

11 No. of values 0x01 1 Alterar valor de parametro

12..13 Value HiWord 0x0000 Parte do valor mais alto do valor do parametro

14..15 Value LoWord 0xOBB8 Parte do valor mais baixo do valor do parametro

Depois de enviar este Write.request, é recebida a Write.response. Segue-se uma res-
posta Write positiva se ndo ocorrer um conflito de estado no processamento do canal
de parametro. Caso contrario, a irregualridade de estado aparece em Error_code 1.
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Solicitar resposta de parametro
A tabela mostra a codificacdo dos DADOS DE USUARIO Write.req com indicacdo do

Header DP-V1.

Tabela 9: Read.req para solicitagdo de resposta de parametrizagdo

Campo Valor Descrigao

Function_Num » Read.req

Slot_Number X Numero de Slot n&o utilizado

Index 47 indice de registro de dados

Length 240 Comprimento maximo da meméria de resposta no mestre

DP

Resposta positiva em "Parametro Write volatile"

Tabela 10: Header DP-V1 da Read.response positiva com resposta de parametrizagao

Servigo: Read.response
Slot_Number 0 » aleatorio, (ndo é avaliado)
Index 47 indice do registro de dados; constante indice 47
Length 4 Dados de usuario de 12 bytes na memoria temporaria de
resposta
Tabela 11: Resposta positiva para o MOVILINK®-Service "Write Parameter”
Byte Campo Valor Descrigao
0 Response Reference » 0x01 » Numero de referéncia refletido da tarefa de para-
metrizacéao
1 Response ID 0x40 Resposta positiva MOVILINK®
Axis 0x00 Numero do eixo refletido; 0 para eixo Unico
No. of Parameters 0x01 1 parémetro

Resposta de para-
metro negativa

A tabela seguinte mostra a codificacdo de uma resposta negativa de um MOVILINK®-
Service. Na resposta negativa o bit 7 é colocado na Response ID.

Tabela 12: Resposta negativa para o MOVILINK®-Service

Servigo: Read.response

Slot_Number 0 aleatorio, (ndo é avaliado)

Index 47 indice do registro de dados; constante indice 47

Length 8 Dados de usuario de 8 bytes na memoria temporaria de
resposta

‘ Byte ‘ Campo ‘ Valor ‘ Descrigao

0 Response Reference | 0x01 Numero de referéncia refletido da tarefa de parametrizagéo

1 Response ID 0xCO Resposta negativa MOVILINK®

2 Axis 0x00 Numero do eixo refletido; 0 para eixo unico

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Format 0x44 Irregularidade

5 No. of values 0x01 1 caodigo de irregularidade

6..7 Error value 0x0811 | Codigo de retorno MOVILINK®

p. ex., classe de erro 0x08, codigo adicional 0x11
(ver tabela cédigos de retorno MOVILINK® para DP-V1)
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Cddigos de retorno A tabela seguinte mostra os cédigos de retorno que sdo devolvidos pelo SEW-DP-V1

MOVILINK® da quando ha um acesso incorreto aos parametros DP-V1.
paramelrizagao MOVILINK® Descrigao
para DP-V1 Return Code (hex)
0x0810 indice nao autorizado, indice de parametro ndo existe na unidade
0x0811 Funcgéo/parametro nao implementado
0x0812 So6 acesso de leitura
0x0813 Bloqueio de parametros ativo
0x0814 Ajuste de fabrica estava ativado
0x0815 Valor demasiado alto para o parametro
0x0816 Valor demasiado baixo para o pardmetro
0x0817 Falta placa opcional necessaria
0x0818 Irregularidade no software do sistema
0x0819 Acesso aos parametros so através da interface de processamento RS-485
0x081A Acesso aos parametros so através da interface de diagnéstico RS-485
0x081B Parametro protegido contra acesso
0x081C Bloqueio de regulador é requerido
0x081D Valor ndo permitido para o parametro
0x081E Ajuste de fabrica estava ativado
0x081F Paréametro nao foi salvo no EEPROM
0x0820 O parametro ndo pode ser alterado com estagio de saida liberado / reservado
0x0821 reservado
0x0822 reservado
0x0823 O parametro sé pode ser modificado em caso de parada do programa IPOS
0x0824 O parametro sé pode ser modificado com Autosetup desligado
0x0505 Codificagéo errada do byte de gerenciamento e de reserva
0x0602 Irregularidade de comunicagéo entre o sistema do conversor e da placa opcional de
fieldbus
0x0502 Timeout da ligagéo presente (p.ex. durante reset ou em Sys-Fault)
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Tarefas de
parametrizagao
PROFIdrive

Exemplo para a

leitura de um paréa-

metro através de
PROFIdrive

O canal de parametros PROFIdrive do conversor SEW é representado diretamente na
estrutura do registro de dados 47. O acesso ao parametro com os servicos PROFIdrive
€ realizado, por principio, com a estrutura descrita a seguir. Neste processo, é utilizada
a seqUéncia de telegramas tipica para o registro de dados 47. J4 que o PROFIdrive sé
define os Request Ids:

Request-ID:0x01Request Parameter (PROFIdrive)
Request-ID:0x02Change Parameter (PROFIdrive)

0 acesso aos dados por ele permitido é limitado, em comparagdo com 0s servigos
MOVILINK®.

O Request-ID = 0x02 = Change Parameter (PROFIdrive) gera um acesso a escrita
remanente no parametro selecionado. Assim, a cada acesso de escrita € descrito o
Flash/EEPROM interno do conversor. Em caso de necessidade de escrever parame-
tros a curtos intervalos, utilizar o MOVILINK®-Service "Write Parameter volatile". Este
servigo permite alterar os valores de parametro sé no RAM do conversor.

As tabelas a seguir exemplificam a estrutura dos dados de usuario de Write.request e
Read.res para a leitura de cada parametro através do canal de paradmetros MOVILINK®.

Enviar solicitagao de parametro

A tabela mostra a codificagao dos dados de usuario Uteis para o servigo Write.req com
indicagao do Header DP-V1. Com servigo Write.req, a solicitagdo de parametrizagéo é
enviada ao conversor.

Tabela 13: Write.request Header para transmissédo da solicitagdo de parametro

Servigo: Write.request

Slot_Number 0 » aleatorio, (ndo é avaliado)

Index 47 indice do registro de dados; constante indice 47

Length 10 Dad~os de usuario de 10 bytes para tarefa de parametri-
zagéao

Tabela 14: DADOS DE USUARIO Write.req para "Read Parameter” MOVILINK®

Byte Campo Valor Descricao

0 Request Reference » 0x01 » O numero de referéncia individual para a tarefa
de parametrizagao reflete-se na resposta do para-
metro

1 Request ID 0x01 Solicitar parametro (PROFIdrive)

2 Axis 0x00 Numero do eixo; 0 = eixo unico

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Attribute 0x10 Acesso a valor de parametro

5 No. of Elements 0x00 0 = Acesso a valor direto, sem subelemento

6..7 Parameter Number 0x206C MOVILINK® index 8300 = "vers&o do firmware"

8.9 Subindex 0x0000 Subindice 0
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Solicitar resposta de parametro

A tabela mostra a codificacdo dos DADOS DE USUARIO Read.req com indicacdo do
Header DP-V1.

Tabela 15: Read.req para solicitagdo de resposta de parametrizagdo
Servigo: Read.request
Slot_Number 0 » aleatorio, (ndo é avaliado)
Index 47 indice do registro de dados; constante indice 47
Length 240 Comprimento maximo da memoéria temporaria de res-
posta no mestre DP-V1

Resposta de parametrizagao positiva PROFIdrive

A tabela mostra os dados de u,suério do Read.res com os dados de resposta positiva
da tarefa de parametrizagdo. E devolvido, p. ex., o valor de parametro para o indice
8300 (versao firmware).

Tabela 16: Header DP-V1 da Read.response positiva com resposta de parametrizagéo
‘ Servigo: Read.request
Slot_Number 0 aleatorio, (ndo é avaliado)
Index 47 indice do registro de dados; constante indice 47
Length 10 Dados de usuario de 10 bytes na memoria temporaria de
resposta
Tabela 17: Resposta positiva para o MOVILINK®-Service
Byte Campo Valor Descrigao
Response Reference 0x01 Numero de referéncia refletido da tarefa de para-
metrizagao
1 Response ID 0x01 Resposta positiva em ,Solicitar parametro”
2 Axis 0x00 Numero do eixo refletido; 0 = eixo Unico
3 No. of Parameters 0x01 1 parametro
4 Format 0x43 Formato de parametro: Palavra dupla
5 No. of values 0x01 1 valor
6..7 Value Hi 0x311C Parte do valor mais alto do parametro
8.9 Value Lo 0x7289 Parte do valor mais baixo do parametro

Decodificagao:
0x 311C 7289 = 823947913 dec
>> Versao firmware 823 947 9.13
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As tabelas abaixo exemplificam a estrutura dos servigos Write e Read para escrever de
forma remanente o valor nominal interno n11 (ver "Exemplo para escrever um para-
metro através do MOVILINK®“). Para tanto, é utilizado o servico PROFIdrive Change
Parameter.

Enviar servigo ,,Write parameter volatile”
Tabela 18: Header DP-V1 do Write.request com tarefa de parametrizagdo

Servico: Write.request

Slot_Number 0 aleatdrio, (ndo é avaliado)

Index 47 indice do registro de dados; constante indice 47
Length 16 Dados de usuario de 16 bytes para memoaria de tarefa

Tabela 19: Dados de usuario Write.req para o MOVILINK®-Service "Write Parameter volatile".

Byte Campo Valor Descrigcao

0 Request Reference 0x01 O numero de referéncia individual para a tarefa
de parametrizagéao reflete-se na resposta do para-
metro

1 Request ID 0x02 Alterar parametro (PROFIdrive)

2 Axis 0x01 Numero do eixo; 0 = eixo Unico

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Attribute 0x10 Acesso a valor de parametro

5 No. of Elements 0x00 0 = Acesso a valor direto, sem subelemento

6..7 Parameter Number 0x7129 indice de parametro 8489 = P160 n11

8..9 Subindex 0x0000 Subindice 0

10 Format 0x43 Double word

11 No. of values 0x01 1 Alterar valor de parametro

12..13 Value HiWord 0x0000 Parte do valor mais alto do valor do parametro

14..15 Value LoWord 0x0BB8 Parte do valor mais baixo do valor do parametro

Depois de enviar este Write.request, € recebida a Write.response. Desde que néo tenha
havido qualquer conflito de estado no processamento do canal de parametro, ha uma
Write.response positiva. Caso contrario, encontra-se a irregualridade de estado no
Error_code_1.

Solicitar resposta de parametro

A tabela mostra a codificagdo dos dados de usuario Write.req com indicagdo do Header
DP-V1.

Tabela 20: Read.req para solicitagdo de resposta de parametrizagdo

Campo Valor Descrigao

Function_Num » Read.req

Slot_Number X Numero slot ndo utilizado

Index 47 indice de registro de dados

Length 240 ggn\wﬂrimento maximo da memoria de resposta no mestre
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Estrutura do canal de parametros DP-V1 @

Resposta positiva em "Parametro Write volatile"

Tabela 21: Header DP-V1 da Read.response positiva com resposta de parametrizagdo

Servigo: Read.response

Slot_Number 0 aleatorio, (ndo é avaliado)

Index 47 indice do registro de dados; constante indice 47

Length 4 Dados de usuario de 12 bytes na memoria temporaria de
resposta

Tabela 22: Resposta positiva para o MOVILINK®-Service "Write Parameter”

Byte Campo Valor Descrigao
0 Response Reference 0x01 Numero de referéncia refletido da tarefa de para-
metrizagao
1 Response ID 0x02 Resposta positiva MOVILINK®
Axis 0x01 Numero do eixo refletido; 0 = eixo Unico
No. of Parameters 0x01 1 parametro

Resposta de par4- A tabela seguinte mostra a codificagdo de uma resposta negativa de um PROFIdrive-
metro negativa Service. Na resposta negativa o bit 7 é/esta colocado na resposta da identificagéo.

Tabela 23: Resposta negativa para o PROFIdrive-Service

Servigo: Read.response

Slot_Number 0 aleatorio, (ndo é avaliado)

Index 47 indice do registro de dados; constante indice 47

Length 8 Dados de usuario de 8 bytes na memoria temporaria de
resposta

‘ Byte ‘ Campo Valor Descrigao
0 Response Reference | 0x01 Numero de referéncia refletido da tarefa de parametrizagéao
1 Response ID 0x810x82 | Resposta negativa para "Solicitar parametro” e resposta
negativa para "Alterar parametro”

2 Axis 0x00 Numero do eixo refletido; 0 = eixo Unico

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Format 0x44 Irregularidade

5 No. of values 0x01 1 Cédigo de irregularidade

6..7 Error value 0x0811 Cédigo de retorno MOVILINK®

p. ex., classe de erro 0x08, codigo adicional 0x11
(ver tabela cédigos de retorno MOVILINK® para DP-V1)
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Fungoes DP-V1
Estrutura do canal de parametros DP-V1

©

Return Codes
PROFIdrive para
DP-V1

Esta tabela mostra a codificagdo do Error Number na resposta de parametro DP-V1 do

PROFIdrive de acordo com o perfil PROFIdrive V3.1. Esta tabela é valida quando sao
utilizados os servicos PROFIdrive ,Request Parameter" e ,Change Parameter".
Error Meaning Usado em Supplem.
No. Info
0x00 Impermissible parameter number Acesso a parametro nao disponivel 0
0x01 Parameter value cannot be changed | Acesso para alteragdo de um valor de Subindex
parametro que ndo pode ser alterado
0x02 Low or high limit exceeded Acesso para alteragdo com valor fora dos | Subindex
limites de valor
0x03 Faulty subindex Acesso a subindice ndo disponivel Subindex
0x04 No array Acesso com subindice a pardmetro ndo 0
indexado
0x05 Incorrect data type Acesso para alteragdo com valor que ndo | 0
corresponde ao tipo de dado do parametro
0x06 Setting not permitted (can only be Acesso para alteragdo com valor diferente | Subindex
reset) de 0 onde isto n&o é permitido
0x07 Description element cannot be Acesso para alteracéo de elemento de Subindex
changed descrigdo que nao pode ser alterado
0x08 reserved (Perfil PROFIdrive V2: solicitagao de -
escrita PPO em IR n&o disponivel)
0x09 No description data available Acesso a descrigdo nao disponivel (valor 0
de parametro disponivel)
0x0A reserved (Perfil PROFIdrive V2: Acesso grupo errado) -
0x0B No operation priority Acesso para alteragdo sem direito de alte- | 0
racao de paradmetros
0x0C reserved (Perfil PROFIdrive V2: senha errada) -
0x0D reserved (Perfil PROFIdrive V2: texto ndo pode ser -
lido em transferéncia ciclica de dados)
0x0E reserved (Perfil PROFIdrive V2: nome nédo pode ser | -
lido em transferéncia ciclica de dados)
0xOF No text array available Acesso a registro de texto que néo é dis- 0
ponivel (valor de parédmetro disponivel)
0x10 reserved (Perfil PROFIdrive V2: sem PPO-Write) -
0x11 Request cannot be executed Acesso temporariamente impossivel por 0
because of operating state motivos ndo especificados detalhadamente
0x12 reserved (Perfil PROFIdrive V2: outro erro)
0x13 reserved Perfil PROFIdrive V2: dados ndo podem
ser lidos em intercambio ciclico)
0x14 Value impermissible Acesso para alteragdo com um valor dentro | Subindex
dos limites de valor, mas que n&o é permi-
tido por outros motivos a longo prazo (para-
metro com valores individuais definidos)
0x15 Response too long O comprimento da resposta atual excedeo | 0
comprimento maximo para transmissao
0x16 Parameter address impermissible Valor ilegal ou valor que n&o é suportado 0
para o atributo, nimero de elementos,
numero de pardmetro ou subindex ou uma
combihnagao
0x17 llegal format Solicitagdo de escrita: Formato ilegal ou for- | 0
mato de dado de parametro ndo suportado
0x18 Number of values are not consistent | Solicitagdo de escrita: NUmero dos valores | 0
do dado de parédmetro que ndo corres-
ponde ao numero de elementos no ende-
rego de parametro
0x19 axis nonexistent Acesso a um eixo que ndo existe -
até reserved - -
0x64
0x65.. | Manufacturer-specific - -
OxFF
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Projecdo de um mestre C1

C &9,

6.4 Projegcao de um mestre C1

Modo de
operagao
(modo DP-V1)

6.5 Anexo

Exemplo de pro-
grama para o
Simatic S7

Dados técnicos
DP-V1 para o
MOVIDRIVE®
DFP21/MCH41

Para a projegdo de um mestre C1 DP-V1, é necessario o arquivo GSD
SEWA6003.GSD, que ativa as fungbes DP-V1do DFP21B. Para tanto, € necessario
que o arquivo GSD e o firmware do DFP21B sejam funcionalmente compativeis.
A SEW-EURODRIVE fornece dois arquivos GSD com a introdugédo das fungdes DP-V1
(— capitulo "Arquivos GSD").

Via de regra, para a proje¢do de um mestre C1 & ativado o modo de operagédo DP-V1.
Todos os escravos DP cujas fungdes DP-V1 foram liberadas em seu respectivo arquivo
GSD e que suportam DP-V1 sao operados no modo DP-V1. Os escravos DP padrao
continuam a ser operados pelo PROFIBUS DP, de modo que é garantida a operagéo
mista dos médulos compativeis com DP-V1 e DP. De acordo com as caracteristicas de
funcionamento do mestre, também & possivel operar um participante DP-V1 que tenha
sido projetado com o arquivo GSD DP-V1, no modo de operagéo "DP".

O codigo STEP7 salvo no arquivo GSD mostra como é efetuado o acesso a pgrémetros
através do componente de funcionamento de sistema SFB 52/53 do STEP?7. E possivel
copiar o codigo STEP7 e importa-lo/traduzi-lo como fonte STEP7.

‘ Arquivo GSD para DP-V1: SEWA6003.GSD

Nome do mddulo para projegao: MOVIDRIVE DFP21B/MCH (DP-V1)

Quantidade de conexdes C2 paralelas: 2

indice 47

recomendado: 0

Registros de dados suportados:

Numero de slots suportados:

Cadigo de fabricante: 10A hex (SEW-EURODRIVE)

Identificagédo de perfis: 0
Timeout de resposta C2: 1s
Comprimento max. canal C1: 240 Byte
Comprimento max. canal C2: 240 Byte
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| ) Fungbées DP-V1
(t@ Anexo

Codigos de irre- Esta tabela apresenta os cddigos de irregularidades dos servicos DP-V1 que podem
gularidade dos ocorrer em caso de irregularidade na comunicac¢ao no nivel de telegrama DP-V1. Esta
servigos DP-V1 tabela é de interesse quando desejar escrever um componente de parametrizacao pro-

prio baseado nos servigos DP-V1, pois estes cédigos de irregularidade s&o retornados
diretamente no nivel de telegrama.

Bit:| 7|6 | 5|4 |3 |]3|2 0

Error_Class Error_Code

Error_Class Error_Code Canal de parametro DP-V1
(from DP-V1-Specification) | (from DP-V1-Specification)

0x0 ... 0x9 hex = reserved

0xA = application 0x0 = read error
0x1 = write error
0x2 = module failure
0x3 to 0x7 = reserved
0x8 = version conflict
0x9 = feature not supported
0xA to OxF = user specific

0xB = access 0x0 = invalid index 0xB0 = sem indice de bloco de dados 47
(DB47); solicitagdes de parametro nao
suportadas

0x1 = write length error
0x2 = invalid slot

0x3 = type conflict

0x4 = invalid area

0x5 = state conflict 0xB5 = acesso a DB 47 temporariamente
impossivel devido a estado de processa-
mento interno

0x6 = access denied

0x7 = invalid range 0xB7 = escrever DB 47 com erro no cabe-
calho DB 47

0x8 = invalid parameter
0x9 = invalid type
0xA to OxF = user specific

0xC = resource 0x0 = read constraint conflict
0x1 = write constraint conflict
0x2 = resource busy
0x3 = resource unavailable
0x4..0x7 = reserved
0x8..0xF = user specific

0xD...0xF = user specific
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Procedimentos de diagnoéstico -

7 Diagnéstico de irregularidades
7.1  Procedimentos de diagndstico
Os procedimentos de diagnoéstico descritos a seguir indicam o o modo de procedimento
para a analise de irregularidades dos casos de problemas mais frequientes:
* o0 conversor nao trabalha no PROFIBUS DP
* 0 conversor ndo pode ser controlado com o mestre DP

Demais informagdes sobre a parametrizagao do conversor para diversas aplicagdes de
fieldbus encontram-se no manual MOVIDRIVE® Fieldbus unit profile e lista de parame-
tros. Consultar também as instrugdes atuais no disquete GSD.
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- ~  Procedimentos de diagnostico

Diagnéstico do problema 1: O conversor nao trabalha no PROFIBUS DP.
Estado inicial:

» Conversor conectado fisicamente no PROFIBUS

» Conversor projetado no mestre DP e comunicagao por bus ativa

2

Conector do bus inserido? nio — [A] ‘

sim

A

Qual o comportamento do LED DESLIGADO — [B]
BUS-FAULT? LIGADO —s [C]

PISC@NDO

O conversor identifica a velocidade de transmissao (P092 velocidade de trans-
misséo fieldbus), mas nao foi projetado no mestre DP ou foi projetado errado.

A

Verificar o endereco de fieldbus projetado e ajustado com as chaves DIP
(P093 endereco de fieldbus).

\

‘ Enderecgos de bus iguais? nao — [D] ‘

sim
3

Eventualmente foi projetado um tipo de unidade incorreto ou foi definida
uma configuragao incorreta.

3
Apagar a projegao para o conversor da rede DP.

s

Efetuar uma nova projegéo para o conversor com a selegao da denomi-
nagao de unidade "MOVIDRIVE+DFP21".

Para simplificar a projecéo, utilizar uma configuracéo pré-definida (p. ex.,
"Param + 3PD"). Nao alterar os dados de configuragéo pré-ajustados!
Atribuir as faixas de enderego para o sistema de controle utilizado.

{
Em seguida, carregar a projegdo no mestre DP e reiniciar a comunicacao
por bus.

‘ [A] Verificar os cabos do bus!

‘ [B] O conversor encontra-se em troca de dados ciclica com o mestre DP. A
configuragdo P090 PD indica a configuragdo com a qual o conversor € con-
trolado através do DP.

{
A comunicagao por bus esta em ordem (em caso de problemas com o con-
trole ou a selegéo do valor nominal através do PROFIBUS DP, prosseguir
com Diagnéstico do problema 2).
[C] O conversor néao identifica a velocidade de transmisséo (P092 velocidade
de transmissao fieldbus)!
\
Verificar os cabos do bus!
‘ [D] Adaptar os enderecos de bus! ‘
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Diagnéstico do problema 2:

O conversor nao pode ser controlado com o mestre DP.

Estado inicial:

+ Comunicagao por bus com o conversor em ordem (LED BUS FAULT
desligado)

« O conversor encontra-se com tenséo 24 V (sem tenséo da rede)

\:

A causa do problema ou é uma parametrizagao incorreta do conversor, ou
erro no programa de controle no mestre DP.

A

Controlar com P094 ... P097 (Descrigao do valor nominal PO1 ... PO3) se
os valores nominais enviados pelo controle sdo recebidos corretamente.
Para tanto, a titulo teste, enviar um valor de saida diferente de 0 em cada
palavra de saida.

\

Valores nominais recebidos? sim — [A]

nao
3
Verificar o ajuste correto dos seguintes parametros do acionamento:
* P100 FONTE DO VALOR NOMINAL FIELDBUS
+ P101 FONTE DO SINAL DE CONTROLE FIELDBUS
+ P876 LIBERAR OS DADOS PO SIM

3
Ajustes OK? nao —» [B]

sim

\:

A origem do problema talvez se encontre em seu programa de controle no
mestre DP.

\

Verificar se os enderecos utilizados no programa coincidem com os ende-
regos projetados.

Observar que o conversor precisa de dados consistentes e o acesso deve
ocorrer dentro do programa de controle, se necessario através de fungées
especiais do sistema (p. ex., Simatic S7, SFC 14/15).

[A] Os valores nominais sao transmitidos corretamente.

Verificar a liberagdo do conversor no lado dos bornes.

[B] Corrigir os ajustes.
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VA 7 M Dados técnicos
7 Opcional DFP21B
P| Hz

8 Dados técnicos
8.1 Opcional DFP21B

\ Opcional DFP21B

Referéncia 8242402
Consumo de poténcia P=3W
Variantes de protocolo PROFIBUS DP e DP-V1 de acordo com IEC 61158
PROFIBUS
Reconhecimento automatico de 9.6 kBaud ... 12 MBaud
Técnica de conexao « Através de conector Sub-D de 9 podlos
*  Atribuigao de pinos de acordo com IEC61158
Resistor de terminagao do bus N&o integrado, efetuar com conector PROFIBUS apropriado
com resistores de terminagdo comutaveis.
Enderego de estagao 0 ... 125, ajustavel através de chave DIP
Nome do arquivo GSD «  SEW_6003.GSD (PROFIBUS DP)
+  SEWAG6003.GSD (PROFIBUS DP-V1)
Numero de identificagcdo DP 6003y = 24579gec
Dados de parametrizagao especi- ¢« Comprimento 9 bytes
ficos do usuario « Parametrizagdo hex 00,00,00,06,81,00,00,01,01 = Alarme de
(Set-Prm-UserData) diagnéstico DP = DESLIGADO

« Parametrizagdo hex 00,00,00,06,81,00,00,01,00 = Alarme de
diagnéstico DP = LIGADO

Configuragoes DP para * FOhex = 1 palavra de dados de processo (1 palavra de
DDLM_Chk_Cfg entrada/saida)

* 10hex = 2 palavras de dados de processo (2 palavras de
entrada/saida)

* F2hex = 3 palavras de dados de processo (3 palavras de
entrada/saida)

* Ohex, F5hex = 6 palavras de dados de processo (6 palavras de
entrada/saida)

* Ohex, F9hex = 10 palavras de dados de processo (10 palavras
de entrada/saida)

* F3hex, FOhex = 1 canal de parametros + 1 palavra de dados de
processo (5 palavras de entrada/saida)

* F3hex, F1hex = 2 canal de pardmetros + 2 palavras de dados
de processo (6 palavras de entrada/saida)

* F3hex, F2hex = canal de parametros + 3 palavras de dados de
processo (7 palavras de entrada/saida)

* F3hex, F5hex = canal de parametros + 6 palavras de dados de
processo (10 palavras de entrada/saida)

*  F3hex, F9hex = canal de parametros + 10 palavras de dados de
processo (14 palavras de entrada/saida)

Dados de diagnoéstico * Max. 8 bytes
« Diagnostico padréao 6 bytes

Equipamento para a colocagao +  Programa para PC MOVITOOLS®
em operagao * Unidade de comando DBG11B
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