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1 g! Onemli Uyarilar

1 Onemli Uyarilar

Dokiimantasyon

Bus sistemleri

Emniyet ve
uyarilar

Bu el kitabi ayrintili igletme kilavuzunun yerine kullanilamaz!

Sadece uzman elektrik teknisyenleri tarafindan, gecerli kaza koruma
yonetmeliklerine ve MOVIDRIVE® MDX60B/61B isletme kilavuzuna gére monte
edilmeli ve devreye alinmalidir!

DFP21B PROFIBUS opsiyon kartl MOVIDRIVE® inverterlerini bu uygulama ile
birlikte monte edip devreye almadan 6nce bu el kitabini dikkatle okuyunuz.

Bu el kitabinda, MOVI-DRIVE®-dokiimantasyonunun, 6zellikle MOVIDRIVE®
MDX60B/61B sistem el kitabinin mevcut oldugu ve okundugu varsayiimaktadir.

Bu el kitabindaki géndermeler "—" ile isaretlenmistir. Ornegin, (— Kap. X.X) bu el
kitabinin X.X bélimuande ek bilgiler verilmektedir, anlaminda kullaniimaktadir.

Bu dokimantasyona uyulmasi, arizasiz bir isletme ve garanti kogullarinin yerine
getirilebilmesi icin sarttir.

Bus sistemleri ile ilgili genel emniyet uyarilar::

Sahip oldugunuz iletisim sistemi size, MOVIDRIVE® inverterinin tim olanaklarinin tesis
kosullarina uymasini saglamaktadir. Tum bus sistemlerinde oldugu gibi, burada da
parametrelerde digsaridan yapilacak gérinmeyen etkiler inverterin davranisini
degistirebilir. Bu durum beklenmedik ve kontrol edilemeyen sistem davranislari
olusturabilir.

Burada agiklanan emniyet ve uyarilar mutlaka dikkate alinmalidir!

OB P

Elektrik soku tehlikesi.
Muhtemel sonuglar: Olim veya agir yaralanmalar.

Tehlike. )
Muhtemel sonuglar: Olim veya agir yaralanmalar.

Tehlikeli Durum.
Muhtemel sonuglar: Hafif veya 6nemsiz yaralanmalar.

Zararh Durum.
Muhtemel sonuglar: Cihazda ve ortamda hasar olugur.

Kullanici icin tavsiyeler ve faydali bilgiler.
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Girig

2 Giris
Bu kitabin igerigi

Ek literatiir

Ozellikleri

MOVIDRIVE® ve
PROFIBUS

Tam bilgilere
erisim olanagi

PROFIBUS DPVO
(Versiyon 0)
lizerinden
cevrimsel ve
cevrimsiz veri
alisverisli

PROFIBUS DPV1
(Versiyon 1)
lizerinden
cevrimsel ve
gcevrimsiz veri
aligverigli

Bu kullanici el kitabinda, PROFIBUS DFP21B opsiyon kartinin MOVIDRIVE® MDX61B
inverterine montaji ve MOVIDRIVE®'In PROFIBUS fieldbus sisteminde devreye
alinmasini agiklamaktadir.

MOVIDRIVE®In PROFIBUS fieldbus sistemine kolay ve etkili sekilde baglanabilmesi
icin, PROFIBUS opsiyonu ile ilgili bu el kitabinin yani sira asagida belirtilen dokimanlar
da temin edilmelidir:

» Field bus cihaz profili MOVIDRIVE® el kitabi

Field bus cihaz profili MOVIDRIVE® el kitabinda fieldbus parametreleri ve bu
parametrelerin agiklamalari ile kodlamalarinin disinda, cesitli kontrol tasarimlari ve
uygulama olanaklari, kicuk érneklerle agiklanacaktir.

"Fieldbus cihaz profili" MOVIDRIVE® el kitabinda inverterde bulunan ve gok farkli
iletisim arabirimleri (6rn. systembus, RS-485 ve fieldbus arabirimi) tizerinden okunup
yazilabilen tim parametrelerin bir listesi verilmektedir.

MOVIDRIVE® MDX61B inverterinin DFP21B opsiyonunun gug¢lu universal arabirimi ile
PROFIBUS (zerinden bir Ust seviyedeki otomasyon sistemlerine baglanti olanagi
mevcuttur.

PROFIBUS’da galismak icin temel alinan inverter davranisi (cihaz profili), fieldbus’a
bagh degildir ve bu nedenle de tek bir Unitedir. Bu da kullanicilara, siricu
uygulamalarinin fieldbus’a bagh kalmadan gergeklestirme olanagdi saglar. Boylece
kolayca diger bus sistemlerine, 6rn. INTERBUS (Opsiyon DFI) gegilebilir.

MOVIDRIVE® MDX61B sizlere PROFIBUS arabirimi ile tim siiriici parametrelerine ve
islevlerine dijital erisim olana@! saglamaktadir. inverter hizli ve gevrimsel iglem verileri
Uzerinden kontrol edilir. Bu islem veri kanali Gizerinden istenen degerler (6rn. istenen
hiz, yikselme/disme igin entegratdr siresi vb.) girisi disinda, "enable", "controller
inhibit", "Normal stop", "Hizl stop" gibi suricu islevleri gerceklestirilebilir. Ayni zamanda
bu kanal zerinden mevcut hiz, akim, cihaz durumu, hata numarasi veya referans

mesajlar gibi mevcut degerler de okunabilir.

islem verileri aligverisinin genelde gevrimsel olarak gerceklesmesine ragmen, siiricl
parametreleri ¢cevrimsiz olarak READ ve WRITE iglevleri veya MOVILINK® parametre
kanali Uzerinden okunup vyazilabililer. Bu parametre veri aligverisi sayesinde,
uygulamalarda tim énemli stirlici parametreleri bir tst seviyedeki otomasyon cihazinda
kayithdir ve sirtcu inverterde manuel olarak parametre belirlemeye gerek yoktur.

PROFIBUS-DPV1 karakteristigi ile PROFIBUS-DP genisletme gergevesi igerisinde,
gevrimsiz yeni okuma/yazma servisleri sunulur. Cevrimsiz bu servisler normal gevrimsel
bus isletmesindeki 6zel mesajlara eklenir ve bdylece PROFIBUS-DP (Versiyon 0) ile
PROFIBUS-DPV1 (Versiyon 1) arasinda uyum saglanir.
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Girig

PROFIBUS
opsiyon kartinin
yapilandiriimasi

Denetleme
fonksiyonlari

Diyagnoz

Fieldbus monitor

PROFIBUS opsiyon karti, istasyon adresi, varsayilan parametreler gibi fieldbus’a ait
Ozel ayarlar opsiyon karti Gzerindeki donanim anahtari Gzerinden yapilabilecek sekilde
tasarlanmigtir. Bu manuel ayar olanadi sayesinde inverter kisa bir sure igerisinde
PROFIBUS ortamina entegre edilip ¢alistirlabilir. Parametre belirleme islemi tamamen
otomatik olarak bir Ust seviyedeki PROFIBUS master Uzerinden gergeklestirilebilir
(Parameter Download). Bu ileriye déniik varyasyon sayesinde hem devreye alma slresi
kisalir hem de o6nemli tim surict parametreleri dogrudan Kkontrol programina
kaydedilebildiginden, uygulama programinizin dokimantasyonu da kolaylasir.
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PROFIBUS

53488AXX
Resim 1: MOVIDRIVE®li PROFIBUS ([1] = Gérsellestirme)

Fieldbus sistemlerinin kullaniimasi siriici tekniginde, fieldbus stire denetimi (fieldbus
time out) veya hizli stop tasarimlari gibi ilave denetim islevleri gerektirmektedir.
MOVIDRIVE® denetim fonksiyonlarinin  kendi uygulamalariniza da uyumunu
sagalayabilirsiniz. Ornegin, inverterin bir bus hatasi durumunda nasil bir hata davranisi
goOsterecegini belirleyebilirsiniz. Burada ¢ogu uygulamalarda "hizli stop" uygun bir
¢6zum olabilir. Diger bir olanak ta en son istenen degerlerin dondurulmasi olabilir. Bu
durumda siricu gegerli olan en son istenen de@erlerle galismaya devam eder (6rn.
konveyor bandi). Kontrol klemenslerinin islevsellikleri fieldbus modunda da
sa@lanabildiginden, fieldbus’a bagh olmayan hizli stop tasarimlarinin inverter
klemensleri Uzerinden gergeklestiriimesi mumkundur.

MOVIDRIVE® inverteri devreye alma ve servis calismalari igin sayisiz ariza teshis
olanaklari sunmaktadir. Ornegin, entegre edilmis fieldbus monitéri (izerinden hem bir
ust seviyeden goénderilen istenen degerler hem de gercek degerler kontrol edilebilir.

Ayrica fieldbus opsiyon kartinin durumu ile ilgili kapsamh bilgiler de alabilirsiniz.
Fieldbus monitér fonksiyonu ve MOVITOOLS® bilgisayar yazilimi ile birlikte konforlu bir
ariza teshis olana@i sunmakta ve tim siricu parametrelerinin (fieldbus parametreleri de
dahil) ayarlanmasi olanaginin yani sira fieldbus ve cihazin durumu ile ilgili bilgileri
ayrintili olarak ekrana getirmektedir.
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Montaj / Kurma Uyarilar
Opsiyon Karti DFP21B’nin Montaiji

3 Montaj / Kurma Uyarilari
3.1 Opsiyon Karti DFP21B’nin Montaji

MOVIDRIVE® MDX61B, Boyut 0, opsiyon kartlarinin gikartilip takilmasi sadece
SEW-EURODRIVE tarafindan yapilmalidir.

Opsiyon kartlarinin ¢ikartilip takilmasi sadece MOVIDRIVE® MDX61B, Boyut 1
ile 6 arasinda, mimkundiir.

Montaja Opsiyon karti DFP21B fieldbus slotuna takilmalidir.

baglamadan 6nce  B;; opsiyon kartini takmaya veya gikartmaya baglamadan énce asagidaki uyarilar
dikkate alinmalidir:

inverterin enerjisini kesin. 24 Vpc ve sebeke gerilimlerini kapatin.

Opsiyon kartina dokunmadan 6nce, uygun dnlemlerle (ESD bandi, ESD ayakkabisi
vb.) vicudunuzdaki ylkleri desarj edin.

Opsiyon karti monte edilmeden 6nce kullanma tnitesi ve 6n kapak ¢ikartiimahdir.
Opsiyon karti monte edildikten sonra kullanma unitesini ve 6n kapagi tekrar takin.
Opsiyon kartini orijinal ambalajinda saklayin ve takana kadar ambalajinda birakin.

Opsiyon kartini sadece kenarlarindan tutun. Uzerindeki komponentlere kesinlikle
dokunmayin.

Kullanim El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus Arabirimi DFP21B PROFIBUS




Montaj / Kurma Uyarilari
Opsiyon Karti DFP21B’nin Montaiji

Bir opsiyon
kartinin takilmasi
ve sOkiilmesi

53001AXX

Resim 2: MOVIDRIVE® MDX61 B, Boyut 1- 6, cihaza bir opsiyon Karti takilmasi

1.

Opsiyon karti tespit braketindeki iki vidayi sékin. Opsiyon karti tespit braketini her iki
taraftan ayni anda (bukmeden) slottan digariya gekin.

Opsiyon karti tespit braketindeki siyah kapagin iki tespit vidasini sékiin. Siyah kapagi
cikartin.

Opsiyon kartini ¢ tespit vidasi ile, opsiyon karti tespit braketindeki 6ngorilen
deliklere yerlestirin.

Opsiyon karti tespit braketi ile opsiyon kartini bastirarak yuvasina oturtun. Opsiyon
karti tespit braketindeki iki tespit vidasini tekrar takin ve sikin.

Opsiyon karti, takildigi siranin tersi sirada sokilmelidir.
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DFP21B Opsiyonunun Baglanmasi ve Klemens Ac¢iklamasi

3.2 DFP21B Opsiyonunun Baglanmasi ve Klemens Aciklamasi
Parca numarasi PROFIBUS arabirimi DFP21B opsiyonu: 824 240 2

"PROFIBUS Arabirimi DFP21B" opsiyonu sadece MOVIDRIVE® MDX61B ile baglantil
olarak kullaniimasi mimkuindir, MDX60B ile degil.

Bu durumda DFP21B opsiyonu fieldbus slotuna takiimalidir.

DFP21B’nin 6nden DIP anahtan | ;
P, Aciklama Islev
goriiniusgi Klemens
RUN: PROFIBUS c¢aligma LED’i Bus elektronik modulinun dogdru calistigini gosterir.
DFP21B (yesil)
PROFIBUS-DP hatasi gosterir.
RUN@® BUS FAULT: PROFIBUS hata
BUS LED’i (kirmizi)
FAULT ®
ADDRESS: PROFIBUS istasyon 20 Deger: 1
adresi ayarlamak igin DIP 2! Deger: 2
anahtan 22 Deger: 4
28 Deger: 8
24 Deger: 16
25 Deger: 32
26 Deger: 64
nc Rezerve edildi
X31: PROFIBUS baglantisi X31:1 N.C.
X31:2 N.C.
X31:3 RxD/TxD-P
X31:4 CNTR-P
X31:5 DGND (M5V)
X31:6 VP (P5V/100 mA)
X31:7 N.C.
X31:8 RxD/TxD-N
X31:9 DGND (M5V)
06226AXX

3.3  Kullanilan Soket Baglantilari

PROFIBUS sebekesine 9 kutuplu Sub-D soket (IEC 61158’e gore) ile baglanir. T-Bus
baglantisi icin uygun bir fis kullaniimalidir.

(2]

RxD/TxD-P
RXD/TXD-N
CNTR-P

DGND (M5V)

VP (P5V/100mA)
DGND (M5V)

T

O o000 |Ww

(1]

06227AXX
Resim 3: 9 kutuplu Sub-D fisi pin atanmasi (IEC 61158’e gére)

[1] 9-kutuplu Sub-D fig
[2] Sinyal kablosu, bikilmus
[3] Fis muhafazasi ile ekran arasindaki iletken, genis alanli baglanti
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Montaj / Kurma Uyarilari
Bus Kablosunun Ekranlanmasi ve Dosenmesi

MOVIDRIVE® / DFP21B opsiyonu PROFIBUS sistemine bukilmus, ekranlanmis iki damarli bir kablo ile
PROFIBUS baglanir. Bus fis secilirken desteklenen maksimum veri aktarim hizi dikkate alinmalidir.
baglantisi iki damarli kablo PROFIBUS fisine Pin 3 (RxD/TxD-P) ve Pin 8 (RxD/TxD-N) lizerinden

baglanir. iletisim bu iki kontak tizerinden gergeklesir. RS-485 sinyalleri RxD/TxD-P ve
RxD/TxD-N tim PROFIBUS katilimcilarinda ayni kontaklara bagdlanmalidir. Aksi
takdirde bus ortami Gzerinden iletisim mimkun dedgildir.

PROFIBUS arabirimi Pin 4 (CNTR-P) lzerinden bir repeater veya FO (fiber optik)
adaptor (referans = Pin 9) igin bir TTL sinyali gdnderir.

1,5 Mbaud DFP21B’nin > 1,5 MBaud Uzerindeki hizlarda galistiriimasi igin 6zel 12-MBaud-Profibus
lizerindeki baud fisler gerekmektedir.
hizlan

3.4 Bus Kablosunun Ekranlanmasi ve D6senmesi

PROFIBUS arabirimi RS-485 iletisim protokoliini desteklemektedir ve fiziksel baglant
icin CANopen kullanmaya uygun, IEC 61158’e gbre bir tip A kablo kullaniimalidir. Bu
kablolar ekranlanmis, ¢ift bukimlu iki damarl olmahdir.

Veri yolu kablosunun uzmanca ekranlanmasi endustriyel ortamlarda olusmasi mimkuin
olan elektrik parazitlerinin sénimlenmesini saglar. Asagidaki énlemler ekranlamada en
iyi sonuglar vermektedir:

» Konnektorlerin, modullerin ve topraklama kablolarinin tespit vidalarini elle sikin.
+ Sadece metal veya metal kaplama muhafazali konnektorler kullanin.

« Ekrani konnektére mimkun oldugu kadar genis bir alana yayarak baglayin.

» Veri yolu kablosunun ekranini iki tarafli baglayin.

« Sinyal ve veri yolu kablolarini gli¢ kablolarina (motor kablolari) paralel olarak
désemeyin, mimkinse ayri bir kablo kanali kullanin.

» Endustriyel ortamlarda sadece metalik, topraklanmis kablo raflari kullaniimahdir.

» Sinyal kablosunu ve ilgili topraklama kablosunu birbirlerine ¢ok yakin olarak ve en
kisa yoldan ddseyin.

» Veri yolu kablolarini soketli baglantilar kullanarak uzatmayin.
« Veri yolu kablolarini mevcut sase yuzeylerine yakin olarak déseyin.

Topraktaki potansiyel dalgalanmalarda, iki tarafli baglanan ve toprak potansiyeli (PE) ile
baglanan ekran Uzerinden bir dengeleme akimi gegebilir. Bu durumda VDE-
Talimatlarina uygun bir topraklama saglanmahdir.

3.5 Yol Sonlandirmasi
Devreye alma isleminin kolaylasmasi ve montajda hata kaynaklarinin azaltilmasi igin,
DFP21B opsiyonu bus sonlandirma direngleri ile donatilmamistir.

DFP21B opsiyonu bir PROFIBUS segmentinin basinda veya sonunda bulunuyorsa ve
DFP21B’ye sadece bir PROFIBUS kablosu gidiyorsa, entegre edilmis bus sonlandirma
direngli bir fig kullaniimalidir.

Bu PROFIBUS fisindeki sonlandirma direnclerini anahtarlayin.

Kullanim El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus Arabirimi DFP21B PROFIBUS




Montaj / Kurma Uyarilari 3
Istasyon Adresi Ayarlari

3.6 Istasyon Adresi Ayarlari

PROFIBUS istasyon adresi opsiyon karti Gzerindeki DIP anahtarlari 20... 28ile ayarlanir.
MOVIDRIVE® 0...125 arasindaki adres alanini desteklemektedir.

PROFIBUS istasyon adresi fabrika set degeri 4 olarak
DFP21B ayarlanmisgtir.

RUN@ 20 > Deger: 1x0=0
21—>Deger:2x0=0
22 5> Deger:4x1=4
2% > Deger:8x0=0
24—>Deger:16x0=0
25 5 Deger:32x0=0
25 5 Deger: 64 x 0= 0

06226AXX

Calisma esnasinda PROFIBUS istasyon adresinin degistiriimesi etkisini hemen
gOstermez. Bu degisiklik inverter yeniden calistirildiginda (Sebeke + 24 V KAPAT/AC)
etkinlesir. Inverter giincel istasyon adresini fieldbus monitér parametresi P092 "Fieldbus
address" ile gosterir (gésterge DBG60B veya MOVITOOLS®/SHELL ile).

Ornek: PROFIBUS istasyon adresi 17’nin ayarlanmasi
DFP21B

20, Deger: 1 x 1=
RUN@ 2" - Deger:2x0=0
BUS. 22 5 Deger:4x0=0
FAULT 23 > Deger:8x0=0

2* s Deger: 16 x 1 =1
25 5 Deger:32x0=0
26, Deger: 64 x 0 =

06228AXX
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Montaj / Kurma Uyarilari
Option DFP21B Isletme Gdstergeleri

3.7 Option DFP21B isletme Géstergeleri

PROFIBUS PROFIBUS arabirimi DFP21B opsiyon kartinda, DFP21B’nin ve PROFIBUS sisteminin
LED’leri gercek durumlarini gésteren iki LED bulunur.

RUN LED’i (yesil) * RUN LED’i (yesil) bus elektronik moduliiniin dogru olarak ¢alistigini gosterir

RUN Hata nedeni Hata giderilmesi

yaniyo |+ PROFIBUS-Hardware OK. -
r

yanmi |+ Bus elektronik modiliinde bir donanim «  MOVIDRIVE® tekrar galistirin. Bu hata
yor hatasi var. tekrarlanirsa SEW servisine danisiniz.
yanip + PROFIBUS adresi 125'ten daha blyuk *  P093 Fieldbus address ile DIP

soniiy olarak ayarlanmis. anahtarlarinda ayarlanmis olan adresi
or kontrol edin

BUS-FAULT LED’i - BUS-FAULT LED’i (kirmizi) PROFIBUS-DP’deki hatalari gdsterir.
(kirmizi)

BUS-FAULT | Hata nedeni Hata giderilmesi

yaniyor + DP-Master baglantisi kesildi. + Cihazin PROFIBUS-DP baglantisini
+ Cihaz PROFIBUS baud hizini tanimiyor. kontrol edin.
* Bus kesintisi olabilir. + DP-Master’in projelendirmesini kontrol
+ DP-Master devre digi edin.

*  PROFIBUS-DP- aginizdaki tim
kablolari kontrol edin.

yanmiyor » Cihaz ile DP-Master arasinda veri -
alisverisi (Data-Exchange durumu)
yanip + Cihaz baud hizini tanidi, fakat DP + DFP21B’de ve DP-Master projelendirme
sOniiyor Master tarafindan adreslenemedi. yaziliminda ayarlanmis olan PROFIBUS
+ Cihaz DP-Master’da projelendiriimemis adresini kontrol edin.
veya yanlis projelendirilmis. « DP-Master’in projelendiriimesini kontrol

edin.

*  Projelendirme igin MOVIDRIVE-
DFP21B tanimli GSD dosyasi
SEWA_6003.GSD kullaniimalidir.

Kullanim El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus Arabirimi DFP21B PROFIBUS




Montaj / Kurma Uyarilar
GSD Dosyalari

3.8 GSD Dosyalari

PROFIBUS DP
icin GSD dosyasi

PROFIBUS DP-V1
icin GSD dosyasi

DFP21B igin gegerli gincel GSD dosyalari SEW sitesinde (http://www.sew-
eurodrive.de) "Software" altinda bulunmaktadir. Her iki GSD dosyasi da paralel olarak
bir STEP7 projesinde kullanilabilir. Yazilim dosyasi yiklenip agildiktan sonra
PROFIBUS DP ve PROFIBUS DP-V1 igin iki ayri dizin olusur.

inverterin kontroll igin standart PROFIBUS-DP iletisimi kullaniimak istendiginde, "DP"
dizinindeki GSD dosyasi SEW_6003.GSD kullaniimahdir. Bu GSD dosyasi GSD
revizyon 1’e esittir ve projelendirme yaziliminizdaki 6zel bir dizine kopyalanmalidir.
Ayrintili bilgiler ilgili projelendirme yazilimlarinin kullanma kilavuzlarindan alinabilir.

PROFIBUS kullanici kurulusu tarafindan standartlastiriimis cihaz temel verileri tim
PROFIBUS DP Master’lar tarafindan okunabilir.

Projelendirme araci DP-Master Dosya adi

Tum DP projelendirme araclari (EN 50170 (V2)) | Standart DP-Master SEW_6003.GSD
icin

Siemens S7 Hardware yapilandirmasi Tum S7 DP-
Master’lar igin

Siemens S5 COM PROFIBUS IM 308C vb. igin

inverterin kontrolii igin standart PROFIBUS-DP iletisiminin yani sira DP-V1’in parametre
belirleme olanaklarini da kullanmak istediginizde, "DP-V1" dizinindeki GSD dosyasi
SEWAG6003.GSD kullaniimahdir.

Bu GSD dosyasi GSD revizyon 3’e esittir. Daha eski, DP-V1’e uyumlu olmayan
PROFIBUS opsiyonlari kullanildiginda, DP-V1-Master ile DFP21B arasinda baglanti
kurulamaz. DFP21B’nin "Bus-Fault" LED’i bu durumda DP-V1-Master calistiginda
yanmaya devam eder. DP-V1-Master baglanti olanagi olmadigina isaret eder.

Kolayca taninabilmeleri icin GSD dosyalarina PROFIBUS-DP-V1 adi atanmistir ve
projelendirme yazilimindaki 6zel bir DP-V1-Master alt dizininde goértndrler (— asagidaki
resim).

rafile IStandald =

E--w FROFIBUS DF -

=13 Additional Field Devices

{:l General

EI{:I Drives

B0 SEw
=0 DPYT
- #gg MOVIDRIVE DFPZ1/MCHA (DFV)
. E-gg MAPDPYT) + MOVIMOT
. &g UFPDPVI)
=g MFP/MIOP + MOVIMOT
g MOVIDRIVE Compact 41
g MOVIDRIVE+DFP11
#-gg MOVIDRIVE+DFP2T
=g MOVIMOT + MFP.D
+-gg MOVITRAL 31 Size
g MOVITRAC 31+FFP31
wgg UFP

L2 1o

DFY1 GSD 3.0 for DFP21 and MCHAT with DFYT firmare
extenzion

53545AXX
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GSD Dosyalari

GSD dosyasinin
DFP21B igin , . .
ecerlilici PROFIBUS opsiyonu DFP21B | DP igin SEW_6003.GSD DP-V1 igin SEWA6003.GSD
gegeriilig 074 Yerlesik bellek Opsiyon 1:
824 399 9.10 ve daha yuksegi ok ok

GSD dosyasindaki degerler degistirlemez veya genigletiiemez. GSD dosyasinda
degisiklik yapilmasi sonucu inverterde olusacak hatalar igin sorumluluk kabul ediimez!
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DP Master’in Projelendiriimesi @

4 Projelendirme ve Devreye Alma

Bu bolimde DP Master'in projelendiriimesi ve inverterin fieldbus modu igin devreye
alinmasi ile ilgili bilgiler verilmektedir.

4.1  DP Master’in Projelendirilmesi

Projelendirmede
yapilmasi
gerekenler

DP
Yapilandirmasi

DP-Master’in projrelendirilmesi igin bir GSD dosyasi mevcuttur. Bu dosya projelendirme
yazilimindaki 6zel bir dizine kopyalanmaldir.

Ayrintili bilgiler ilgili projelendirme yazilimlarinin kullanma kilavuzlarindan alinabilir.

PROFIBUS-DP  arabirimli MOVIDRIVE® projelendirmesinde asagidaki adimlar
gerceklestiriimelidir:

1. Projelendirme ile ilgili glincel bilgiler igin GSD dosyasi ile birlikte gelen
README_GSD6003.PDF dosyasini okuyun.

2. GSD dosyasini projelendirme yaziliminizda verilen ydnergelere goére yukleyin
(kopyalayin). Kurulum iglemi bagari ile tamamlandiginda, cihaz slave katihmcilarda
MOVIDRIVE+DFP21 adi altinda gérundr.

3. Projelendirmek igin arabirim modulinid MOVIDRIVE+DFP21 adi altinda PROFIBUS
yapisina ekleyin ve bir istasyon adresi atayin.

4. Kullanacaginiz uygulama igin gerekli islem verileri yapilandirmasini segin ("ayrica
"DP Yapilandirmasi" bolimine de bakiniz.

5. Projelendirilen veri geniglikleri icin /O veya periferi adreslerini girin.

Projelendirme igslemi tamamlandidinda, PROFIBUS-DP devreye alinabilir. Kirmizi
"BUS-FAULT" LED'’i size projelendirmenin durumunu gdésterir (YANMIYOR =
Projelendirme TAMAM).

Aktarim igin kullanilan giris ve gikis verilerinin tlrinu ve sayisini tanimlayabilmek igin,
DP-Master'dan invertere belirli bir DP yapilandiriimasi bildiriimelidir. Burada asagidaki
olanaklar mevcuttur;

» slrdclnUn islem verileri ile kontrold,
« parametre kanali Gzerinden tim surlcl parametrelerinin okunmasi veya yazilmasi,

«  IPOSPUs® jle kontrol Uinitesi arasinda istendigi gibi tanimlanabilen bir veri aligverisi
kullanma olanagi.

MOVIDRIVE® inverterleri DP-Master ile inverter arasinda veri alisverisi icin farkli DP
yapilandirmalarina olanak saglamaktadir. Asagidaki tabloda MOVIDRIVE® serisi icin
mumkin olan tim DP yapilandiriimalari igin ek uyarilar verilmektedir. Bu
yapilandirmanin adi "islem Verileri Yapilandirmasi" siitununda verilmistir. Bu metinler
DP-Master projelendirme yaziliminda da bir segenek listesi olarak gériintr. PROFIBUS-
DP baglantisi kurulurken hangi yapilandirma verilerinin invertere gonderildigi DP
yapilandirmasi sutununda gosterilmektedir.

Kullanim El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus Arabirimi DFP21B PROFIBUS
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@ DP Master’in Projelendiriimesi

islem Verilerinin Anlami /Uyari DP Yapilandirmasi
Yapilandiriimasi
0 1

1PD MOVIDRIVE® kontrolii 1 islem veri kelimesi tizerinden 2404e -

2PD MOVIDRIVE® kontrolii 2 islem veri kelimesi tizerinden 241 4oz -

3PD MOVIDRIVE® kontrolii 3 islem veri kelimesi izerinden 24246, -

6 PD MOVIDRIVE® kontrolii 6 islem veri kelimesi tizerinden Ogez 2454,
(PD4-PD6 sadece IPOSplus ile kullanilabilir)

10 PD MOVIDRIVE® kontrolii 10 islem veri kelimesi tizerinden Ogez 249 e,
(PD4-PD10 sadece IPOSplus ile kullanilabilir)

Param + 1 PD MOVIDRIVE® kontrolii 1 islem veri kelimesi {izerinden 243 e, 2404e,
Parametre belirleme 8 bayt parametre kanali Gzerinden

Param + 2 PD MOVIDRIVE® kontrolii 2 islem veri kelimesi {izerinden 243 e, 241 4,
Parametre belirleme 8 bayt parametre kanali Gzerinden

Param + 3 PD MOVIDRIVE® kontrolii 3 islem veri kelimesi tizerinden 24347 24246,
Parametre belirleme 8 bayt parametre kanali lizerinden

Param + 6 PD MOVIDRIVE® kontrolii 6 islem veri kelimesi tizerinden 24347 2454,
Parametre belirleme 8 bayt parametre kanali Uizerinden
(PD4-PD10 sadece IPOSPIS® jie kullanilabilir)

Param + 10 PD MOVIDRIVE® kontrolii 10 iglem veri kelimesi tizerinden 243 e, 249 e,
Parametre belirleme 8 bayt parametre kanali Gzerinden
(PD4-PD10 sadece IPOSPIS® jie kullanilabilir)

Universal DP DP yapilandiriimasi "Universal Module" (S7 HWKonfig) segildiginde, DP bireysel olarak
yapilandirmasi yapilandirilabilir. Bu durumda asagidaki kosullarin yerine getirilmesi gerekmektedir:

Module 0 (DP-tanimi 0) ile inverterin parametre kanali tanimlanur.

Parametre belirlemenin dogru yapildigindan emin olmak icin, parametre kanali tim
uzunlugu boyunca uyumlu olarak aktarilmaldir.

Uzunluk islev
0 Parametre kanal kapali
8 1/0 bayt veya 4 1/O kelimesi Parametre kanali kullaniliyor

Module 1 (DP-tanimi 1) ile inverterin iglem verileri kanal tanimlanir.

GSD dosyasinda 6nceden tanimlanmis olan islem verileri yapilandiriimasina ilave
olarak 4, 5, 7, 8 ve 9 islem veri kelimeli islem verileri de yapilandirilabilir. Burada giris ve
cikis kelime sayilarinin ayni olmasina dikkat edilmelidir. Kelime sayilari (uzunluklari)
farkli oldugunda veri alisverisi gergceklesmez. Bu durumda Bus Fault LED’i yanip
sdnmeye devam eder, P0O90 PD-Yapilandirma parametresi OPD ile yapilandirma hatasi
gOsterir.

Kullanim El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus Arabirimi DFP21B PROFIBUS




Projelendirme ve Devreye Alma (‘CD 4

DP Master’in Projelendiriimesi @

Uzunluk islev

2 1/0 bayt veya 1 1/O kelimesi 1 islem veri kelimesi
4 1/0 bayt veya 2 1/O kelimesi 2 iglem veri kelimesi
6 1/0O bayt veya 3 I/O kelimesi 3 iglem veri kelimesi
8 1/0 bayt veya 4 1/0 kelimesi 4 islem veri kelimesi
10 I/O bayt veya 5 I/0 kelimesi 5 iglem veri kelimesi
12 1/0O bayt veya 6 1/O kelimesi 6 islem veri kelimesi
14 1/0 bayt veya 7 1/0 kelimesi 7 iglem veri kelimesi
16 1/O bayt veya 8 I/0 kelimesi 8 islem veri kelimesi
18 1/0 bayt veya 9 1/O kelimesi 9 islem veri kelimesi
20 1/0O bayt veya 10 I/O kelimesi 10 islem veri kelimesi

Asagidaki sekilde, EN50170(V2)de tanimlanmis olan vyapilandirma verileri
gorulmektedir. Bu yapilandirma verileri DP-Master calismaya basladidinda invertere

aktarilir.
7/MSB 6 5 | 4 3 2 1 0/LSB
Veri uzunlugu
0000 = 1 Bayt/kelime
1111 = 16 Bayt/kelime
Girig/Cikis
00 = 6zel tanimlama bigimleri
01 = Giris
10 = Cikis
11 = Girig/Cikis
Format
0 = Bayt yapisi
1 = kelime yapisi
Tutarhihk
0 = Bayt veya kelime
1 = Toplam uzunluk

Uyari:
MOVIDRIVE® "&zel Tanim Bicimleri" kodlamasini desteklemez!
Veri aktarimi i¢in sadece "TUm uzunluk boyunca tutarh" ayari kullaniimalidir!
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Veri tutarliligi

Projelendirme ve Devreye Alma
Harici Diyagnoz

Tutarli veriler otomasyon cihazi ile inverter arasinda surekli olarak birlikte aktariimasi
gereken verilerdir.

Veri tutarhhidr &zellikle konum degerlerinin veya komple konum gdrevlerinin
aktarilmasinda oldukga 6nemlidir. Tutarsiz veri aktariminda, veri kaynaklari otomasyon
cihazinin farkli program ¢evrimleri olabilir ve bdylece invertere tanimlanmamig degerler
aktariimis olur.

PROFIBUS DP’de otomasyon cihazi ile tahrik teknigi cihazlari arasindaki veri iletigimi

genelde "Tum uzunluk boyunca veri tutarhligi" ayarinda gergeklesir.

4.2 Harici Diyagnoz

Oneri

DFP21B  opsiyonlu MOVIDRIVE®  MDX61B inverteri icin DP-Master
projelendiriimesinde PROFIBUS DP (zerinden harici diyagnoz alarmlarinin otomatik
olarak olusturulmasi aktive edilebilir. Bu islev aktive edildiginde inverter her arizada DP-
Master’a harici bir ariza teshisi bildirir. Bu diyagnostik bilgilerinin degerlendirilebilmeleri
icin, DP-Master sisteminde ilgili (kismen olduk¢a karmasik) program algoritmalari
programlanmalidir.

MOVIDRIVE® aktuel inverter durumunu, her PROFIBUS DP ¢evriminde Status Word 1
Uzerinden aktardigindan, harici ariza teshisinin aktive edilmesine prensip olarak gerek
yoktur.

Cihaza 6zgi ariza teshisinin yapisi PROFIBUS DP-V1 igin yeniden tanimlanmistir.
Burada agiklanan mekanizma sadece PROFIBUS DP (DP-V1 ekleri harig) ile birlikte
kullanilabilir. Bu mekanizmanin yeni uygulamalar i¢in kullaniimasi énerilmemektedir.

Simatic S7 Master sistemleri ile ilgili uyar!

PROFIBUS-DP sistemi, harici ariza teshis olusturma aktif olmasa dahi, DP-Master'da
diyagnoz alarmlari verebileceginden, kontrol Unitesinde ilgili galistirma moddlleri (6rn.
S7-400 igin OB84 veya S7-300 icin OB82) bulunmalidir.
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Yapilmasi Bir DP-Slave projelendirilirken her DP-Master'da ayrica uygulayiciya 6zgi parametreler

gerekenler tanimlanabilir ve bu parametreler PROFIBUS-DP calismaya basladiginda slave’e
aktarilir. MOVIDRIVE® igin asagidaki isleviere sahip uygulayiciya 6zgii dokuz
parametre veri dngorulmustar:

[ve]
Q
<
G

gecerli deger
00 hex

islev

DP-VI igin rezerve edildi

00 hex

DP-VI igin rezerve edildi

00 hex
06 hex

DP-VI igin rezerve edildi

6 bayt uzunlugunda "User-Parameter-Block"

81 hex

Yapi tipi: User (Ureticiye bagh)

00 hex
00 hex

Slot-Number: 0 = komple cihaz

rezerve edildi

01 hex

SEW-User-Parameter versiyonu: 1

o N O gl W N~ O

00 hex
01 hex

Ariza durumunda diyagnostik alarmlar DFP21 tarafindan olusturulur

DFP21 hata durumunda diyagnostik alarm olusturmaz (fabrika ayari)

Burada belirtiimeyen tim degerler gegersizdir ve DFP21B’de hata verirler.

Projelendirme Harici diyagnozlar DP master sistemlerinin projelendirme programlarinda STEP7 ile
i¢in bir 6rnek aclk metin olarak aktive edilebilir (Undefined!. 4) veya Hexcode olarak dogrudan

girilebilir (Tablo x).

Eigenzchaften - DP-5lave E
Allgemein Parametrielenl
PFarametermame Wert
:Dizabled [off]
LlJ
)| | ok | fbbrechen | Hife |
Hes-Parameter... | Wiert Sndern... |
Abbrechen | Hife
50256AXX
Resim 4: Harici diyagnozun STEP?Y ile aktive edilmesi
Parametre belirleme verileri (hex) islev
00, 00,00,06 ,81,00,00,01,00 Hata durumunda da diyagnoz alarmi olusturulur
(enabled = on)

00, 00, 00, 06, 81, 00, 00, 01, 01 Hata durumunda diyagnoz alarmi olusturulmaz

(disabled = off, fabrika ayari)

Kullanim El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus Arabirimi DFP21B PROFIBUS
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Projelendirme ve Devreye Alma
Inverterin Devreye Alinmasi

inverterin Devreye Alinmasi

MOVIDRIVE® inverteri PROFIBUS opsiyon karti takildiktan sonra, baska ayara gerek
kalmadan derhal PROFIBUS (izerinden kurulabilir. Bu durumda calistirdiktan sonra,
ornegin tim parametreler bir st seviyedeki otomasyon cihazindan ayarlanabilir.

inverterin PROFIBUS {izerinden kontrol edilebilmesi icin, ayari kontrol kaynagina
(P101) ve istenen deger kaynagina (P100) = FIELDBUS degistirimelidir. inverter
FIELDBUS’a ayarlandiginda, istenen deger aktarimi parametreleri PROFIBUS
Uzerinden belirlenir. Boylece MOVIDRIVE® inverteri st seviyedeki otomasyon
cihazindan goénderilen iglem c¢ikis verilerine yanit verir.

Kontrol ve istenen deger kaynagi FIELDBUS'In aktive edilmesi Ust seviyedeki kontrol
Unitesindeki "Fieldbus modu aktif" biti ile gosterilir.

Bir emniyet geregi olarak, inverterin fieldbus sistemi (izerinden kontrol edilebilmesi igin
klemenslerle de "enable" konuma getirilmelidir. Bunun igin klemensler, inverterin giris
klemensleri Uzerinden "enable" olabilecegi sekilde baglanmali veya programlanmalidir.
inverterin klemesler tizerinden "enable" yapilabilmesi igin en basit yol, 6rn. DIGJ girig
klemensine (Function/CONTROLLER INHIBIT) +24V sinyali vermek ve DIg1 ... DIG3
giris  klemenslerini NO FUNCTION olarak programlamaktir. Fieldbus baglantil
MOVIDRIVE® inverterin bu sekilde nasil devreye alinacagi ilerideki sayfalarda
aciklanmaktadir.
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MOVIDRIVE® inverterinin devreye alinmasinda yapilmasi gerekenler
1. Gug son katini klemens tzerinden "enable" edin.

DIgg / X13.1 giris klemensine (Function /CONTROLLER INHIBIT) +24V sinyali

baglayin (6rn. cihaz képrisu).

N
X13:
-—| 1 | DIOO
<—| 2 | DIO1
<—| 3 | DI02
<—| 4 | DIO3
<5 | DI04 ——n
<—| 6 | DIO5
—| 7 | DCOM
—| 8 | VO24 j
19 | DGND
<—| 10| ST11
<—| 11| ST12
\\fj
X10: ‘
-1 |TF1
12 |DGND
— |3 | DB00
— |4 | DO01-C
L 5 | DO01-NO
6 | DO01-NC
—=|7 | D002
— 18 | V024
<19 |VI24 —t
24 \ ext.
|10/ DGND |[—1- X
Glg son katinin cihaz képriisti
lizerinden "enable" edilmesi [1]

01234BXX

2. 24 V besleme gerilimini agin.

inverterde parametre belirleyebilmek igin, sadece harici 24V besleme gerilimini agin

(sebeke gerilimini degil!).

DIO0 = /Controller inhibit

DI01 = No function

DI02 = No function

DI03 = No function

DI04 = No function

DI05 = No function

DCOM = X13:DI00 ... DIO5 referans
V024 =+24V

DGND = Dijital sinyaller igin referans
potansiyel

ST11 = RS-485 +
ST12 = RS-485 -
TF1 = TF girigi

DGND = Dijital sinyaller igin referans
potansiyel

DBOO0 = /Fren

DOO01-C = Réle kontagi

DOO01-NO = Normalde agik kontak
DO01-NC = Normalde kapal kontak
D002 = /Ariza

V024 =+24V

VI24 = + 24 V (harici besleme)

DGND = Dijital sinyaller igin referans
potansiyel

3. Istenen deger kaynagi = FIELDBUS / Kontrol sinyali kaynagi = FIELDBUS.

inverterin fieldbus (zerinden kontrolii icin istenen deder ve kontrol sinyali

kaynaklarini FIELDBUS olarak ayarlayin.

C &9,
@ I

P100 istenen deger kaynagi = FIELDBUS
P101 Kontrol sinyali kaynagi = FIELDBUS

4. DIJ1 ... DIF3 giris klemensleri = NO FUNCTION.
Giris klemenslerini NO FUNCTION’a programlayin.

P600 DI91 klemens programlanmasi = NO FUNCTION

P601 DI92 klemens programlanmasi = NO FUNCTION

P602 DI93 klemens programlanmasi = NO FUNCTION

MOVIDRIVE® inverterinin devreye alinmasi ve kontroli ile ilgili diger bilgiler fieldbus

cihaz profili el kitabindan alinabilir.
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@ inverteriu Kontrolii

5 PROFIBUS-DP’nin Calisma Karakteristikleri

Bu bélimde inverterin PROFIBUS-DP’deki prensip ¢alismasi agiklanmaktadir.

5.1 Inverteriu Kontrolii

Inveter on 1/O kelimesi uzunlugundaki islem veri kanali Gzerinden kontrol edilir. Bu islem
veri kelimeleri 6rnegin, 1/0 alaninda veya periferisinde DP-Master olarak bir PLC
kullanildidinda goéruntulenip aligageldidi gibi adreslenebilir.

PW160 PA3

PW158 PA 2

PW156 PA1

PW154

PW152

PW150

[2]

PW148 — 31

O T Teat]Pazfpas
ANt [rer[eeafres
A A A A A A *

PW160 PE 3«

PW158 PE 2«

PW156 PE 1«

PW154

PW152

PW150

<
<
<
PW148 <+——

53493AXX

Resim 5: PROFIBUS verilerinin PLC adres alaninda gériintiilenmesi

Simatic S7 igin
kontrol érnegi

[11 8 bayt MOVILINK® parametre kanall
[2] PLC adres arahgi

PI1 ... PI10 islem girig verileri
PO1 ... PO10 lIslem cikis verileri

* Programlama ve projelendirme ile ilgili diger uyarilar GSD dosyasi ile birlikte verilen

README_GSD6003.PDF dosyasindan alinabilir.

+ Islem veri kanali Gizerinden kontrol ile ilgili ayrintil bilgiler, 6zellikle kontrol ve durum

kelimesinin kodlanmasi, fieldbus cihaz profili el kitabindan alinabilir.

inverter Simatic S7 lizerinden segcilmis olan islem verileri konfigiirasyonuna bagli olarak
ya dogrudan yukleme ve aktarma komutlar ile veya 6zel sistem iglevleri SFC 14
DPRD_DAT ve SFC15 DPWR_DAT ile kontrol edilir.

S7’de 3 bayt'h veya 4 bayt'tan daha uzun olan veriler prensip olarak SFC14 ve SFC15
sistem fonksiyonlari Gzerinden aktarilir.
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STEP7 program
ornegdi

Burada asagidaki tablo gegerlidir:
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islem verilerinin yapilandiriimasi | STEP7 erisim sekli

1PD Yikleme/Aktarim komutlari

2PD Yikleme/Aktarim komutlari

3PD Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (6 bayt uzunlugunda)

6 PD Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (12 bayt uzunlugunda)

10 PD Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (20 bayt uzunlugunda)

Param + 1 PD Parametre kanali: Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (8 bayt
uzunlugunda)
Islem verileri: YUkleme/Aktarim komutlari

Param + 2 PD Parametre kanali: Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (8 bayt
uzunlugunda)
Islem verileri: YUkleme/Aktarim komutlari

Param + 3 PD Parametre kanali: Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (8 bayt
uzunlugunda)
Islem verileri: Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (6 bayt uzunlugunda)

Param + 6 PD Parametre kanali: Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (8 bayt
uzunlugunda)
Islem verileri: Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (12 bayt uzunlugunda)

Param + 10 PD Parametre kanali: Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (8 bayt
uzunlugunda)
Islem verileri: Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (20 bayt uzunlugunda)

Bu drnek icin "3PD" iglem verisi yapilandirmali MOVIDRIVE® PIW576... giris

adreslerinde PIW576... ve gikis adreslerinde POW576... ile projelendirilir.

Burada yakl. 50 veri kelimeli bir veri blogu olusturulur.

SFC14 c¢agirildiginda islem giris verileri DB3 veri bloguna, veri kelimesi 0, 2 ve 4,
kopyalanir. Kontrol programi islendikten sonra, SFC15 gagirildiginda, veri kelimesi 20,
22 ve 24 islem gikis verileri, ¢cikis adresi POW 576..."ya kopyalanir.

RECORD parametresinde bayt olarak verilen uzunluga dikkat edilmelidir. Bu deger

yapilandiriimig olan uzunluga esit olmalidir.

Sistem iglevleri ile ilgili ayrintili bilgiler igin, bkz. STEP7 Online Yardim.

/ OB1’de gevrimsel program isleme baslangici

BEGIN
NETWORK

TITLE =Copy PI data from inverter to DB3, word 0/2/4

CALL SFC 14 (DPRD_DAT)
LADDR := W#16#240

VAL:= MW 30

/IRead DP Slave Record
//Giris adresi 576
/ISonug bayrak kelimede 30

"RECORD := P#DB3.DBX 0.0 BYTE 6 //Gdsterge

NETWORK

TITLE =PLC program with drive application
/I PLC programi suriict kontrolu igin DB3'deki islem verilerini

/I kullanir

L DB3.DBW 0 /IPI1 yiikle (status word 1)

L DB3.DBW 2 /IP12 yUkle (gergek hiz degeri)

L DB3.DBW 4 /P13 yUkle (no function)

L W#16#0006

T DB3.DBW 20 //6hex’i PO1’e yaz (control word = enable)

L 1500

T DB3.DBW 22 //1500dec’i PO2'ye yaz (istenen devir sayisi = 300 d/d)
L W#16#0000

T DB3.DBW 24 //0hex’i PO3’e yaz (fakat etkisi olmaz)

//OB1'de gevrimsel program islemi tamamlandi

NETWORK

TITLE =Copy PO data from DB3, word 20/22/24 to inverter

CALL SFC 15 (DPWR_DAT)
LADDR := W#16#240
RECORD := P#DB3.DBX 20.0 BYTE 6

_VAL:= MW 32

/Write DP Slave Record

/ICikis adresi 576 = 240hex
//Gbsterge DB/DW

//Sonug bayrak kelimesi olarak 32
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5.2 PROFIBUS-DP Timeout (Zaman Asimi)

PROFIBUS-DP (izerinden veri aktarimi bozuldugunda veya kesildiginde
MOVIDRIVE®de yanit denetleme siiresi gecer (DP-Masterda projelendirildiginde).
"BUS-FAULT" LED'i yanar (veya yanip sOner) ve yeni kullanici verileri alinmadigini
gOsterir. MOVIDRIVE® ayni zamanda P831 Reaktion Feldbus Timeout ile secilmis olan
hata yanitini gerceklestirir.

P819 Fieldbus Timeout ile DP-Master tarafindan PROFIBUS DP igin verilmis olan yanit
denetleme siresi gosterilir. Bu zaman asimi suUresi sadece DP-Master Uzerinden
degistirilebilir. Degisiklikler kullanma Gnitesi veya MOVITOOLS® tizerinden gOsterilirler,
fakat etkin degillerdir ve DP bir daha galistiginda tzerlerine yazilir.

5.3 Fieldbus Zaman Asimi Yaniti

P813 ile fieldbus zaman asimi denetimini olusturan hata yaniti parametresi belirlenir.
Burada yapilan ayar master sistemdeki ayarlara uyumlu olmalidir (S7: Yanit denetimi).

5.4 PROFIBUS-DP Uzerinden Parametre Belirleme

PROFIBUS-DP’de slriici parametrelerine 8 bayt'lk MOVILINK®- parametre kanali
Uzerinden erisilir. Bu kanalda normal READ ve WRITE servislerinin yani sira baska
parametre servisleri de mevcuttur.

8 Bayt PROFIBUS-DP’de inverterin parametrelerine "Parameter process data object" (PPO)
MOVILINK® Uzerinden erisilir. Bu PPO cevrimsel olarak transfer edilir ve islem verileri kanalinin [2]
parametre disinda, ¢cevrimsel olmayan parametre degerlerinin aligverisi igin bir parametre kanalina
kanalinin yapisi [1] da sahiptir.

=|0)

Blcins
=l 0

== 1
B ERAEEN]

= @
= TR

Resim 6: PROFIBUS-DP (izerinden iletisim

53492AXX

8 bayt MOVILINK® parametre kanalinin yapisi agagidaki tabloda verilmistir. Bu kanal bir
ybnetim bayti, rezerve edilmis bir bayt, bir indeks kelimesi ve doért veri baytindan olusur.

Bayt 0 Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4 Bayt 5 Bayt 6 Bayt 7
Index High | Index Low | MSB Verileri Veriler Veriler LSB
Ydénetim rezerve Verileri
edildi
Parametre endeksi 4 bayt veriler
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8 bayt MOVILINK®
parametre
kanalinin yénetimi

Indeks Adresleme

Veri alani

Parametre belirleme akiginin tamami 0 baytina: yénetim, koordine edilir. Bu bayt ile
servis tanimi, veri uzunlugu, uygulanan servislerin durumlari gibi dnemli servis
parametreleri sunulur. Asagidaki tabloda 0, 1, 2 ve 3 bitlerinin servis tanimini i¢erdigi,
yani hangi servisin uygulandigini tanimladigi gésteriimektedir. Bit 4 ve 5 ile "Write"
servisinin veri uzunlugu Bayt olarak verilir. Bu deder SEW inverterleri igin genelde 4 bayt
olarak ayarlanir.

7/MSB 6 5 4 3 2 1 0/LSB

Servis tanimi

0000 = No Service

0001 = Read Parameter

0010 = Write Parameter

0011 = Write Parameter volatile
0100 = Read Minimum

0101 = Read Maximum

0110 = Read Default

0111 = Read Scale

1000 = Read Attribute

Veri uzunlugu

00 = 1 Bayt

01 =2 Bayt

10 = 3 Bayt

11 = 4 Bayt (ayarlanmalidir!)

Handshake-Bit
cevrimsel aktarimda her yeni siparis ile degistiriimelidir

Durum Biti
0 = Servis uygulamasinda hata yok
1 = Servis uygulamasinda hata var

Bit 6 kontrol Unitesi ile inverter arasinda handshake olarak gorev yapar. inverterde
aktarilan servisi gergeklestirir. Ozellikle PROFIBUS-DP’de parametre kanali iglem
verileri ile birlikte ¢cevrimsel olarak aktarildigindan, inverterde servis verilebilmesi icin
"Handshake-Bit" Uzerinden tetiklenmesi gerekmektedir. Bunun igin bu bitin degeri
uygulanacak her servis igin degistirilir (toggle). inverter bu "Handschake" biti ile servisin
yapilip yapiimadiginin sinyalini verir. Kontrol Gnitesi tarafindan alinan "Handschake" biti
gonderilene esitse, servis yerine getirilir. Durum biti 7, servisin hatasiz mi, yoksa hatali
mi oldugunu gdsterir.

Bayt 2 ile: Index-High ve bayt 3: Index-Low ile fieldbus sistemi Uzerinden okunup
yazilmasi istenen parametre belirlenir. Bir inveterin parametreleri bagli olan fieldbus
sisteminden bagimsiz olarak ayni indeks ile adreslenir. Bayt 1 rezerve edilmis olarak
kabul edilmeli ve genel olarak 0x00 degeri verilmelidir.

Veriler, agagidaki tablolarda gdsterildigi gibi, parametre kanalindaki Bayt 4 ile Bayt 7
arasindadir. Bdylece her servis icin maks. 4 Bayt veri aktarilabilir. Veriler prensip olarak
sagdan itibaren kaydedilir, yani Bayt 7’de en diisiik degerli veri biti (Data-LSB) ve buna
bagli olarak Bayt 4'te de en ylksek degerli veri biti (Data-MSB) bulunur.

Bayt 0 Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4 Bayt 5 Bayt 6 Bayt 7
Yonetim | rezerve Index High | Index Low MSB Veriler Veriler LSB Verileri
edildi Verileri
High-Byte 1 | Low-Byte 1 = High-Byte 2 | Low-Byte 2
High Word Low Word
Double Word
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Hatali servis
uygulamasi

Bir parametrenin
ROFIBUS-DP
lizerinden
okunmasi (Read)

26

Hatali bir servis uygulamasi, yénetim baytina bir durum biti verilerek isaretlenir. Alinan
"Handschake" biti gonderilen "Handschake" bitine esitse, inverter servisi basarilidir.
Durum biti bir hataya isaret ediyorsa, bu durum hata kodunun parametre mesajinin veri
alanina kaydedilir. Bayt 4 - 7, geri donls kodunu yapilandiriimis bir sekilde (— Doénus
Kodlari bélimu) geri génderir.

Bayt 0 Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4 Bayt 5 Bayt 6 Bayt 7
Yonetim rezerve Index High | Index Low | Errorclass | Error code | Add.code | Add. code
edildi high low

Durum biti = 1: Hatali servis uygulamasi

8 bayt MOVILINK® parametre kanali Uzerinden bir READ servisinin uygulanabilmesi
icin, parametre kanali gevrimsel olarak aktarildigindan, "Handshake" biti parametre
kanalinin tamami servise hazirlandiktan sonra gdnderilmelidir. Bu sebepten bir
parametre okumak icin asagidaki siraya uyulmalidir:

1. Okunacak parametrenin indeksini Bayt 2 (Index-High) ve Bayt 3’e (Index-Low)
kaydedin.

2. Read servisi nin tanimini ydénetim baytina (Bayt 0) kaydedin.
3. "Hanshake" bitleri degistirerek Read servisini invertere aktarin.

Bu bir okuma servisi oldugundan goénderilen veri baytlari (Bayt 4...7) ve veri uzunlugu
(yonetim baytinda) dikkate alinmaz ve ayarlanmalari da gerekmez.

inverter bu okuma servisini isleyerek, "Handshake" bit aligverisi ile bir servis onayi
goénderir.

7/ MSB 6 5 4 3 2 1 0/LSB
0 01" X2 x2) 0 0 0 1

Servis tanimi
0001 = Read Parameter

Veri uzunlugu
Okuma servisi igin 6nemli degildir

Handshake-Bit
cevrimsel aktarimda her yeni siparis ile degistiriimelidir

Durum Biti
0 = Servis uygulamasinda hata yok
1 = Servis uygulamasinda hata var

1) Bit degeri degistirilir
2) Uygun degil

Yukaridaki tabloda yénetim baytinda bir READ servisi kodlanmasi goérilmektedir. Veri
uzunlugu 6nemli degildir, sadece READ servisi igin servis taniminin kaydedilmesi
yeterlidir. Bu servis inveterinde sadece "Handshake" bitler degistirilerek aktiflestirilir.
Burada 6rnek olarak, yonetim bayti kodlamasi 01hex veya 41hex olan Read servisi
aktiflestirilebilir.
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Bir parametrenin
PROFIBUS-DP
lizerinden
yazilmasi (Write)

PROFIBUS-DP’de
parametre
belirleme islemi

PROFIBUS-DP Uzerinden Parametre Belirleme @

8 bayt MOVILINK® parametre kanal Uzerinden bir WRITE servisinin uygulanabilmesi
icin, parametre kanali ¢gevrimsel olarak aktarildigindan, "Handshake" biti parametre
kanalinin tamami servise hazirlandiktan sonra godnderilmelidir. Bu sebepten bir
parametre yazmak igin agagidaki siraya uyulmaldir:

1. Yazilacak parametrenin indeksini Bayt 2 (Index-High) ve Bayt 3’e (Index-Low)
kaydedin.

2. Yazilacak verileri Bayt 4 ... 7’ye kaydedin.

3. Write servisinin tanimini ve veri uzunlugunu ydnetim baytina (Bayt 0) kaydedin.

4. "Hanshake" bitleri degistirerek Write servisini invertere aktarin.

inverter bu Write servisini isleyerek, "Handshake" bit alisverisi ile bir servis onayi

gonderir.

Asagidaki tabloda yonetim baytinda bir WRITE servisi kodlanmasi gortulmektedir. Veri
uzunlugu tim SEW inverterleri icin 4 bayt'tir. Bu servis inveterde sadece "Handshake"
bitler degistirilerek aktarilir. Boylece SEW inverterdeki Write servisinin genel olarak
yonetim bayti kodlamasi 32hex veya 72hex olabilir.

7/ MSB 6 5 4 3 2 1 0/LSB
0 o/1" 1 1 0 0 1 0

Servis tanimi
0010 = Write Parameter

Veri uzunlugu
11 = 4 Bayt

Handshake-Bit
cevrimsel aktarimda her yeni siparis ile degistiriimelidir

Durum Biti
0 = Servis uygulamasinda hata yok
1 = Servis uygulamasinda hata var

1) Bit degeri degistirilir

Asagidaki 6rnekteki WRITE servisi ile, kontrol Unitesi ile inverter arasinda PROFIBUS-
DP (zerinden parametre belirlenmesi agiklanmaktadir. Kolaylik olmasi i¢in burada
sadece parametre kanalinin yonetim bayti gdsteriimektedir.

Kontrol Unitesi parametre kanalini Write servisine hazirlarken, parametre kanali da
invetrer tarafindan sadece kabul edilir ve geri génderilir. Burada servis, Handshake
bitinin degistigi anda (bu érnekte 0’dan 1’e degistiginde) etkinlesir. inverter parametre
kanalini gevirir ve Write servisini isemeye baslar, fakat tim mesajlari Handshake-Bit =
0 ile gondermeye devam eder. Servisin uygulanmasinin onayi ise, inverterin yanit
mesajindaki Handshake bitinin degistiriimesi ile onaylanir. Kontrol Unitesi alinan
Handshake bitinin génderilene esit oldugunu tanir ve yeni bir parametre belirlenmesi
baslayabilir artik.
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Kontrol tinitesi PROFIBUS-DP(V0) inverter (Slave)
- 00110010XXX... - Parametre kanali alinir, fakat
«— 00110010XXX... -- degerlendiriimez

Parametre kanali Write
servisi igin hazirlaniyor

Handshake-bit
degistiriliyor ve servis
tahrik Unitesi frekans

degistiriciye aktariliyor -- 01110010XXX... -
« 00110010XXX... -
- 01110010XXX... -
<« 00110010XXX... - Write servisi uygulaniyor,
Handshake-bit degistiriliyor
Verici ve alici «— 01110010XXX... -

Hangshake bit'ler tekrar
esitlendiginden servis

onayi alindi
- 01110010XXX... — Parametre kanali alinir, fakat
degerlendiriimez
Parametre Fieldbus arabirimi Gizerinden parametre belirlemede, seri arabirim RS-485 veya sistem
veri bigimi bus’ta kullanilan parametre kodlamasi kullanilir.

Parametrelerin veri bigimleri ve deger araliklari igin, bkz. " MOVIDRIVE® Parametre
Listesi".
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Dénus Kodlari Parametrelerinin Belirlenmesi @

5.5 Dénis Kodlari Parametrelerinin Belirlenmesi

Elementler

Error class (hata
sinifi)

Error code (Hata
kodu)

Hatali bir parametre belilemede, inverterden parametre belirleyen Master'a, hata
nedeni ile ilgili ayrintili bilgi veren c¢esitli donds kodlari génderilir. Bu dénis kodlari
yapilandiriimistir. Asagidaki farkli elementler mevcuttur

» Error class (hata sinifi)
» Error code (Hata kodu)
+ Additional-Code (Ek kod)

Doénuds kodlar fieldbus iletisim profili el kitabinda genis olarak agiklanmistir ve burada
detayh olarak islenmeyecektir. PROFIBUS ile baglantili olarak asagidaki 6zel durumlar
olusabilir:

Hata sinifi elemani ile hatanin tipi tam olarak siniflandirilir. MOVIDRIVE® asagida
verilen, EN 50170’e (V2) uygun, hata siniflarini destekler:

Sinif (hex) Aciklama Anlami

1 vfd-state Sanal alan aygitinin durum hatasi
2 application-reference Uygulama programi hatasi

3 definition Tanimlama hatasi

4 resource Kaynak hatasi

5 service Servis uygulamasi hatasi

6 access Erisim hatasi

7 ov Nesne listesi hatasi

8 other Baska bir hata (bkz. ek kod)

Hata sinifi hatal bir iletisimde, Error-Class 8 = Baska bir hata harig, fieldbus kartinin
iletisim yazilimi tarafindan olusturulur. inverter sistemi tarafindan verilen déniis kodlari
Error-Class 8 = Bagka bir hata altinda toplanir. Bu hatanin tam tanimi ise "Additional-
Code" elemani tarafindan yapilir.

Hata kodu elemani ile hata sinifi igerisindeki hata nedeni tam olarak taninabilir ve hatali
bir iletisimde fieldbus kartinin iletisim yazilimi tarafindan verilir. Hata sinifi 8 = "Bagka
bir hata" igin sadece Error-Code = 0 (Baska bir hata kodu) tanimlanmistir. Ayrintili
olarak taninmasi bu durumda Additional Code igerisinde gergeklesir.
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Additional-Code Ek kod igerisinde, inverterde hatali parametre belilenmesindeki SEW’ye 6zel donus
(Ek kod) kodlari bulunur. Bu hatalar, Error-Class 8 = Baska bir hata altinda Master'a geri
goénderilir. Ek kod i¢in mimkiin olan segenekler asagidaki tabloda gésterilmistir:

Add. code Add.-Codelow | Anlami

high (hex) (hex)

00 00 Hata yok

00 10 izin verilmeyen parametre indeksi

00 11 Bu fonksiyon/parametre donatiimadi

00 12 Sadece okuma erigimine izin verilir

00 13 Parametre inhibit aktif

00 14 Fabrika ayari aktif

00 15 Parametre degeri ¢ok blyuk

00 16 Parametre degeri ¢ok kiigik

00 17 Bu fonksiyon/parametre igin gerekli opsiyon karti eksik

00 18 Sistem yazilimi hatasi

00 19 Parametre erigimi sadece RS-485 iglem arabirimi Gzerinden X13'te
00 1A Parametre erisimi sadece RS485 diyagnoz arabirimi tizerinden
00 1B Parametre sifreli

00 1C Controller inhibit gerekli

00 1D Parametre degeri gegersiz

00 1E Fabrika ayari aktive edildi

00 1F Bu parametre EEPROM’a kaydedilmedi

00 20 Bu parametre enable olan ¢ikis katinda degistirilemez

5.6 Ozel Durumlar

Ozel déniis Fieldbus sisteminin uygulama katmani veya inverterin sistem yazilimi tarafindan

kodlari otomatik olarak taninamayan parametre belirleme hatalari 6zel durum olarak muamele
goérarler. Bunlar, kullanilan fieldbus opsiyon kartina bagli olarak olusabilecek asagidaki
hatalar olabilir:

« Bir servisin parametre kanali Gzerinden yanhs kodlanmasi
» Bir servise parametre kanali Gzerinden yanlis uzunluk verilmesi
« Dahili iletisim hatasi
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Parametre
kanalinda yanlis
servis kodlamasi

Parametre
kanalinda yanlig
uzunluk degeri

Dahili iletisim
hatasi

Parametre kanali Gzerinden parametre belirlemede yonetim ve rezerve bayti igin yanlis
kodlama verildi. Bu 6zel durumun dénus kodu asagidaki tabloda verilmigtir:

Kod (dec) Anlami
Error-Class: 5 Servis
Error code 5 Gegersiz parametre
Add.-Code high: 0 -
Add. code low: 0 -

Hata giderme:
Parametre kanalindaki O ve 1 bitlerini kontrol edin.

Parametre kanali Uzerinden parametre belirlemede, bir "Write" veya "Read" servisinde
veri bayti 4’e esit olmayan bir veri uzunlugu belirlendi. Bu déniis kodu asagidaki tabloda
verilmistir:

Kod (dec) Anlami
Error-Class: 6 access
Error code 8 Type conflict
Add.-Code high: 0 -
Add. code low: 0 -

Hata giderme:

Parametre kanalinin ydnetim baytindaki veri uzunlugu icin Bayt 4 ve 5'i kontrol edin. Her
iki bit icin 1 de@eri verilmis olmalidir.

Dahili bir iletisim hatasi tespit edildiginde, asagidaki dénis kodu geri verilir. Fieldbus
Uzerinden aktarilan parametre servisi yerine getiriimedi veya tekrarlanmasi gerekiyor.
Bu hata tekrarlandiginda, yeniden bir baslangi¢c durumuna getirme gergeklestirebilmek
icin inverter tamamen kapatilip tekrar agiimahdir.

Kod (dec) Anlami
Error-Class: 6 Access
Error-Code: 2 Hardware Fault
Add.-Code high: | 0 -
Add.-Code low: 0 -

Hata giderme:

Read veya write servislerini tekrar edin. Bu hata tekrarlandiginda, inverter kisa bir sure
sebekeden ayrilip yeniden calistinimalidir. Bu hata surekli olarak tekrarlanirsa SEW
servisine danisiimalidir.
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6
6.1

©

DP-V1- Fonksiyonlari
Giris PROFIBUS-DP-V1

DP-V1- Fonksiyonlari
Giris PROFIBUS-DP-V1

Bu bolimde SEW inverterinin PROFIBUS-DP-V1 ile ¢alistiriimasinda kullanilan terimler
ve fonksiyonlar agiklanmaktadir. PROFIBUS-DP-V1 ile ilgili ayrintili bilgiler PROFIBUS
kullanici kurulugsundan veya www.profibus.com adresinden alinabilir.

PROFIBUS-DP-V1 karakteristigi ile PROFIBUS-DP genigletme cergevesi icerisinde,
cevrimsiz yeni Read/Write servisleri sunulur. Cevrimsiz bu servisler normal ¢evrimsel
bus isletmesindeki 6zel mesajlara eklenir ve bdylece PROFIBUS-DP (Version 0) ile
PROFIBUS-DPV1 (Versiyon 1) arasinda uyum saglanir.

Cevrimsel olmayan Read/Write servisleri ile master ile slave (inverter) arasinda, érnegin
8 bayt kanali Uzerinden gevrimsel giris/cikis verilerine aktarildigindan daha fazla veri
aligverisi saglanabilir. DP-V1 mesajlari bus c¢evrimine sadece gerektigi durumlarda
eklendigi igin, DP-V1 Uzerinden gevrimsiz veri aliverigi avantajlari arasinda, gevrimsel
bus igletmesi ylkinin minimuma indirgenmesi de sayilabilir.

DP-V1 kanali ile kullaniciya iki farkli olanak saglanir:

» Bir Ust seviyedeki kontrol Unitesi SEW-DP-V1 slave’de bulunan tim bilgilere
erigebilir. Bdylece, cevrimsel islem verilerinin yani sira, cihaz ayarlar okunabilir,
kontrol Unitesine kaydedilebilir ve slave’de degistirilebilir.

Ayrica MOVITOOLS® servis ve devreye alma aracini 6zel RS-485 baglantisi
kullanmadan, DP-V1 parametre kanali Uzerinden nakletme olanagi vardir. Ayrintili
bilgiler, MOVITOOLS® yazilimi kurulduktan sonra, ..\SEW\MOVITOOLS\Fieldbus
kalsérine kopyalanir.

PROFIBUS-DP-V1’in en 6nemli 6zellikleri asagida agiklanmistir.

C1-Master

[ ]
i’lg C2-Master C2-Master

Cyclic OUT Data f f
P, PD
aram | — PROFIBUS DP-V1
Param ‘ PD ‘ /
Cyclic IN Data Acyclic DP-V1
A C2-Services
Acyclic DP-V1

Acyclic DP-V1
C2-Services

T

C1-Services

\
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Sinif 1 Master
(C1-Master)

Sinif 2 Master
(C2-Master)

Veri kiimeleri
(DS)

DP-V1 Servisleri

DP-V1 Alarm
islenmesi

Giris PROFIBUS-DP-V1 @

Bir PROFIBUS-DP-V1 aginda farkl master siniflari mevcuttur. C1-Master genelde slave
ile gevrimsel veri aligverisi icin kullanilir. Tipik C1-Master’lar slave ile ¢evrimsel islem
verileri aligverisi yapan kontrol sistemleridir (6rn. PLC). C1-Master ile slave arasindaki
cevrimsiz baglanti, PROFIBUS-DP-V1’deki cevrimsel baglanti ile birlikte otomatik olarak
kurulur. Bunun igin 6nce, GSD dosyasi Uzerinden DP-V1 fonksiyonu aktive edilmelidir.
Bir PROFIBUS-DP-V1 aginda sadece bir C1-Master calistirilabilir.

C2-Master slave ile cevrimsel veri alisverisi yapmaz. Tipik bir C2-Master olarak
gorsellestirme sistemleri veya gegici olarak kurulan programlama cihazlari (Notebook /
PC) sayilabilir. C2-Master slave’lerle iletisimde sadece g¢evrimsiz baglantilar kullanir.
C2-Master ile slave arasindaki bu gevrimsiz baglantilar Initiate-servisi zerinden kurulur.
Initiate servisi basarili oldugunda, baglanti kurulmus olur. Baglanti kuruldugunda, Read
veya Write servisi Uzerinden slave ile ¢evrimsiz olarak veri aligverisi baslar. Bir DP-V1
sebekesinde birden fazla C2-Master aktif olabilir. Slave ile ayni anda kag¢ adet C2-
Master baglantisi kurulabilecegi slave tarafindan belirlenir. SEW inverterleri iki paralel
C2 baglantisini deteklemektedir.

Bir DP-V1 servisi Uzerinden aktarilan kullanici verileri bir veri kiimesi halinde toplanir.
Her veri kimesi uzunlugu, slot numarasi ve bir indeks ile digerlerinden tamamen ayrilir.
SEW inverteri ile DP-V1 arasindaki iletisim icin Veri Kimesi 47°nin yapisi kullanilir. Bu
veri kiimesi, PROFIBUS-Nutzerorganisation (V3.1 ve yukarisi) PROFIdriver profili
"Tahrik Teknigi"nde DP-V1 parametre kanali olarak tanimlanmistir. Bu parametre kanall
Uzerinden inverterin parametre verilerine ¢esitli erisim ydntemleri saglanir.

DP-V1 eklemeleri ile, master ve slave arasindaki c¢evrimsiz veri aligverislerinde
kullanilabilecek yeni servisler olusur. Prensip olarak iki farkli servis mevcuttur:

C1-Master Baglant: tipi: MSAC1 (Master/Slave Acyclic C1)
Read Veri kiimesi okunur

Write Veri kimesi yazilir

C2-Master Baglant: tipi: MSAC2 (Master/Slave Acyclic C2)
INITIATE C2 baglantisi kurulur

ABORT C2 baglantisi kesilir

Read Veri kiimesi okunur

Write Veri kimesi yazilir

DP-V1 6zelliklerinde ¢evrimsiz servislerin yani sira, genigletiimis bir alarm davranisi da
tanimlanmigtir. Burada farkl alarm tipleri mevcuttur. Béylece, DP-V1 modunda DP-V1
servisi ,DDLM_SlaveDiag" Uzerinden cihaza 6zel bir diyagnoz degerlendirme artik
muamkun degildir. inverterleri durum bilgilerini genel olarak ¢gevrimsel islem veri iletisimi
Uzerinden  aktardiklarindan, surlcu  tekniginde DP-V1  alarm  iglenmesi
tanimlanmamistir.

Kullanim El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus Arabirimi DFP21B PROFIBUS
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6.2

@ SEW inverterlerin Ozellikleri

SEW inverterlerin Ozellikleri

PROFIBUS-DP-V1’li SEW fieldbus arabirimlerinin DP-V1 arabirimi igin iletisim 6zellikleri
aynidir. Siruculer prensip olarak, DP-V1 normuna goére bir C1-Master (zerinden
cevrimsel islem verileri ile kontrol edilir. Bu C1-Master (genelde bir PLC) DFP21B ile
parametre servisleri gerceklestirebilmek icin, cevrimsel veri aligverisinde ayrica 8 bayt
MOVILINK® parametre kanalini kullanabilir. C1-Master alt seviyedeki katiimciya DP-
V1-C1 kanal Gizerinden, Read ve Write servisleri ile erisir.

Bu iki parametre belirleme kanalina paralel olarak, iki C2 kanal daha kurulabilir. Bu
kanallar Gzerinden, 6rnegin birinci C2-Master gorsellestirme parametre verilerini okur ve
ikinci bir C2-Master (06rn. bir notebook) MOVITOOLS® iizerinden surlcuyu
yapilandirabilir.

C1-Master = —  ———_ C2-Master C2-Master

Acyclic DP-V1
/ PROFIBUS DP-V1

C1-Services
T
Acyclic DP-V1
C2-Services
1

Acyclic DP-V1
C2-Services

’ Cyclic IN/Out ‘ K2 k] o o]

2112|123

s 5 s o o

© © © ®

€ IS IS €

© o [ o

28 cllg||g| |

o8 o = N o

[TH) [a] @] O (&)
[Ol=
€
s

=d O
uo

cyclic
—‘ Process Data H Parameterbuffer }
Drive System

53124AXX
Resim 7: PROFIBUS DP-V1'deki parametre belirleme kanallar
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DP-V1 Parametre Kanal Yapisi @

6.3 DP-V1 Parametre Kanal Yapisi

Prensip olarak, Veri Kiimesi indeksi 47 (izerinden Profil versiyonu 3.0'in PROFIdrive-
DP-V1-Parametere kanali parametre ayarlari gergeklestirilir. Request-ID giris kaydina
bagli olarak, parametre erisiminin PROFIdrive-Profil veya SEW-MOVILINK® servisleri
Uzerinden gerceklesmesi saglanir. Elementler icin mimkuin olan segenekler asagidaki
tabloda gdsterilmistir: PROFIdrive ve MOVILINK® erigsimlerinin veri kimelerinin yapilari
aynidir.

PROFIdrive

DP-V1 -
Read/Write EZT_,meter Channel SEW MoviLink

53125AXX

Asagidaki MOVILINK® servisleri desteklenmektedir:
+ Inverter tarafindan asa@idaki tim servisleri desteklenen 8 bayt MOVILINK®
parametre kanali

— Read parametresi

— Write parametresi

— Write parametresi (ugucu)
— vb.

Kullanim El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus Arabirimi DFP21B PROFIBUS
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@ DP-V1 Parametre Kanal Yapisi

Asagidaki PROFIdrive servisleri desteklenmektedir:

» Double word tipi parametrelerin okunmasi (request parametresi)
» Double word tipi parametrelerin yazilmasi (change parametresi)
Tablo 1: Veri Kiimesi 47°nin elementleri

Field Data Type Values
Request Unsigned8 0x00 reserved
Reference 0x01 ... OxFF
Request ID Unsigned8 0x01 Request parameter (PROFIdrive)
0x02 Change parameter (PROFIdrive)
0x40 SEW MOVILINK® Service
Response ID Unsigned8 Response (+):
0x00 reserved
0x01 Request parameter (+) (PROFIdrive)
0x02 Change parameter (+) (PROFIdrive)
0x40 SEW MOVILINK® Service (+)
Response (-):
0x81 Request parameter (-) (PROFIdrive)
0x82 Change parameter (-) (PROFIdrive)
0xCO0 SEW MOVILINK® Service (-)
Axis Unsigned8 0x00 ... OXFF  Number of axis 0 ... 255
No. of Unsigned8 0x01...0x13 1...19 DWORDs (240 DP-V1 data bytes)
Parameters
Attribute Unsigned8 0x10 Value
SEW MOVILINK® igin (Request ID = 0x40):
0x00 No service
0x10 Read Parameter
0x20 Write Parameter
0x30 Write Parameter volatile
0x40 ... 0XFO reserved
No. of Elements Unsigned8 0x00 for non-indexed parameters
0x01 ... 0x75 Quantity 1 ... 117
Parameter Unsigned16 0x0000 ... OXFFFF MOVILINK® parameter index
Number
Subindex Unsigned16 0x0000 SEW: always 0
Format Unsigned8 0x43 Double word
0x44 Error
No. of Values Unsigned8 0x00 ... OXEA Quantity 0 ... 234
Error Value Unsigned16 0x0000 ... 0x0064 PROFIdrive-Errorcodes

0x0080 + MOVILINK®-AdditionalCode Low
SEW MOVILINK® icin 16 Bit Error Value
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Veri Kiimesi 47
lizerinden
parametre
belirleme islemi

baslar.

DP-V1 Parametre Kanal Yapisi @

Parametreye erisim saglamak icin DP-V1 servisleri Write ve Read kombine edilir.
Parametre belirleme istegi Write.req ile slave’e aktarilir. Bdylece slave dahili isleme

Parametre belileme yanitini almak igin master tarafindan bir Read.req gonderilir.

Master slave’den olumsuz bir yanit Read.res aldiginda, Read.req gbndermeye devam
eder. inverterde parametre islenmesi tamamlandidinda, inverter olumlu Read.res yaniti
verir. Buradaki kullanici verilerinde, daha 6nce Write.req ile génderilen parametre
belirleme goérevine verilen yanit da bulunur (—asagidaki sekil). Bu mekanizma hem C1
hem de C2 master igin gecerlidir.

Master PROFIBUS-DP-V1 Slave (Drive)
Parameter o Write.req DS47
Request o with data (parameter request) ‘\\ Parameter
% Request
J
Write.res -
e without data
'I
1
‘\
Snae Read.req DS47
without data \\ Parameter
:. Processing
’
Read.res(-) otat
oo without data
'l
1
‘\
e Read.req DS47
without data .
y
/ Parameter
. Parameter Read.res(+) .~ Response
h Response with data (parameter response)

Resim 8: PROFIBUS DP-V1 lizerinden parametre erigsimi mesaj sirasi
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@ DP-V1 Parametre Kanal Yapisi

DP-V1-Masterigin
akis semasi

Bus ¢evirim suresinin ¢ok kisa olmasi durumunda, parametre belirleme yaniti, inverter
dahili parametre erigimini tamamlamadan 6nce gelir. inverterden gelen yanit verileri
henliz hazir degildir. inverter bu durumda DP-V1 seviyesinde olumsuz bir yanit génderir
Error_Code _1 = 0xB5 (durum karmasasi). DP-V1-Master, inverterden olumlu bir
yanit gelene kadar, yukarida belirtilen Read.reqg-Header ile yeni bir sorgulama baslatir.

Send Write.request
with Parameterdata

Check Write. Write.response
response negative

Write.response
positive

Send DS_Read.req
with Parameterdata

Read.
response
State
Conflict?

Other Errors yes _
or Timeout

no

\
Parameter transfer Parameter transfer
ok, data available aborted with ERROR

53127AXX
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Alt seviyedeki
inverterin
adreslenmesi

PROFIBUS DP-
V'1'deki bir
MOVIDRIVE®'In
adreslenmesi

MOVILINK®
parametre
siparisleri

DP-V1 Parametre Kanal Yapisi @

DS47 veri kimesi yapisinda bir eksen elemani tanimlanmigtir. Bu element ile, ayni
PROFIBUS arabiriminde galisan ¢ok eksenli sirticllere ulasilabilir. Bu eksen elemani
bdylece PROFIBUS arabirimi (zerinden baglanmis bir cihaza hitap eder. Bu
mekanizma, o6rnegin SEW bus modullerinde, MOVIMOT® icin MQP tipi veya
MOVITRAC® 07 icin UFP, kullanilir.

inverter parametrelerineAxis = 0 ayari ile dogrudan erisilir. MOVIDRIVE®a bir siiriici
cihazi bagh olmadigindan Axis > 0 erigimi bir hata kodu ile geri gevrilir.

C1-Master

pi

C2-Master C2-Master

6

Cyclic OUT Data f f
P, PD )7
aram ‘ PROFIBUS DPV1
Param ‘ PD ‘ /
Cyclic IN Data Acyclic DPV1
A\ C2-Services
Acyclic [_)PV1 Acyclic DPV1
C1-Services . | Axis =0 C2-Services
Bre=2
53556AXX

Resim 9: Bir MOVIDRIVE®'1n PROFIBUS DP-V/1 iizerinden Axis = 0 ile dogrudan adreslenmesi

SEW inverteri MOVILINK® parametre kanali dogrudan Veri Kiimesi 47°nin yapisina
kopyalanir. MOVILINK® parametre belirleme sipariglerinin takasi i¢in Request-ID 0x40
(SEW MOVILINK®-Service) kullanilir. MOVILINK® servisleri ile parametre erisiminin
yapis! prensip olarak asagida verildigi gibidir. Burada Veri Kimesi 47’nin tipik mesaj
sirasi kullanihr.

Request-ID: 0x40 SEW MOVILINK® Service

Esas servis MOVILINK® parametre kanalindaki veri kiimesi elemani Attribute ile
tanimlanir. Bu elementin "High-Nibble" degeri DP parametre kanalinin ydnetim
baytindaki "Service-Nibble" degerine esittir.
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DP-V1- Fonksiyonlari
DP-V1 Parametre Kanal Yapisi

Asagidaki tablolarda, MOVILINK® parametre kanali Uzerinden tek bir parametrenin
okunmasi igin 6rnek olarak Write.request ve Read.res kullanici verilerinin yapisi
gOsterilmektedir.

Parametre siparisinin gonderilmesi

Asagidaki tabloda, Write.req servisi igin "DPV1 header" de dahil olmak Gzere, kullanici
verilerinin kodlanmasi gosterilmektedir. Write.req servisi ile invertere parametre
belirleme siparisi gonderilir. Yerlesik bellek versiyonu okunur.

Tablo 2: Parametre siparisi igin Write.request Header

Service: Write.request

Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)

Index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Lenght 10 Parametre siparigi igin 10 bayt kullanici verileri

Tablo 3: MOVILINK® "Read Parameter” icin Write.req KULANICI VERILERI

Bayt Alan Deger Aciklama
Request Reference 0x01 Parametre siparisi icin 6zel referans numarasi,
parametre yanitina yansir
1 Request ID 0x40 SEW MOVILINK® Service
2 Axis 0x00 Aks sayisi; 0 = Tek aksli
3 No. of Parameters 0x01 1 parametre
4 Attribute 0x10 MOVILINK®Service "Read Parameter”
5 No. of Elements 0x00 0 = direkt degere erisim, alt element yok
6..7 Parameter Number 0x206C MOVILINK ® index 8300 = "Firmware-Version"
8.9 Subindex 0x0000 Subindex 0

Parametre yaniti istemek

Asagidaki tablo, DPV1 header ile birlikte Read.req kullanici verilerinin kodlamalarini
gOstermektedir:

Tablo 4: Parametre belirleme yaniti icin Read.req

Servis: Read.request

Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)

Index 47 Veri kimesinin indeksi; Sabit indeks 47

Length 240 DPV1-Master’daki yanit tamponunun maksimum
uzunlugu

Olumlu MOVILINK® parametre ayari yaniti

Asagidaki tabloda parametre belirleme siparisine verilen olumlu yanith Read.res
kullanici verileri gériilmektedir. Ornek olarak Index 8300 (Firmware-Version) igin verilen
parametre degeri yaniti gérilmektedir.

Tablo 5: Parametre belirleme yanitli olumlu Read.response’in DP-V1-Header'i

Servis: Read.request

Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)

Index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 10 Yanit tamponunda 10 bayt kullanici verileri
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MOVILINK
lizerinden
parametre yazmak
igin 6rnek®

Tablo 6: MOVILINK®-Service igin olumlu yanit

Bayt Alan Deger Aciklama
Response Reference 0x01 Parametre ayar siparisinden yansiyan referans

numarasi

1 Response ID 0x40 Olumlu MOVILINK® yaniti

2 Axis 0x00 Yansiyan aks sayisi; tek aks igin 0

3 No. of Parameters 0x01 1 parametre

4 Format 0x43 Parametre bigimi: Double Word

5 No. of values 0x01 1 deger

6..7 Value Hi 0x311C Parametre degerinin yliksek degerli bolimu

8..9 Value Lo 0x7289 Parametre degerinin duslk degerli bolimu

Cozum:
0x 311C 7289 = 823947913 dec
>> Yerlesik bellek - Versiyon 823 947 9.13

Asagidaki tablolarda 6rnek olarak, 12345 degerinin IPOS®PUS degiskeni HO'a
(Parameter-Index 11000) ugucu olarak yazilmasi icin Write ve Read servislerinin
yapilari gdsteriimektedir. Bu amag igin, MOVILINK® Service Write Parameter volatile
parametresi kullanilir.

»Write parameter volatile" siparisinin gonderilmesi

Tablo 7: Parametre siparisli Write.request icin DP-V1 Header

Servis: Write.request

Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)

Index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 16 Siparis tamponu igin 16 bayt kullanici verileri

Tablo 8: MOVILINK®-Service "Write Parameter volatile” icin Write.req kullanici verileri

Bayt Alan Deger Aciklama

0 Request Reference 0x01 Parametre siparisi igin 6zel referans numarasi,
parametre yanitina yansir

1 Request ID 0x40 SEW MOVILINK® Service

2 Axis 0x00 Aks sayisi; 0 = Tek aksli

3 No. of Parameters 0x01 1 parametre

4 Attribute 0x30 MOVILINK®-Service "Write Parameter volatile”

5 No. of Elements 0x00 0 = direkt degere erisim, alt element yok

6..7 Parameter Number 0x2AF8 Parameter Index 11000 = "IPOS Variable HO"

8.9 Subindex 0x0000 Subindex 0

10 Format 0x43 Double Word

11 No. of values 0x01 1 parametre degeri degistirme

12..13 Value HiWord 0x0000 Parametre degerinin yiksek degerli bélimu

14..15 Value LoWord 0x0BB8 Parametre degerinin disik degerli bolimi

Bu Write.request gonderildikten sonra Write.response alinir. Parametre kanalinin
islenmesinde bir durum karmasasi olmazsa, olumlu Write.responce yaniti verilir. Aksi
durumda Error_code_1’de durum hatasi verilir.
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©

Parametre yaniti istemek

Asagidaki tablo, DPV1 header ile birlikte Write.req kullanici verilerinin kodlamalarini

g6stermektedir:

Tablo 9: Parametre belirleme yaniti icin Read.req

Alan Deger Aciklama

Function_Num Read.req

Slot_Number X Slot_Number not used

Index 47 Veri setinin indeksi

Length 240 DP-Master’daki maksimum yanit tamponu uzunlugu

"Write Parameter volatile"a olumlu yanit

Tablo 10: Parametre belirleme yanitli olumlu Read.response’in DP-V1-Header’i

Servis: Read.response
Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)
Index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 4 Yanit tamponunda 12 bayt kullanici verileri
Tablo 11: MOVILINK®-Service ,Write Parameter” icin olumlu yanit
Bayt Alan Deger Aciklama
0 Response Reference 0x01 Parametre ayar sipariginden yansiyan referans
numarasi
1 Response ID 0x40 Olumlu MOVILINK® yaniti
Axis 0x00 Yansiyan aks sayisi; tek aks igin 0
No. of Parameters 0x01 1 parametre

Parametre yaniti
olumsuz

Asagidaki tabloda bir MOVILINK®  Service'in  olumsuz yanitinin  kodlanmasi
gorulmektedir. Olumsuz bir yanitta Response ID’de Bit 7 verilir.

Tablo 12: MOVILINK®-Service i¢in olumsuz yanit

Servis: Read.response

Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)

Index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 8 Yanit tamponunda 8 bayt kullanici verileri
Bayt | Alan Deger Aciklama

0 Response Reference | 0x01 Parametre ayar siparisinden yansiyan referans numarasi
1 Response ID 0xCO Olumsuz MOVILINK® yaniti

2 Axis 0x00 Yansiyan aks sayisi; tek aks igin 0

3 . No. of Parameters . 0x01 . 1 parametre

4 Format 0x44 Hata

5 No. of values 0x01 1 hata kodu

6.7  Errorvalue | 0x0811  MOVILINK® Return-Code

Orn. ErrorClass 0x08, Add.-Code 0x11
(bkz. DP-V1 igin MOVILINK® Return-Codes tablosu )

42
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DP-V1 Parametre Kanal Yapisi

DP-V1 igin
parametre
belirlemenin
MOVILINK® déniis
kodlari

Asagidaki tabloda, hatali bir DP-V1 parametre erisiminde, SEW-DP-V1 tarafindan

gonderilen "Return-Codes" verilmistir.

MOVILINK®
Return Code (hex)

0x0810

Aciklama

izin veriimeyen indeks, parametre indeksi bu cihazda yok.

6

@7

0x0811 Bu fonksiyon/parametre donatiimadi

0x0812 Sadece okuma erigimine izin verilir

0x0813 Parametre kilidi aktif

0x0814 Fabrika ayari aktif

0x0815 Parametre degeri ¢cok biyik

0x0816 Parametre degeri ¢ok kiguk

0x0817 Gerekli opsiyon karti eksik

0x0818 Sistem yazihmi hatasi

0x0819 Parametre erigimi sadece RS-485 islem arabirimi Uzerinden
0x081A Parametre erigimi sadece RS-485 diyagnoz arabirimi Gizerinden
0x081B Parametre sifreli

0x081C Kontrol Unitesi "inhibit" gerekli

0x081D Parametre degeri gegersiz

0x081E Fabrika ayari aktive edildi

0x081F Bu parametre EEPROM’a kaydedilmedi

0x0820 Bu parametre enable olan ¢ikis katinda degistirilemez /Rezerve edildi
0x0821 Rezerve edildi

0x0822 Rezerve edildi

0x0823 Parametre sadece IPOS Program Stop’ta degistirilebilir
0x0824 Bu parametre sadece "Autosetup” kapatildiginda degistirilebilir
0x0505 idare ve rezerve baytlarinin kodlanmasi yanlis

0x0602 inverter sistemi ile opsiyon karti arasinda iletisim hatasi
0x0502 Sekonder baglantida zaman asimi (timeout) (6rn. Reset yaparken veya Sys-

Fault'da)

Kullanim El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus Arabirimi DFP21B PROFIBUS
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PROFIdrive
parametre
siparigleri

PROFIdrive’a gére
bir parametre
okumak igin érnek

SEW inverterin PROFIdrive-parametre kanali dogrudan Veri Kimesi 47°nin yapisina
kopyalanir. PROFIdrive-servisleri ile parametre erisiminin yapisi prensip olarak asagida
verildigi gibidir. Burada Veri Kimesi 47°nin tipik mesaj sirasi kullanilir. PROFIdrive
sadece

Request-ID:0x01Request Parameter (PROFIdrive)
Request-ID:0x02Change Parameter (PROFIdrive)
ile tanimlandigindan, MOVILINK® servislerine gbre daha kisitli veri erisimi kullanilabilir.

Request-ID = 0x02 = Change Parameter (PROFIdrive) ile secilen parametreye kalici bir
yazma erigimi saglanir. Bu yazma erisimi ile inverterin dahili Flash/EEPROM’una yazilir.
Parametrenin kisa araliklarla ¢evrimsel olarak yazilmasi gerektiginde, bunun igin
MOVILINK®-Service ,Write Parameter volatile” kullaniimalidir. Bu servis ile sadece
inverterin RAM’indaki parametre degerlerini degistirebilirsiniz.

Asagidaki tablolarda, MOVILINK® parametre kanali Uzerinden tek bir parametrenin
okunmasi i¢in 6rnek olarak Write.request ve Read.res kullanici verilerinin yapisi
gOsterilmektedir.

Parametre siparisinin gonderilmesi

Asagidaki tabloda, Write.req servisi icin "DPV1 header" de dahil olmak Uzere, kullanici
verilerinin kodlanmasi goésteriimektedir. Write.req servisi ile invertere parametre
belirleme siparisi gonderilir.

Tablo 13: Parametre siparisi icin Write.request Header

Servis: Write.request

Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)

Index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47

Length 10 Parametre siparigi icin 10 bayt kullanici verileri
Tablo 14: MOVILINK® "Read Parameter" icin Write.req KULANICI VERILERI

Bayt Alan Deger Aciklama

0 Request Reference 0x01 Parametre siparisi igin 6zel referans numarasi,

parametre yanitina yansir

1 Request ID 0x01 Request Parameter (PROFIdrive)

2 Axis 0x00 Aks sayisi; 0 = Tek aksli

3 No. of Parameters 0x01 1 parametre

4 Attribute 0x10 Parametre degerine erigim

5 No. of Elements 0x00 0 = direkt degere erisim, alt element yok

6..7 Parameter Number 0x206C MOVILINK ® index 8300 = "Firmware-Version"
8.9 Subindex 0x0000 Subindex 0
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DP-V1- Fonksiyonlari (‘C‘)

Parametre yaniti istemek

DP-V1 Parametre Kanal Yapisi @

Asagidaki tablo, DPV1 header ile birlikte Read.req kullanici verilerinin kodlamalarini
gbstermektedir:

Tablo 15: Parametre belirleme yaniti siparisleri icin Read.req

Servis: Read.request

Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)

Index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47

Length 240 DPV1-Master’daki yanit tamponunun maksimum
uzunlugu

Olumlu PROFIdrive parametre belirleme yaniti

Asagidaki tabloda parametre belirleme siparisine verilen olumlu yanitl Read.res
kullanici verileri gériilmektedir. Ornek olarak Index 8300 (Firmware-Version) igin verilen
parametre degeri yaniti gérilmektedir.

Tablo 16: Parametre belirleme yanitli olumlu Read.response’in DP-V1-Header’i

Servis: Read.request

Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)

Index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 10 Yanit tamponunda 10 bayt kullanici verileri

Tablo 17: MOVILINK®-Service icin olumiu yanit

Bayt Alan Deger Aciklama
Response Reference 0x01 Parametre ayar sipariginden yansiyan referans

numarasi

1 Response ID 0x01 ,Request Parameter” igin olumlu yanit

2 Axis 0x00 Yansiyan aks sayisi; 0 = tek aks

3 No. of Parameters 0x01 1 parametre

4 Format 0x43 Parametre bigimi: Double Word

5 No. of values 0x01 1 deger

6..7 Value Hi 0x311C Parametre degerinin yliksek degerli bolimu

8..9 Value Lo 0x7289 Parametre degerinin dislk degerli bolimu

Cozim:
0x 311C 7289 = 823947913 dec

>> Yerlesik bellek - Versiyon 823 947 9.13
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@ DP-V1 Parametre Kanal Yapisi

PROFIdrive’a gére
bir parametre
yazmak igin 6rnek

46

Asagidaki tablolarda drnek olarak, dahili istenen deger n171’in kalici olarak yazilmasi
icin Write ve Read servislerinin yapilar verilmistir (bkz. "MOVILINK®" Gizerinden bir
parametre yazmak icin érnek). Bu amag icin, PROFIdrive servisi Change Parameter
kullanilr.

»Write parameter volatile" siparisinin gonderilmesi
Tablo 18: Parametre siparigli Write.request igin DP-V1 Header

Servis: Write.request

Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)

Index 47 Veri kimesinin indeksi; Sabit indeks 47

Length 16 Siparis tamponu igin 16 bayt kullanici verileri
Tablo 19: MOVILINK®-Service "Write Parameter volatile" icin Write.req kullanici verileri
Bayt Alan Deger Aciklama

Request Reference 0x01 Parametre siparisi i¢in 6zel referans numarasi,
parametre yanitina yansir

1 Request ID 0x02 Change Parameter (PROFIdrive)

2 Axis 0x01 Aks sayisi; 0 = Tek aksli

3 No. of Parameters 0x01 1 parametre

4 Attribute 0x10 Parametre degerine erigim

5 No. of Elements 0x00 0 = direkt degere erisim, alt element yok
6..7 Parameter Number 0x7129 Parameter Index 8489 = P160 n11

8.9 Subindex 0x0000 Subindex 0

10 Format 0x43 Double Word

11 No. of values 0x01 1 parametre degeri degistirme

12..13 Value HiWord 0x0000 Parametre degerinin yiiksek degerli bolima
14..15 Value LoWord 0x0BB8 Parametre deg@erinin distk degerli bolimi

Bu Write.request gonderildikten sonra Write.response alinir. Parametre kanalinin
islenmesinde bir durum karmasasi olmazsa, olumlu Write.responce yaniti verilir. Aksi
durumda Error_code_1’de durum hatasi verilir.

Parametre yaniti istemek

Asagidaki tablo, DPV1 header ile birlikte Write.req kullanici verilerinin kodlamalarini
gOstermektedir:

Tablo 20: Parametre belirleme yaniti igin Read.req

Alan Deger Aciklama

Function_Num Read.req

Slot_Number X Slot_Number not used

Index 47 Veri setinin indeksi

Length 240 DP-V1 Master'daki maksimum yanit tamponu uzunlugu
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DP-V1 Parametre Kanal Yapisi @

"Write Parameter volatile"a olumlu yanit

Tablo 21: Parametre belirleme yanitli olumlu Read.response’in DP-V1-Header'i

Servis: Read.response

Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)

Index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 4 Yanit tamponunda 12 bayt kullanici verileri

Tablo 22: MOVILINK®-Service ,Write Parameter” i¢in olumlu yanit

Bayt Alan Deger Aciklama
0 Response Reference 0x01 Parametre ayar siparisinden yansiyan referans
numarasi
1 Response ID 0x02 Olumiu MOVILINK® yaniti
Axis 0x01 Yansiyan aks sayisi; 0 = tek aks
No. of Parameters 0x01 1 parametre
Parametre yaniti Asagidaki tabloda bir PROFIdrive-Service’in  olumsuz yanitinin  kodlanmasi
olumsuz gorulmektedir. Olumsuz bir yanitta Response ID’de Bit 7 verilir.

Tablo 23: PROFIdrive-Service i¢in olumsuz yanit

Servis: Read.response

Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)

Index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47

Length 8 Yanit tamponunda 8 bayt kullanici verileri

Bayt  Alan Deger Aciklama

0 Response Reference | 0x01 Parametre ayar siparisinden yansiyan referans numarasi

1 Response ID 0x810x82 | "Request Parameter” igin olumsuz yanit "Change Parameter"

icin olumsuz yanit

2 Axis 0x00 Yansiyan aks sayisi; 0 = tek aks

3 . No. of Parameters . 0x01 . 1 parametre

4 Format 0x44 Hata

5 No. of values 0x01 1 hata kodu

6.7  Error value | 0x0811  MOVILINK® Return-Code

Orn. ErrorClass 0x08, Add.-Code 0x11
(bkz. DP-V1 igin MOVILINK® Return-Codes tablosu )
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DP-V1- Fonksiyonlari
DP-V1 Parametre Kanal Yapisi

©

DP-V1 jgin
PROFlIdrive Return
Codes

Bu tabloda PROFIdrive-Profil V3.1’e gére PROFIdrive-DP-V1 parametre yanitindaki
Error Number kodlamalari verilmektedir. Bu tablo, ,Request Parameter" veya ,,Change

Parameter" PROFIdrive servisleri kullanildiginda gecerlidir.

Error No. Meaning Used at Supplem. Info
0x00 Impermissible parameter Access to unavailable parameter 0
number
0x01 Parameter value cannot be = Change access to a parameter value Subindex
changed that cannot be changed
0x02 Low or high limit exceeded | Change access with value outside the Subindex
value limits
0x03 Faulty subindex Access to unavailable subindex Subindex
0x04 No array Access with subindex to non-indexed 0
parameter
0x05 Incorrect data type Change access with value that does not | 0
match the data type of the parameter
0x06 Setting not permitted (can Change access with value unequal to 0 | Subindex
only be reset) where this is not permitted
0x07 Description element cannot | Change access to a description element | Subindex
be changed that cannot be changed
0x08 reserved (PROFIdrive Profile V2: PPO-Write -
requested in IR not available)
0x09 No description data Access to unavailable description 0
available (parameter value is available)
0x0A reserved (PROFIdrive Profile V2: Access group -
wrong)
0x0B No operation priority Change access without rights to change | 0
parameters
0x0C reserved (PROFIdrive Profile V2: wrong -
password)
0x0D reserved (PROFIdrive Profile V2: Text cannot be -
read in cyclic data transfer)
0x0E reserved (PROFIdrive Profile V2: Name cannotbe | -
read in cyclic data transfer)
O0xOF No text array available Access to text array that is not available | 0
(parameter value is available)
0x10 reserved (PROFIdrive Profile V2: No PPO-Write )
0x11 . Request cannot be . Access is temporarily not possible for 0
executed because of reasons that are not specified in detail
operating state
0x12 reserved (PROFIdrive Profile V2: other error)
0x13 reserved (PROFIdrive Profile V2: Data cannot be
read in cyclic interchange)
0x14 Value impermissible Change access with a value that is within | Subindex
the value limits but is not permissible for
other long-term reasons (parameter with
defined single values)
0x15 Response too long The length of the current response 0
exceeds the maximum transmittable
length
0x16 Parameter address lllegal value or value which is not 0
impermissible supported for the attribute, number of
elements, parameter number or
subindex or a combination
0x17 lllegal format Write request: lllegal format or format of | 0

the parameter data which is not
supported
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DP-V1- Fonksiyonlari
Bir C1-Master’in Projelendiriimesi

Error No. Meaning Used at Supplem. Info
0x18 Number of values are not Write request: Number of the values of 0
consistent the parameter data do not match the
number of elements in the parameter
address
0x19 axis nonexistent Access to an axis which does not exist -
up to Ox64 reserved - -
0x65..0xFF Manufacturer-specific - -

6.4 Bir C1-Master’in Projelendirilmesi

Calisma tiirii
(DP-V1-Mode)

6.5 Ek

SIMATIC S7 igin
program érnegi

MOVIDRIVE®
DFP21/MCH41
icin DP-V1’in
teknik bilgileri

Bir DP-V1-C1-Master’in projelendiriimesi icin DFP21B’nin DP-V1 fonksiyonlarini aktive
eden GSD dosyasi SEWA6003.GSD gereklidir. Bunun igin, GSD dosyasi ile DFP21B
yerlesik bellegi birbirlerine uyumlu olmalidir. Cihaz DP-V1 fonksiyonlari ile
donatildiginda, SEW-EURODRIVE iki GSD dosyasini da birlikte vermektedir (— "GSD
Dosyalari" bolimu).

Bir C1-Master'in projelendiriimesinde genelde DP-V1 modu aktive edilebilir. Bu
durumda, GSD dosyalarinda DP-V1 fonksiyonlarini "enable" eden ve DP-V71i
destekleyen tim DP slave’ler DP-V1 modunda calistirilabilirler. Standart DP slave’ler
PROFIBUS-DP tizerinden galistiklarindan, burada DP-V1 ve DP uyumlu moddillerin bir
arada galismasi saglanmis olur. Master iglevselligine bagh olarak, DP-V1-GSD dosyasi
ile projelendirilen DP-V1 uyumlu bir katilimci ,DP" modunda da galistirlabilir.

GSD dosyasinda bulunan STEP7-Code ile STEP7 sistem moduli SFB 52/53 izerinden
parametre erisimi gosterilir. STEP7-Code kopyalanip STEP7 kaynagi olarak alinabilir
veya cevrilebilir.

DP-V1 icin GSD dosyasi: SEWA6003.GSD

Projelendirmek igin modul adi: MOVIDRIVE DFP21B/MCH (DP-V1)
Paralel C2 baglanti sayisi: 2

Desteklenen veri kimesi: indeks 47

Desteklenen slot numarasi: Onerilen: 0

Uretici kodu: 10A hex (SEW-EURODRIVE)
Profil ID: 0

C2-Response-Timeout 1s

Maks. C1 kanali uzunlugu: 240 Bayt

Maks. C2 kanali uzunlugu: 240 Bayt
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(‘é g:-w- Fonksiyonlari

DP-V1 Bu tabloda DP-V1 servisleri icin, DP-V1 seviyesinde yapilan hatali bir iletisimde
servislerinin hata  mumkin olan hata kodlari gésterilmektedir. Hata kodlari dogrudan mesaj seviyesinde
kodlari geri bildirildiklerinden, bu tablo DP-V1 servislerini temel alarak kendiniz bir parametre

atama blogu yazmak istediginizde anlamhdir.

Bit:| 7|6 | 5|4 |3 |]3|2) 0

Error_Class Error_Code

Error_Class (from DP- | Error_Code (from DP-V1- DP-V1 Parameter channel

V1-Specification) Specification)
0x0 ... 0x9 hex =

reserved

O0xA = application 0x0 = read error

0x1 = write error

0x2 = module failure

0x3 to 0x7 = reserved

0x8 = version conflict

0x9 = feature not supported
0xA to OxF = user specific

0xB = access 0x0 = invalid index 0xBO0 = No data block Index 47 (DB 47);
parameter requests are not supported

0x1 = write length error
0x2 = invalid slot

0x3 = type conflict

0x4 = invalid area

0x5 = state conflict 0xB5 = Access to DB 47 temporarily not
possible due to intenal processing status

0x6 = access denied

0x7 = invalid range 0xB7 = Write DB 47 with error in the DB 47
header

0x8 = invalid parameter
0x9 = invalid type
0xA to OxF = user specific

0xC = resource 0x0 = read constraint conflict
0x1 = write constraint conflict
0x2 = resource busy

0x3 = resource unavailable
0x4..0x7 = reserved
0x8..0xF = user specific

0xD...0xF = user specific
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7 Hata Teshisi

7.1  Anza teshis islemi
Asagida verilen ariza teshis islemi ile ¢cok sik belirtilen problemlerde nasil hata analizi
yapilacagi agiklanmaktadir:
+ inverter PROFIBUS DP’de calismiyor
+ Inverter DP-Master ile kontrol edilemiyor.

inverterde farkli fieldbus uygulamalari igin parametre belirleme ile ilgili diger uyarilar igin,
bkz. Feldbus-Geréteprofil und Parameterverzeichnis MOVIDRIVE® el kitabi. GSD
disketindeki guincel uyarilari da okuyunuz.
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/é Hata Teshisi

= Ariza teshis iglemi

Ariza teshis problemi 1: inverter PROFIBUS’da galismiyor.
Baslangi¢ durumu:

+ Inverter fiziksel olarak PROFIBUS’a bagli

+ Inverter DP-Master’'da projelendirildi ve bus iletisimi aktif

inverter baud hizini taniyor (P092 Fieldbus baud hizi), fakat DP-Master’da
projelendiriimemis veya yanlis projelendirilmis.

\:
Bus figi takili mi? ‘ Hayir —» ‘ [A] ‘
Evet
\:
_ YANMIYOR —> [B] \
BUS-FAULT LED’i yaniyor mu?
YANIYOR —> [C] |

YANIP Si')NUYOR

\

Projelendirilen ve DIP anahtarlariyla ayarlanmis olan baud adresini (P093
Fieldbus adresi) kontrol edin

{

Bus adresleri ayni mi? Hayir - ‘ [D]
Evet
2

Yanlis cihaz tipi projelendirilmis veya yanhs bir yapilandirma tanimlanmis

olabilir

\

inverter projelendiriimesini DP agindan silin ‘

\

inverter icin yeniden bir projelendirme gergeklestirin ve cihaz adi olarak
"MOVIDRIVE+DFP21" segin.

Projelendirmenin kolay olmasi igin énceden tanimlanmis bir yapilandirma
(6rn. "Param + 3PD") kullanin. Verilmis olan yapilandirma verilerinde
degisiklik yapmayin!

Kontrol sisteminiz igin adres alanini belirleyin.

Bu projelendirmeyi DP-Master’a yukleyin ve bus iletisimini yeniden

baslatin.

\J

[A]

Bus kablolarini kontrol edin!

[B]

inverter DP-Master ile cevrimsel veri alisverisi yapiyor. PO90 PD
yapilandirmasi inverterin DP Gzerinden hangi yapilandirma ile kontrol
edildigini gosterir.

\

Bus isletisiminde hata yok (kontrol initesi veya PROFIBUS-DP Uzerinden
istenen deger vermede problem olustugunda, Ariza teshis problemi 2 ile
devam edin).

[C]

inverter baud hizini tamimiyor (P092 Baudrate Feldbus)! ‘
\:

Bus kablolarini kontrol edin! ‘

(D]

Bus adreslerini ayarlayin! ‘
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Aniza teshis problemi 2:

Inverter DP-Master iizerinden kontrol edilemiyor.

Baslangi¢ durumu:

+ Inverterle bus iletisimi TAMAM (BUS FAULT LED’i yanmiyor)
+ inverter 24 V modunda (sebeke gerilimi yok)

\

Bu sorunun kaynagi inverterde yanlis parametre belirleme veya DP-Master
kontrol programinin hatali olmasi sebep olabilir.

\:

P094 ... P097 (istenen deger agiklamasi PA1 ... PA3) ile, kontrol
Unitesinden gonderilen istenen degerlerin dogru alinip alinmadigini kontrol
edin.

Bunun icin deneme olarak, her ¢ikis kelimesi ile birlikte sifira esit olmayan
bir istenen deger génderin.

{
istenen degerler alindi m1? Evet —» ‘ [A]
Hayir
\
Asagidaki sirlcl parametresi ayarlarini kontrol edin:
+ P100 SETPOINT SOURCE FIELDBUS
+ P101 CTRL SIGNAL SOURCE FIELDBUS
+ P876 ENABLE PO DATA YES
\:
Ayarlar TAMAM MI? Hayir - ‘ [B]
Evet
2
Sorun DP-Master’daki kontrol programinizda olabilir. ‘
\

Programda kullanilan ve projelendirilen adreslerin birbirlerine uyup
uymadigini kontrol edin.

inverter icin tutarli verilere gerek oldugunu ve kontrol programi icerisindeki
erisimin gerektiginde 6zel sistem fonksiyonlari (6rn. Simatic S7, SFC 14/15)
Uzerinden gergeklesmesi gerektigini g6z éniinde bulundurunuz.

[A] !stenen degerler dogru olarak aktariliyor.
Inverterin klemens (izerinden "enable" olup olmadigini kontrol edin.

[B] Ayarlari diizeltin.
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YAl 1| Teknik Bilgiler
7 DFP21B Opsiyonu
Pl Hz

8 Teknik Bilgiler
8.1 DFP21B Opsiyonu

54

DFP21B Opsiyonu

Parga numarasi

824 240 2

Giig sarfiyati

PROFIBUS Protokol
tipleri

P=3W
PROFIBUS-DP ve DP-V1 (IEC 61158 gére)

Otomatik baud hizi
taninmasi

9.6 kBaud ... 12 MBaud

Baglanti teknigi

9-kutuplu Sub-D fis lizerinden
IEC 61158’e gbre soket baglantilari

Bus sonlandirma

Entegre edilmedi, devreye alinabilir sonlandirtma direncli PROFIBUS
fislerle gergeklestiriimelidir.

istasyon adresi

0 ... 125, DIP anahtari Uizerinden ayarlanabilir

GSD dosyasinin adi

SEW_6003.GSD (PROFIBUS DP)
SEWAG6003.GSD (PROFIBUS DP-V1)

DP-ldent Numarasi

Uygulamaya 6zel
parametre belirleme
verileri
(Set-Prm-UserData)

60030y = 24579yec

Uzunluk 9 bayt

Hex-Parametre belirleme 00,00,00,06,81,00,00,01,01 = DP-Diyagnoz
alarmi = KAPALI

Hex-Parametre belirleme 00,00,00,06,81,00,00,01,01 = DP-Diyagnoz
alarmi = AGIK

DDLM_Chk_Cfg igin DP

yapilandirma

e o o o o o o o o o

FOhex = 1 process data word (1 /0O word)

F1hex = 2 process data words (2 1/O words)

F3hex = 3 process data words (3 I/O words)

Ohex, F5hex = 6 process data words (6 /0 words)

Ohex, F9hex = 10 process data words (10 1/0O words)

F3hex, FOhex = Parametre kanali + 1 process data word (5 /O words)
F3hex, F1hex = Parametre kanali + 2 process data words (6 I/O words)
F3hex, F2hex = Parametre kanali + 3 process data words (7 /O words)
F3hex, F5hex = Parametre kanali + 6 process data words (10 1/0O words)
F3hex, F9hex = Parametre kanali + 10 process data words (14 1/O
words)

Diyagnoz verileri

Maks. 8 Bayt
Standart diyagnoz 6 bayt

Devreye alma araglan

MOVITOOLS® bilgisayar programi
Kullanma tnitesi DBG11B
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S
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Servis uygulamasi, hatall 23
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T

Teknik bilgiler 51
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U
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w
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