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Notas importantes

Leer detenidamente este manual de usuario antes de empezar los trabajos de instalacion y
puesta en marcha de los convertidores de frecuencia MOVITRAC® con opciones de bus de
campo.

Este manual de usuario asume que el mismo esta familiarizado con el sistema MOVITRAC® y
tiene a su disposicion toda la documentacion correspondiente al mismo, en especial las ins-
trucciones de instalacion y funcionamiento.

Notas de seguridad:
Seguir siempre las notas de seguridad incluidas en este manual del usuario.
Las notas de seguridad estan sefalizadas de la forma siguiente:

@ Instrucciones importantes para un funcionamiento seguro y sin fallos del sis-

Peligro eléctrico, por ejemplo, durante trabajos con el sistema en funciona-
miento

Peligro mecanico, por ejemplo, cuando se trabaja en elevacion

tema; por ejemplo, los ajustes previos a la puesta en marcha. Si no se siguen
estas instrucciones, pueden producirse lesiones a las personas y dafios a los
equipos.

Notas de seguridad generales para los sistemas de hus:

La opcién de bus de campo le ofrece un sistema de comunicaciones que le permite adaptar en
un alto grado el sistema de accionamiento MOVITRAC® 31..alas especificaciones de su apli-
cacién. En cualquier caso, y al igual que en todos los sistemas de bus, existe el riesgo de un
error de programacion en el programa de comunicacion que puede ocasionar una conducta
inesperada (aunque no incontrolada) del sistema.

En este manual, las referencias cruzadas estan indicadas con una -, por ejemplo,

(-» MC_SHELL) significa: Ver el manual de usuario del MC_SHELL para obtener informacion
detallada o informacidn sobre cdmo realizar esta instruccion.

(- seccién x.x) significa: Se puede encontrar informacion adicional en la seccion x.x de este
manual de usuario.

Cada unidad esta fabricada y comprobada segun las actuales normas y especificaciones técni-
cas de SEW-EURODRIVE.

El fabricante se reserva el derecho de modificar los datos técnicos y los disefios, asi como la
interface de usuario descrita en este documento, en funcion de los avances técnicos.

Es necesario seguir estas instrucciones y notas para conseguir un funcionamiento sin proble-
mas y conservar los derechos de reclamacion de la garantia.

Estas instrucciones contienen informacion importante sobre los procedimientos de manteni-
miento, por lo que deben mantenerse cerca de la unidad.

MOVITRAC® 31.. Interface de bus de campo PROFIBUS



Preambulo

Preambulo

Este manual de la interface PROFIBUS describe el procedimiento para instalar la tarjeta opcional
FFP 31C PROFIBUS en el convertidor, para instalar el MOVITRAC® 31.. tamafio 0 con interface
PROFIBUS-DP incorporada y para poner en marcha el convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31..
cuando esté conectado a un sistema de bus de campo PROFIBUS-FMS.

Ademas de describir todos los ajustes de la tarjeta opcional del bus de campo, este manual estudia
las diversas opciones para conectar el convertidor al PROFIBUS-DP o al PROFIBUS-FMS en forma
de breves ejemplos de puesta en marcha.

Ademas de este manual de usuario de la opcion PROFIBUS, también es necesaria la siguiente
documentacién, més detallada, sobre buses de campo para que el MOVITRAC® 31.. se pueda
conectar de forma sencilla y eficiente al sistema de bus de campo (p. €j., el PROFIBUS):

— Manual de Usuario del Perfil de Unidad de Bus de Campo MOVITRAC® 31.., referencia 0922
7016

— Manual de usuario de interfaces de comunicaciones y lista de parametros de MOVITRAC®
31.. referencia 0923 0580

El manual del perfil de unidad de bus de campo MOVITRAC® 31.. ofrece una descripcion detallada
de los pardmetros de bus de campo y de sus codigos, y estudia varios conceptos de control y
opciones de aplicacion en forma de breves ejemplos de puesta en marcha.

La lista de parametros del MOVITRAC® 31.. contiene una relacién de todos los parametros del
convertidor que pueden leerse o escribirse por medio de varias interfaces de comunicaciones,
como RS-232, RS-485, y a través de la interface de bus de campo.

Nota:

Estas instrucciones también son aplicables al convertidor MOVITRAC® 31.. tamafio O con inter-
face PROFIBUS-DP incorporada. Las funciones que no son aceptadas por esta unidad estan indica-
das con la nota “(no para MOVITRAC® 31.. tamafio 0)”.

MOVITRAC® 31.. Interface de bus de campo PROFIBUS
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- Introduccion

1 Introduccion

Gracias a su interface de bus de campo universal y de alto rendimiento, el convertidor MOVITRAC®
31.. con la opcién FFP 31C permite realizar conexiones con sistemas de automatizacion de alto
nivel por medio de los sistemas de bus en serie abiertos y normalizados PROFIBUS-FMS y PROFI-
BUS-DP.

Ademés el MOVITRAC® 31.. tamafio 0 con PROFIBUS-DP con interface DP estandar incorporada
ofrece una funcionalidad de convertidor completa en un disefio extremadamente compacto.

PROFIBUS-FMS

El PROFIBUS-FMS ("Fieldbus Message Specification”, especificacion de mensaje de bus de campo)
esta disefiado para aplicaciones de tiempo no critico en ingenieria de automatizacion, como la
conexion en red de varios sistemas de automatizacioén de diversos fabricantes. En ingenieria de
accionamientos, el PROFIBUS-FMS se utiliza principalmente para la visualizacion y ajuste de los
parametros de los accionamientos, ya que puede intercambiarse una gran cantidad de datos de
tiempo no critico facilmente. El PROFIBUS-FMS se define en EN 50170 Volumen 2 / DIN 19245
Parte 2.

PROFIBUS-DP

El PROFIBUS-DP ("Decentralized Periphery", periferia descentralizada) se utiliza principalmente
para la comunicacion con periféricos descentralizados, es decir, en el campo del sensor/acciona-
dor, en el que se precisan tiempos muy cortos de reaccion del sistema. La labor principal del PRO-
FIBUS-DP es el intercambio rdpido y ciclico de datos entre las unidades centrales de
automatizacion (maestro PROFIBUS) y los periféricos descentralizados, como los convertidores. El
PROFIBUS-DP se define en EN 50170 Volumen 2 / DIN E 19245 Parte 3.

Generalmente, los PROFIBUS-FMS y PROFIBUS-DP pueden funcionar en un medio de transmision
conjunto. Si se utiliza un medio de transmisién conjunto, las unidades que deben comunicarse
directamente entre si deben ser capaces de entender la misma opcién de protocolo.

MOVITRAC® 31.. con FFP 31 = Combislave

Con la tarjeta opcional FFP 31C PROFIBUS, el convertidor MOVITRAC® 31.. como unidad Com-
bislave permite utilizar el PROFIBUS-FMS y el PROFIBUS-DP. Ello permite controlar el convertidor
por medio del PLC y del PROFIBUS-DP, por ejemplo, mientras un sistema de visualizacion lee y
muestra en la pantalla de un PC los valores reales del convertidor utilizando el PROFIBUS-FMS.
Naturalmente, el convertidor puede ser controlado y sus parametros pueden ser ajustados sélo por
medio del PROFIBUS-DP o del PROFIBUS-FMS.

MOVITRAC® 31.. tamaiio 0 con interface PROFIBUS-DP incorporada

El convertidor MOVITRAC® 31.. tamafio 0/DP viene equipado con una interface PROFIBUS-DP.
Esto permite controlar el convertidor y ajustar sus parametros a través del PROFIBUS-DP, de la
misma forma que en las unidades de mayor tamafio que tienen la opcion FFP 31.

MOVITRAC® 31..y PROFIBUS

El perfil de unidad del convertidor para el modo PROFIBUS, es decir, el modo en que funciona y
responde el convertidor cuando esta en modo PROFIBUS, no depende del tipo de bus de campo,
por lo que es uniforme para todos los tipos de bus de campo. Ello permite al usuario desarrollar
sus aplicaciones de accionamiento independientemente de un bus de campo concreto, o cambiar a
otro sistema de bus, por ejemplo, el bus de sensor/accionador INTERBUS-S (opcion FFl 11A)
abierto y estandarizado.

MOVITRAC® 31.. Interface de bus de campo PROFIBUS
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Fig. 1: PROFIBUS-DP y/o FMS con MOVITRAC®

EI MOVITRAC® 31.. ofrece acceso digital a todos los parametros y funciones del accionamiento a través
de la interface PROFIBUS. El convertidor se controla mediante los datos de proceso ciclicos de alta
velocidad. Este canal de datos de proceso permite especificar consignas, por ejemplo, las velocidades de
consignas, los tiempos del generador de rampa para la aceleracion y deceleracion, etc., y también iniciar
diversas funciones del accionamiento, como la habilitacion, el bloqueo variador, la parada, la parada rap-
ida, etc. Este canal también puede utilizarse para leer los valores reales del convertidor, como la velocidad
real, la corriente, el estado de la unidad, el nimero de error o los mensajes de referencia.

Mientras los datos de proceso se intercambian en ciclos, los parametros del accionamiento pueden leerse
y escribirse aciclicamente con los servicios READ (lectura) y WRITE (escritura) o el canal de parametros.
Este intercambio de datos de parametros permite utilizar aplicaciones en las que todos los pardmetros
principales del accionamiento estan almacenados en la unidad de automatizacion de alto nivel que se va a
implementar, lo que evita tener que ajustar manualmente los parametros en el propio convertidor, algo
que puede llevar mucho tiempo.

La tarjeta opcional PROFIBUS esta disefiada para que todos los ajustes especificos del bus de campo,
como la direccion de la estacion o los parametros predeterminados, puedan realizarse con la tarjeta
opcional por medio de un conmutador de hardware. Este ajuste manual permite integrar el convertidor en
el entorno del PROFIBUS y activarlo en un periodo de tiempo muy breve. Los parametros pueden ajus-
tarse de forma totalmente automatica con el maestro PROFIBUS de alto nivel (descarga de parametros).
Esta version tiene vision de futuro: presenta los beneficios de un corto periodo de tiempo para la puesta
en marcha de la planta, asi como de una documentacion del programa de aplicacion méas simple, ya que
todos los datos principales de pardmetros del accionamiento ahora se pueden registrar directamente en
el programa de control.

El empleo de un sistema de bus de campo en la tecnologia de los accionamientos precisa de funciones
adicionales de vigilancia, como los conceptos de tiempo de espera del bus de campo o parada de emer-
gencia especial. Las funciones de vigilancia del MOVITRAC® 31.. pueden adaptarse a la aplicacion espe-
cifica para la que se va a utilizar. Esta caracteristica permite, por ejemplo, especificar qué respuesta ante
un fallo debe activar el convertidor si se produce un error en el bus. Una parada réapida es practica en
muchas aplicaciones, pero también es posible inmovilizar las Gltimas consignas, de forma que el acciona-
miento pueda continuar con las Gltimas consignas validas (por ejemplo, en una cinta transportadora).
Como la funcionalidad de las bornas de control también esta asegurada cuando el convertidor funciona
en modo de bus de campo, los conceptos de parada de emergencia independiente del bus de campo
todavia pueden implementarse con las bornas del convertidor.

El convertidor MOVITRAC® 31.. ofrece numerosos recursos de diagnéstico para la puesta en marcha y el
mantenimiento. Por ejemplo, las consignas transmitidas desde la unidad de control de alto nivel y los
valores reales pueden comprobarse con el monitor del bus de campo en el teclado manual. También faci-
lita gran cantidad de informacion adicional sobre el estado de la tarjeta opcional del bus de campo. El
software MC_SHELL ofrece unos recursos de diagnéstico aln mas practicos ya que proporciona una
visualizacion detallada de la informacion de estado del bus de campo y de la unidad, asi como la posibi-

lidad de ajustar todos los parametros del accionamiento (incluidos los parametros del bus de campo).
EURGDRIVE
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Instrucciones de montaje /
instalacion

2 Instrucciones de montaje / instalacion

Esta seccidn describe el montaje y la instalacion de los convertidores MOVITRAC® 31.. para su
integracion en una red PROFIBUS.

En el MOVITRAC® 31.. tamafio 1-4, el convertidor suele conectarse al PROFIBUS por medio de la
tarjeta opcional FFP 31. El MOVITRAC® 31.. tamafio 0 con PROFIBUS-DP tiene la interface PROFI-
BUS-DP incorporada en la unidad basica. Este sélo acepta la opcion DP, mientras que la tarjeta
opcional FFP 31.. como opcién combislave acepta tanto el PROFIBUS-DP como el PROFIBUS-
FMS.

2.1 Instalacion de la tarjeta opcional FFP 31..

Los convertidores de tamafio 1-4 estan conectados al PROFIBUS por medio de la tarjeta opcional
FFP 31. La tarjeta opcional se suministra por separado, para que la acople el usuario, o, si se espe-
cifica al encargar un convertidor, con la tarjeta opcional FFP 31 ya instalada en la unidad.

2.1.1 Conjunto de suministro

A menos que la tarjeta opcional FFP 31 ya esté instalada en el convertidor MOVITRAC® 31.., se
debe comprobar el conjunto de suministro. El conjunto de suministro consta de los siguientes
componentes:

— 1 tarjeta opcional FFP 31 (PROFIBUS FMS/DP)
— 3 tornillos de sujecion
— 1 tapa de carcasa

2.1.2 Tipos de convertidores aceptados

La tarjeta opcional FFP 31.. para la conexién a un sistema PROFIBUS-FMS/DP puede funcionar con
el MOVITRAC® 31.. tamafio 1-4 de la forma siguiente:

Opcion FFP 31A:  Con los convertidores MOVITRAC® 31B con cddigo de servicio del compo-
nente 4 igual o superior a 14 (- Instrucciones de instalacién y funciona-
miento del MOVITRAC® 31B, seccion 4).

Opcién FFP 31C:  Con todos los convertidores MOVITRAC® 31C tamario 1-4.

Para ajustar los parametros del bus de campo se necesita un teclado para MOVITRAC® 31.. ylola
Gltima version del software MC_SHELL.

MOVITRAC® 31.. Interface de bus de campo PROFIBUS



Instrucciones de montaje /
instalacion

El FFP 31.. s6lo debe ser instalado por especialistas en equipos electrénicos, observando las
siguientes medidas de proteccion relativas a la descarga electrostatica:

2.1.3 Instrucciones de montaje

» Antes de tocar la tarjeta, asegurarse de haber tomado las medidas apropiadas respecto a la des-
carga electrostatica (mufiequeras, zapatos conductores, etc.)

» Conectar a tierra las unidades y el banco de trabajo.

» Almacenar la tarjeta opcional en su embalaje original y sacarla justo antes de montarla.

 Sujetar la tarjeta opcional por el borde y tocarla s6lo cuando sea necesario.

Procedimiento para ajustar la tarjeta opcional:

1. Asegurarse de que todo el sistema del convertidor esta sin tension. Desconectar la alimenta-
cion de potencia y, en su caso, la alimentacién externa de 24 V.

2. Retirar la tapa de la carcasa después de haber sacado los tres tornillos de cabeza avellanada.

3. Sacar la parte superior derecha de la tarjeta opcional o la tarjeta de la EPROM del sistema des-
pués de aflojar los tornillos.
(- ver laFig. 2).

4. Ajustar la tarjeta opcional FFP 31 y sujetarla con tres tornillos.

5. Retirar la tira de tapa sobre el z6calo de la tarjeta opcional de la tapa de carcasa.

6. Volver a colocar la tapa de la carcasa y fijarla con los tres tornillos de cabeza avellanada.

7. Montar a presion la nueva tapa del zécalo de la tarjeta opcional PROFIBUS .

La tarjeta opcional FFP 31 ya esta completamente ajustada.

o L
Tarjeta de control del MOVITRAC® 31.. e :
EPROM ! '
DPRAM
,,,,,,,,, Procesador
L] E SPC
X20: g
@
i
X %}1 Terminacion de bus
o, .
Direccion H1 . @
E off \
H2 ‘ o O —L
I:- Parametro
3t de bus
X2: X3 X14: LED verde: RUN
LED rojo: BUS FAULT

00301BEN
Fig. 2: La opcion FFP 31

EURODRIVE!
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Instrucciones de montaje /
instalacion

2.2 Instalacion del MOVITRAC® 31.. tamaiio 0/DP

Los convertidores de tamafio 0 (MOVITRAC® 31.. tamafio 0/DP) llevan incorporada la interface
PROFIBUS-DP en la unidad béasica. Atencidn, sélo aceptan la opcién DP. La Fig. 3 muestra la vista
general del MOVITRAC® 31.. tamafio O/DP.

1 LED verde: RUN (funciona)

2 LED rojo: BUS FAULT (fallo
en el bus)

3 Interruptor DIP para ajustar
la direccién de la estacion

4 Interruptor DIP para conec-
tar/desconectar la resisten-
cia de terminacién de bus

5 Tomatipo D de 9 pines para
la conexion del bus

00924AXX
Fig. 3: Unidad con interface PROFIBUS-DP y opcion FBG 31

2.3 Asignacion de los pines

El convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31.. esta conectado a la red PROFIBUS por medio de un
conector tipo D de 9 pines, de conformidad con EN 50170 V2 / DIN 19245 Parte 3. La conexion al
bus T se realiza con un conector debidamente disefiado o con una borna de bus. La Fig. 4 muestra
la asignacién de los pines. Como las resistencias de terminacion de bus de la tarjeta opcional se
pueden conectar, no es necesario usar un conector tipo D con resistencias de terminacién integra-

das.
Conector tipo D 3 B .
de 9 pines N. Sefial Referencia
pin RS-485
1 no asignada
2: - no asignada
3 RxD / TxD-P recepcion/emision de datos P B/B
4: CTNR-P sefial de control de repetidor (TTL)
5: DGND potencial de referencia de datos (M5V) cic
6: VP tension de alimentacion positiva (P5V)
7. - no asignada
8 RxD / TxD-N recepcion/emision de datos N A/R
9: DGND potencial de referencia de datos (M5V)
Carcasa del
conector | Apantallamiento del cable de dos hilos trenzado

00302AEN
Fig. 4: Asignacion del conector tipo D de 9 pines segin EN 50170 V2 / DIN 19245 Parte 3

EURCDRNAZ
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Instrucciones de montaje /
instalacion

El convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31.. esta conectado al sistema PROFIBUS por medio de
un cable apantallado de dos hilos trenzados. La conexion del cable de dos hilos al conector del
PROFIBUS se realiza a través de los pines 8 (A/A) y 3 (B/B). Estos dos contactos se utilizan para la
comunicacion. Las sefiales RS-485 A/A y B/B deben conectarse por igual en todas las estaciones
PROFIBUS ya que de lo contrario no sera posible la comunicacion a traves del bus.

A través del pin 4 (CNTR-P), la tarjeta opcional PROFIBUS suministra una sefial de control TTL
para un repetidor (referencia = pin 9).

2.4 Apantallamiento y colocacidn de los cables de bus

La tarjeta opcional FFP 31 es compatible con la tecnologia de transmisién RS-485, y precisa, como
medio fisico, un cable apantallado de dos hilos trenzados (cable de tipo A) especificado para PRO-
FIBUS de conformidad con EN 50170 V2 / DIN E 19245 Parte 3 (- Apéndice).

Un apantallamiento técnicamente correcto del cable de bus absorbe las interferencias eléctricas
que pueden producirse en un entorno industrial. Se conseguiran los mejores resultados de apanta-
llamiento si se adoptan las siguientes medidas:

» Apretar a mano los tornillos de fijacion de los conectores, mddulos y conductores de conexio-
nes equipotenciales.

» Usar Gnicamente conectores con carcasas de metal o chapadas en metal.

» Conectar el apantallamiento en el conector sobre una superficie tan extensa como sea posible.

» Conectar el apantallamiento a ambos extremos del cable de bus

» No colocar los cables de sefial y de bus de forma paralela a los cables de potencia (conductores
de motor); por el contrario, se deben colocar en conductos de cable independientes, donde sea
posible.

» En un entorno industrial se deben usar canaletas de cables metalicas y conectadas a tierra.

» Hacer pasar los cables de sefial y el conductor de conexién equipotencial asociado tan juntos
como sea posible y usando la ruta mas corta.

« Evitar extender los cables de bus por medio de conectores.

» Hacer pasar los cables de bus cerca de superficies conectadas a tierra.

Importante

En el caso de fluctuaciones en el potencial de tierra, puede pasar una corriente en circulacion a tra- @
vés de cualquier apantallamiento que esté conectado en ambos extremos y al potencial de tierra

(PE). En este caso, asegurar que haya una conexién equipotencial adecuada de conformidad con

las normas VDE correspondientes.

2.5 Terminacion de bhus

Si el convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31.. est4 al principio o al final de un segmento del
PROFIBUS, la conexion a la red del PROFIBUS, como norma, no se realiza a través de un bus T con
un cable de PROFIBUS de entrada y de salida, sino directamente con un solo cable de PROFIBUS.
Para evitar interferencias en el sistema de bus causadas por reflejos, etc., el segmento del PROFI-
BUS debe terminar con resistencias de terminacion de bus en las estaciones que estén situadas la
primera y la Gltima (- Fig. 5).

EURODRIVE!
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00943AEN
Fig. 5: Terminacion de bus al principio y al final de un segmento del PROFIBUS

Como las resistencias de terminacion de bus se pueden conectar en el FFP 31 del convertidor de
frecuencia, no es necesario usar un conector tipo D con resistencias de terminacion integradas.
Con el interruptor DIP adecuado de la tarjeta opcional (- Fig. 6) colocado en la posicion “on”, se
pueden conectar las resistencias de terminacién de bus (de conformidad con EN 50170 V2 / DIN E
19245 Parte 3).

La terminacion de bus para el cable de tipo A se implanta de conformidad con EN 5170 V2 / DIN E
19245 Parte 3.

VP

Terminacion de bus
on = conectada on
off = desconectada
L off || R =220 ohmios
j:\

R, =390 ohmios

R, =390 ohmios

DGND

' o . . o 00303AEN
Fig. 6: Activacion de las resistencias de terminacion de bus

2.6 Ajuste de la direccion de la estacion

La direccién de la estacion del PROFIBUS se ajusta con los interruptores DIP de la tarjeta opcional.
El PROFIBUS admite un intervalo de direcciones de 0 a 125. La direccidén 126 esta reservada para
el PROFIBUS-DP y se utiliza para ajustar la direccion por medio de la interface de bus. Sin
embargo, esta caracteristica no es compatible con el MOVITRAC® 31... La direccién 127 esta
reservada para el servicio de difusion. La Fig. 7 muestra como se ajusta la direccion de la estacion
con los interruptores DIP.

Importancia activada

- .:l Importancia 1: x 0= 0
oIS || Importancia2: x0= +0
o[ =] | Importanciad: x1= +4
~l] Importancia8: x0=+0

= .:l Importancia 16:x0= +0
~ Q| Importancia32:x0= +0
N B Importancia 64:x 0= +0
~ .:| Direccién 4 = ajuste de fabrica

00304BEN
Fig. 7: Ajuste de la direccion de la estacion del PROFIBUS

MOVITRAC® 31.. Interface de bus de campo PROFIBUS



No se puede cambiar la direccion de la estacion del PROFIBUS con los interruptores DIP mientras
el convertidor esta funcionando. Si se cambia la direccion de la estacion, la nueva direccién sélo
seré efectiva después de desconectar el convertidor (incluida la alimentacion de 24 V) y volverlo a
conectar. La direccion de la estacion establecida en el convertidor de frecuencia puede visualizarse
en el parametro de vigilancia del bus de campo P073, Direccion de bus de campo (ver la Fig. 7).

073 4
FIELDBUS ADDRESS

01156AEN
Fig. 8: Visualizacion de la direccion actual de la estacion del PROFIBUS

2.7 Ajuste de los parametros del bus (no para MOVITRAC® 31.. tamafio 0)

No es posible ajustar la opcion de protocolo FMS/DP para el MOVITRAC® 31.. tamafio 0/DP ya
que la unidad sélo admite el PROFIBUS-DP. El interruptor DIP correspondiente bajo el ajuste de
direccion no esta asignado.

Los valores predeterminados de los parametros del bus dependen de la opcién de protocolo utili-
zada. Para el modo simple PROFIBUS-DP, el interruptor DIP debe ajustarse en DP. De este modo
se activaran los parametros predeterminados del bus (en especial el min. TSDR) de conformidad
con EN 50170 V2 / DIN E 19245 Parte 3 para el modo DP optimizado de tiempo. Para el modo
mixto (FMS/DP) o el modo simple FMS, el interruptor DIP debe ajustarse en FMS (- Fig. 9).

uoI2231Iq

Ejemplo: FMS/DP activo Sl S

s |~ ] DP

Parametro de bus predeterminado para Parametro de bus predeterminado
- Modo FMS o para modo simple PROFIBUS-DP
- Modo mixto FMS/DP

00944AEN
Fig. 9: Ajuste de los parametros predeterminados del bus segin DIN 19245

Este interruptor sélo sirve para seleccionar los pardmetros predeterminados del bus. Independien-
temente del ajuste de este interruptor, el convertidor acepta, en cualquier momento y simultanea-
mente, el empleo de las opciones de protocolo FMS y DP del PROFIBUS (funcionalidad
Combislave).

Cualquier cambio en el ajuste de este interruptor DIP s6lo sera efectivo después de desconectar el
convertidor (incluida la alimentacion de 24 V) y volver a conectarlo.

MOVITRAC® 31.. Interface de bus de campo PROFIBUS

Instrucciones de montaje /
instalacion

EURODRIVE!

13



Instrucciones de montaje /
instalacion

EURCDRNAZ

14

2.8 Elementos de visualizacion

LED verde RUN LED rojo BUS FAULT |Significado

Parpadeando a aprox. 3 | Off El convertidor esta en fase de inicializacion (s6lo ocurre justo después de

Hz conectar el convertidor o de reiniciarlo) ")

On Parpadeando a aprox. 0,5 | La direccion de la estacion configurada no esta dentro del intervalo permitido (0

Hz - 125) O ajustar la direccion de la estacion correcta y conectar de nuevo la

unidad.

On Irrelevante Funcionamiento normal; la unidad funciona correctamente

On On Modo DP:
a) Durante la puesta en marcha / aceleracién: El maestro DP alin no ha ajustado
el modo de intercambio de datos en el convertidor.
b) El periodo de espera ha concluido sin que el maestro DP haya direccionado al
convertidor .
Modo FMS: ™)
No hay ninguna conexion FMS activa entre el maestro FMS y el convertidor.
Modo mixto FMS/DP: ™)
Combinacién de los anteriores.

On Off Modo DP:
El convertidor esta en modo de intercambio de datos.
Modo FMS: ™)
Hay una conexién FMS activa entre el maestro FMS y el convertidor.
Modo mixto FMS/DP: *)
Combinacién de los anteriores.

On / Intermitente Off El convertidor esta parametrizado a través del PROFIBUS-DP o del FMS ")
(acceso lectura/escritura).

Off On Fallo de hardware en la conexion del bus

Parpadeando a aprox. 1 | Parpadeando a aprox. 1 |Fallo de hardware en la conexion del bus

Hz Hz

*) no para MOVITRAC® 31... tamafio 0

La tarjeta opcional tiene dos LED para la indicacidn del estado y de los fallos de la tarjeta opcional
y del sistema de bus conectado (Fig. 2). La tabla muestra el significado de las sefiales visuales de
estos LED. Mientras el LED verde “RUN” indica el estado de funcionamiento de la tarjeta opcional,
el LED rojo “BUS FAULT” indica el estado de la conexion del PROFIBUS

2.9 Puesta en marcha del convertidor

Después de instalar la tarjeta opcional PROFIBUS y de ajuste la direccién de la estacion y los para-
metros del bus (mediante los interruptores DIP), el convertidor MOVITRAC® 31.. puede parame-
trizarse inmediatamente a través del sistema de bus de campo sin necesidad de intervenciones
manuales posteriores. Esto significa, por ejemplo, que después de conectar el convertidor, todos
los parametros del accionamiento se pueden descargar directamente desde el control de alto nivel
a través del sistema PROFIBUS.

De todas formas, para controlar el convertidor a través del PROFIBUS, previamente debe conmu-
tarse al modo de control adecuado. Esto se puede hacer con el parametro P841 Modo de Control.
El ajuste de fabrica para este parametro es ESTANDAR (control y procesamiento de la consigna a
través de las bornas de entrada). Mediante el parametro P841 Modo de control = BUS DE CAMPO,
el convertidor se programa para aceptar consignas del bus de campo. El MOVITRAC® 31.. res-
ponde ahora a los datos de proceso que recibe desde el control de alto nivel.

La activacion del modo de control del bus de campo se indica al control de alto nivel por medio del
bit Modo Activo del Bus de Campo en la palabra de estado.

MOVITRAC® 31.. Interface de bus de campo PROFIBUS
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Por razones de seguridad, el convertidor también debe estar habilitado en el lado de las bornas
para permitir el control por medio del sistema de bus de campo. Las bornas deben estar conecta-
das o programadas de forma que el convertidor se active mediante las bornas de entrada. La forma
mas sencilla de habilitar el convertidor en el lado de las bornas es, por ejemplo, conectar la borna
de entrada 41 (funcion GIRO DCHA./PARADA) a una sefial de +24 V y programar las bornas de
entrada 42 y 43 a SIN FUNCION. La Fig. 10 muestra un ejemplo del procedimiento de puesta en

marcha del convertidor MOVITRAC® 31.. con interface de bus de campo.

Atencion

Realizar la puesta en marcha con la alimentacion de potencia desconectada y usando solamente la
alimentacion externa de 24 V. Esto evita que el accionamiento empiece a moverse automatica-
mente durante la reprogramacion. Conectar la alimentacion de potencia sélo cuando se haya com-

pletado el ajuste de los pardmetros.

1. HABILITAR el convertidor en el lado de las bornas:
Aplicar una sefial de +24 V en la borna de entrada 41 (funcién CW/STOP = GIRO DCHA./PARADA) (p. €j., establecer
un puente, como se muestraen lafigura).

Haenfa igura).

Utilizar este puente para habilitar el Puente montado

convertidor por el lado de las bornas

alimentacion de potencia)

3. Modo de control = Bus de campo:

cuando se suministra

1 oMo SE S I
[a 8 o
[} ~ o o~
566 Tamafio 0 5 58 Tamario 1 - 4
= ee s ee
>0 22 >0 22
T8 55 o T8 58 o
LAy X3 X2 LAy X3 X14
R el M e #3lslle|s]z 3 el5]gls=lz]=/=/2]s
T [T I [T T
|_| | | |
_— N N /

Utilizar este puente para habilitar el
convertidor por el lado de las bornas

2. Para ajustar el parametro del convertidor, conectar soélo la alimentacion de 24 V (no la

Ajustar el control y el procesamiento de la consigna del convertidor a FIELDBUS en el parametro P841.

841 FIELDBUS

CONTROL MODE

4. Borna de entrada 42 = SIN FUNCION:

Programar la funcionalidad de la borna de entrada 42 en NO FUNCT. en el parametro P600.

600 NO FUNCT.
TERMINAL 42

5. Borna de entrada 43 = SIN FUNCION:

Programar la funcionalidad de la borna de entrada 43 en NO FUNCT. en el pardmetro P601.

601 NO FUNCT.
TERMINAL 43

Puente montado
cuando se suministra

Fig. 10: Puesta en marcha del convertidor

00312BEN

Para mas informacién sobre la puesta en marcha y el control del convertidor MOVITRAC® 31..,
consultar la documentacién Manual de Usuario del Perfil de Unidad de Bus de Campo.

MOVITRAC® 31.. Interface de bus de campo PROFIBUS
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3 La interface PROFIBUS-DP

El PROFIBUS-DP (por "Decentralized Periphery", periferia descentralizada) es la opcion de PROFI-
BUS de velocidad optimizada, disefiada especialmente para el intercambio rapido de datos en el
nivel del sensor/accionador. El DP se utiliza en sistemas de automatizacion central (por ejemplo
controladores ldgicos programables) para la comunicacion con periféricos descentralizados, como
sensores y accionadores, entre ellos los convertidores, por medio de un enlace rapido en serie. El
intercambio de datos con estas unidades descentralizadas es principalmente ciclico. El sistema de
control central envia un mensaje con nuevos datos de salida del proceso a todos los esclavos, y lee
todos los datos de entrada del proceso procedentes de los esclavos (sensores, accionadores) en el
mismo mensaje.

El considerable incremento de velocidad del PROFIBUS-DP comparado con el PROFIBUS-FMS se
debe ante todo a que el DP no tiene capa de aplicacion (capa 7) y los datos de 1/0 se transfieren
entre el maestro y el esclavo en un ciclo de mensaje simple. Entre el maestro DP y el esclavo DP se
puede transferir un maximo de 246 bytes de datos de /0. Sin embargo, y para incrementar adn
mas la eficiencia, normalmente se usan bloques de datos mas cortos (de hasta 32 bytes). Por con-
siguiente, el intercambio de datos a través del PROFIBUS-DP puede considerarse como un proce-
dimiento de comunicacion de proceso directo.

Para que el maestro DP se pueda comunicar con los esclavos DP debe recibir informacién impor-
tante sobre la interface DP del esclavo conectado. Asi, ademas de los datos referentes al tipo y can-
tidad de datos de 1/0 que se deben transferir, también precisa informacion adicional sobre la
identidad de cada esclavo DP.

3.1 Configuracién de la interface DP

Para poder definir el tipo y la cantidad de datos de 1/0 que se van a transferir, el maestro DP debe
pasar una configuracién determinada al convertidor. Generalmente, el convertidor MOVITRAC®
31.. puede funcionar con seis configuraciones distintas. Existe la opcion de controlar el converti-
dor sélo intercambiando datos de proceso o, al mismo tiempo, leyendo o escribiendo parametros a
través de un canal de parametros adicional.

La Fig. 11 muestra una representacion esquematica del intercambio de datos entre la unidad de
automatizacion programable (maestro DP) y el convertidor MOVITRAC® 31.. (esclavo DP)
mediante datos de proceso y canales de parametros.

0].. 0
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=g B
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=
B EREE
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|::> ‘ Canal de parametros ‘ ‘Cangl de‘dato‘s de‘proc‘esog l::>
1 1 1T T \/ < \'/ e
<::| ‘ ‘ ‘Canz‘al de‘paré‘metr‘os ‘ ‘Can‘al de‘dato‘sde‘proc‘esog <::l

00945AEN
Fig. 11: Comunicacién por medio del PROFIBUS-DP
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Al realizar la puesta en marcha del maestro DP, se debe especificar la configuracion que se usara
para accionar el convertidor. Seguidamente, esta configuracion se transmite al convertidor cuando
se pone en marcha el maestro DP (con el servicio DDLM_Chk_Cfg). El convertidor comprueba la
plausibilidad de los datos de configuracion transferidos antes de entrar en el modo de transferen-
cia de datos. Los datos de configuracion estan codificados de conformidad con EN 50170 V2 / DIN
E 19245 Parte 3, y se analizan en la seccion siguiente.

3.1.1  Descripcion de los datos de configuracion

El formato de los datos de configuracién se describe en EN 50170 V2 / DIN E 19245 Parte 3. La
Fig. 12 muestra el byte de identificacion Cfg_Data que, segun EN 50170 V2 / DIN E 19245 Parte 3,
se utiliza para describir qué datos de 1/0 se deben transferir entre el maestro y el esclavo por medio
del PROFIBUS-DP.

Ademas de especificar la longitud de los datos en los bits 0-3, se deberan usar los bits 4 y 5 para
determinar si la transferencia implica datos de entrada y/o salida. El bit 6 indica si los datos se
deben transferir en formato de byte o en formato de palabra y el bit 7 se utiliza para especificar la
coherencia con la que el sistema de bus debe manejar los datos. Por ejemplo, los valores de la
posicion del convertidor MOVITRAC® 31.. deben transferirse de una forma coherente, es decir,
los datos contiguos tienen que transferirse conjuntamente y no debe ocurrir, por ejemplo, que la
parte menos importante de la posicién se transfiera en un ciclo de bus anterior al de la parte mas
significativa.

MSB LSB
1ls(s[s[sl2[u]o]

Longitud de datos

0000 = 1 byte/palabra

1111 = 16 bytes/palabra

Entrada/salida

00 = formatos de identificacion especiales
01 = entrada

10 = salida

11 = entrada/salida

Formato

0 estructura de byte
1 estructura de palabra

Coherencia en
0 byte o palabra
1 longitud completa

00949AEN
Fig. 12: Formato del byte de identificacion Cfg_Data segtin EN 50170 V2 / DIN E 19245 Parte 3

El convertidor MOVITRAC® 31.. admite seis configuraciones diferentes para los datos de proceso.
Para controlar el convertidor, se puede definir la cantidad de datos de proceso que se deben trans-
ferir mediante 1, 2 ¢ 3 palabras de datos de proceso y, ademas, habilitar/deshabilitar un canal de
parametros para el acceso de lectura/escritura a todos los parametros del accionamiento. Estas
opciones generan las siguientes configuraciones de datos de proceso:

1 palabra de datos de proceso (1 PD)

2 palabras de datos de proceso (2 PD)

3 palabras de datos de proceso (3 PD)

1 palabra de datos de proceso + canal de parametros (1 PD + Param)

2 palabras de datos de proceso + canal de parametros (2 PD + Param)

3 palabras de datos de proceso + canal de pardmetros (3 PD + Param)
Esta configuracion solo se ajusta por medio del maestro DP cuando se pone en marcha el sistema
de bus, por lo que no se precisa una parametrizacion manual adicional del convertidor. Este meca-
nismo de configuracion automatica permite implantar aplicaciones descargadas con las que el
convertidor se puede controlar y parametrizar totalmente por medio del sistema de bus.

MOVITRAC® 31.. Interface de bus de campo PROFIBUS
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Para ajustar estas configuraciones de datos de proceso, el convertidor acepta una serie de codigos
diferentes para el byte de identificacion Cfg_Data. La configuracién de los datos de proceso se
asigna en funcion de la cantidad de datos de entrada y salida. Una configuracion valida del DP que
se envie desde el maestro DP al convertidor debe cumplir los siguientes criterios:

— La cantidad de datos de entrada o salida debe coincidir con el contenido de la tabla

siguiente.
— El nmero de bytes de entrada y bytes de salida debe ser igual.

Longitud de los datos de entrada/salida Significado

2 bytes o0 1 palabra 1 palabra de datos de proceso

4 bytes o 2 palabras 2 palabras de datos de proceso

6 bytes o 3 palabras 3 palabras de datos de proceso

10 bytes o 5 palabras 1 palabras de datos de proceso + canal de pardmetros
12 bytes o 6 palabras 2 palabras de datos de proceso + canal de pardmetros
14 bytes o 7 palabras 3 palabras de datos de proceso + canal de pardmetros

El convertidor interpreta la longitud de la configuracion del DP recibida del modo que se muestra
en la tabla. Las seis configuraciones diferentes de datos de proceso del PROFIBUS-DP se descri-
ben a continuacion.

3.1.2  Configuracion para 1 palabra de datos de proceso (1 PD)

El control del convertidor MOVITRAC® 31.. mediante una sola palabra de datos de proceso
requiere, por ejemplo, que el byte de identificacion Cfg_Data esté codificado como se muestra en la
Fig. 13. Este codigo debe enviarse al convertidor desde el maestro DP cuando se pone en marcha
el PROFIBUS-DP, de forma que el maestro DP y el esclavo DP puedan intercambiar una palabra de
datos de proceso.

Byte de identificacion Cfg_Data
MSB LSB
1/1/2112]0]0|0|0 || =F0,0=240 e

‘ ‘ ‘ ‘ Longitud de datos: 1 palabra

Entrada/salida (input/output)

Estructura de palabra

Coherencia en toda la longitud

01164AEN
Fig. 13: Ejemplo de datos de configuracion para ajustar 1 palabra de entrada/salida (1 PD)

MOVITRAC® 31.. Interface de bus de campo PROFIBUS
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La Fig. 14 muestra la comunicacion entre la unidad de automatizacion (maestro DP) y el converti-
dor de frecuencia MOVITRAC® 31.. por medio de una sola palabra de datos de proceso. Esta con-
figuracion puede usarse, por ejemplo, para controlar el convertidor con la palabra de control 1y la
palabra de estado 1 (ver la documentacion SEW Manual de Usuario del Perfil de Unidad de Bus de
Campo).

Ow :ﬁ O
0 I
Ol al e [y, 0)

e <O =

01165AEN
Fig. 14: Control del convertidor por medio de 1 palabra de datos de proceso

3.1.3  Configuracion para 2 palabras de datos de proceso (2 PD)

El control del convertidor MOVITRAC® 31.. mediante dos palabras de datos de proceso requiere
que el byte de identificacién Cfg_Data esté codificado como se muestra en la Fig. 15. Este codigo
debe enviarse al convertidor desde el maestro DP cuando se arranca el PROFIBUS-DP de forma
que el maestro DP y el esclavo DP puedan intercambiar dos palabras de datos de proceso.

Byte de identificacion Cfg_Data
MSB LSB
1f1]1]1]00 0]1]] =FL=281 o

‘ ‘ ‘ Longitud de datos: 2 palabras

Entrada/salida (input/output)

Estructura de la palabra

Coherencia en toda la longitud

01168A
Fig. 15: Ejemplo de datos de configuracion para ajustar 2 palabras de entrada/salida (2 PD)

La Fig. 16 muestra la comunicacion entre la unidad de automatizacion (maestro DP) y el converti-
dor de frecuencia MOVITRAC® 31.. por medio de dos palabras de datos de proceso. El sistema de
control de alto nivel puede usar esta configuracién, por ejemplo, para enviar los datos de salida del
proceso Palabra de control 1y Consigna de velocidady leer los datos de entrada del proceso Pala-
bra de estado 1y Valor real de velocidad (ver la documentacion SEW Manual de Usuario del Perfil
de Unidad de Bus de Campo).
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Fig. 16: Control del convertidor por medio de 2 palabras de datos de proceso

EURODRIVE!

MOVITRAC® 31.. Interface de bus de campo PROFIBUS 19



n La interface PROFIBUS-DP

EURCDRNAZ

20

3.1.4  Configuracion para 3 palabras de datos de proceso (3 PD)

El control del convertidor MOVITRAC® 31.. mediante tres palabras de datos de proceso requiere
que el byte de identificacion Cfg_Data esté codificado como se muestra en la Fig. 17. Este codigo
debe enviarse al convertidor desde el maestro DP cuando se arranca el PROFIBUS-DP de forma
que el maestro DP y el esclavo DP puedan intercambiar tres palabras de datos de proceso.

Byte de identificacion Cfg_Data
MSB LSB
1/1/1}1/0/0|1/0

= F2hex: 242 dec

Longitud de datos: 3 palabras

Entrada/salida (input/output)

Estructura de la palabra

Coherencia en toda la longitud

01169AEN
Fig. 17: Ejemplo de datos de configuracion para establecer 3 palabras de entrada/salida (3 PD)

La Fig. 18 muestra la comunicacion entre la unidad de automatizacion (maestro DP) y el converti-
dor de frecuencia MOVITRAC® 31.. por medio de tres palabras de datos de proceso. El sistema de
control de alto nivel puede usar esta configuracién, por ejemplo, para enviar los datos de salida del
proceso Palabra de control 1, Consigna de velocidad y Rampa de proceso y leer los datos de
entrada de proceso Palabra de estado 1, Valor real de velocidad y Valor real de corriente aparente
(ver la documentacion SEW Manual de Usuario del Perfil de Unidad de Bus de Campo).
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Fig. 18: Control del convertidor por medio de 3 palabras de datos de proceso

3.1.5  Configuracion para 1 PD + canal de parametros

El control del convertidor MOVITRAC® 31.. mediante una palabra de datos de proceso y un canal
de pardmetros adicional requiere que se definan dos bytes de identificacion. El byte de identifica-
cion 1 contiene el cddigo para el canal de pardmetros y el byte de identificacion 2 contiene el
cbdigo para una sola palabra de datos de proceso. La Fig. 19 muestra como estan codificados
estos dos bytes de identificacion. Estos cddigos deben enviarse al convertidor desde el maestro
DP cuando se arranca el PROFIBUS-DP de forma que el maestro DP y el esclavo DP puedan inter-
cambiar la palabra de datos de proceso, asi como el canal de pardmetros.

Byte de identificacion Cfg_Data Byte de identificacion Cfg_Data
para el canal de parametros para una sola palabra de datos de proceso
MSB LSB MSB LSB

\1\1\1\1\0\0\1\1U:FshEX:243deC \1\1\1\1\0\0\o\oﬂzmmzmodec

Longitud de datos:

1 palabra
Entrada/salida
(input/output)
Estructura de la palabra

Longitud de datos:

4 palabras
Entrada/salida
(input/output)
Estructura de la palabra

Coherencia en
toda la longitud

Coherencia en
toda la longitud

01170AEN
Fig. 19: Ejemplo de configuracion para canal de pardmetros + 1 palabra de datos de proceso
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La Fig. 20 muestra la comunicacion entre la unidad de automatizacion (maestro DP) y el converti-
dor MOVITRAC® 31.. por medio de una palabra de datos de proceso y del canal de parametros
para la lectura y escritura de los parametros del accionamiento. El sistema de control de alto nivel
puede usar esta configuracién, por ejemplo, para controlar el convertidor con la Palabra de control
1y la Palabra de estado 1y acceder a todos los parametros del accionamiento a través del canal de
parametros (ver la documentacion SEW Manual de Usuario del Perfil de Unidad de Bus de Campo).
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Fig. 20: Comunicacion con 1 palabra de datos de proceso y canal de pardmetros

3.1.6  Configuracion para 2 PD + canal de parametros

El control del convertidor MOVITRAC® 31.. mediante dos palabras de datos de proceso y un canal
de pardmetros adicional requiere que se definan dos bytes de identificacion. El byte de identifica-
cion 1 contiene el codigo para el canal de parametros y el byte de identificacion 2 contiene el
codigo para dos palabras de datos de proceso. La Fig. 21 muestra como estan codificados estos
dos bytes de identificacion. Estos cddigos deben enviarse al convertidor desde el maestro DP
cuando se arranca el PROFIBUS-DP de forma que el maestro DP y el esclavo DP puedan intercam-
biar dos palabras de datos de proceso, asi como el canal de parametros.

Byte de identificacion Cfg_Data Byte de identificacion Cfg_Data
para el canal de parametros para dos palabras de datos de proceso
MSB LSB MSB LSB
‘1‘l‘1‘1‘0‘0‘1‘1D:F3h8X:243 dec ‘1‘1‘1‘1‘0‘0‘0‘1D:Flh8X:241 dec

Longitud de datos: Longitud de datos:
4 palabras 2 palabras
Entrada/salida Entrada/salida
(input/output) (input/output)
Estructura de Estructura de
la palabra la palabra
Coherencia en Coherencia en
toda la longitud toda la longitud

01172AEN
Fig. 21: Ejemplo de configuracion para canal de pardmetros y 2 palabras de datos de proceso

La Fig. 22 muestra la comunicacion entre la unidad de automatizacion (maestro DP) y el converti-
dor MOVITRAC® 31.. por medio de dos palabras de datos de proceso y del canal de parametros
para la lectura y escritura de los pardmetros del accionamiento. Esta configuracion puede usarse,
por ejemplo, para controlar el convertidor con la Palabra de control 1, la Consigna de velocidady la
Palabra de estado 1, el Valor real de velocidad , respectivamente, y parametrizarlo a través del
canal de parametros (- Manual de Usuario del Perfil de Unidad de Bus de Campo).
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Fig. 22: Comunicacion con 2 palabras de datos de proceso y canal de parametros
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3.1.7  Configuracion para 3 PD + canal de parametros

El control del convertidor MOVITRAC® 31.. mediante tres palabras de datos de proceso y un canal
de pardmetros adicional requiere que se definan dos bytes de identificacion. El byte de identifica-
cion 1 contiene el cédigo para el canal de parametros y el byte de identificacion 2 contiene el
cbdigo para tres palabras de datos de proceso. La Fig. 23 muestra como estan codificados estos
dos bytes de identificacion. Estos codigos deben enviarse al convertidor desde el maestro DP
cuando se arranca el PROFIBUS-DP de forma que el maestro DP y el esclavo DP puedan intercam-
biar tres palabras de datos de proceso, asi como el canal de pardmetros.

Byte de identificacion Cfg_Data Byte de identificacion Cfg_Data
para el canal de parametros para tres palabras de datos de proceso
MSB LSB MSB LSB

a1t 0f0 2 1] =Rz ae [1[1]2]2]0 010 ]) =Fme222 o

Longitud de datos: Longitud de datos:
4 palabras 3 palabras
Entrada/salida Entrada/salida
(input/output) (input/output)
Estructura de Estructura de

la palabra a palabra
Coherencia en Coherencia en
toda la longitud toda la longitud

01174AEN
Fig. 23: Ejemplo de configuracion para canal de pardmetros + 3 palabras de datos de proceso

La Fig. 24 muestra la comunicacion entre la unidad de automatizacion (maestro DP) y el converti-
dor MOVITRAC® 31.. por medio de tres palabras de datos de proceso y del canal de parametros
para la lectura y escritura de los pardmetros del accionamiento. Esta configuracion puede usarse,
por ejemplo, para controlar el convertidor con la Palabra de control 1, la Consigna de velocidad, la
Rampa de proceso y la Palabra de estado 1, el Valor real de velocidaad, el Valor real de corriente
aparente , respectivamente, y parametrizarlo a través del canal de parametros (ver la documenta-
cién SEW Manual de Usuario del Perfil de Unidad de Bus de Campo).
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Fig. 24: Comunicacion con 3 palabras de datos de proceso y canal de parametros

3.2 Nimero de identificacion

Cada maestro DP y esclavo DP debe tener un nimero propio de identificacion asignado por el
grupo de usuarios del PROFIBUS de forma que las unidades conectadas al bus puedan identifi-
carse individualmente. Cuando se arranca, el maestro PROFIBUS-DP compara los nimeros de
identificacion de las unidades DP conectadas con los especificados por el usuario. La transferencia
de datos del usuario se activa una vez que el maestro DP ha determinado que las direcciones de las
estaciones conectadas y los tipos de unidades (nimeros de identificacion) coinciden con los espe-
cificados. Este proceso ofrece un alto nivel de seguridad ante errores de configuracion.

EURCDRNAZ
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MOVITRAC® 31.. con opcion FFP 31..
Numero de identificacion: 3100, 0 12544,

§ 8
MOVITRAC™

01176AEN
Fig. 25: Numero de identificacion del MOVITRAC® 31.. con FFP 31..

El nimero de identificacion esta definido como un nimero sin signo de 16 bits (Unsigned16). El
grupo de usuarios del PROFIBUS ha especificado el nimero de identificacion 3100hex (12544dec)
para la gama de convertidores MOVITRAC® 31.. (- Fig. 25).

El grupo de usuarios del PROFIBUS ha especificado el nimero de identificacion 3111hex
(12561dec) para los convertidores MOVITRAC® 31.. tamafio 0 con PROFIBUS-DP (- Fig. 26).

s H MOVITRAC" 3L.. tamafio 0 con PROFIBUS-DP
Numero de identificacion: 3111, 0 12561 .

01177AEN
Fig. 26: Niimero de identificacion del MOVITRAC® 31.. tamafio 0 con PROFIBUS-DP

3.3 Temporizador perro guardian

Cada esclavo DP debe tener un temporizador perro guardian para poder detectar un fallo en el
maestro DP o en el enlace de comunicaciones. Si no se transfieren datos entre el maestro DP y el
esclavo DP durante el tiempo de espera especificado, el esclavo debe conmutar automéaticamente
sus salidas a un estado seguro.

El convertidor MOVITRAC® 31.. asigna el tiempo de espera definido cuando se configura el maes-
tro DP al parametro 571 Tiempo de Espera del Bus de Campo (Fig. 27). Por consiguiente, este
parametro refleja el tiempo de espera configurado actualmente. Si el temporizador perro guardian
no esta activo, el parametro tendra un valor de 650,00 segundos.

571 0.20s
FIELDBUS TIME OUT

01178AEN
Fig. 27: Un tiempo de espera del bus de campo de 200 ms configurado en el maestro DP

Cuando se supera el tiempo de espera, el convertidor invoca la respuesta ante un fallo especificada
de antemano en el parametro 572 Respuesta del Tiempo de Espera. Ello quiere decir que la res-
puesta del convertidor cuando el bus se bloquea se puede adaptar a la de la aplicacion del acciona-
miento. Por ejemplo, las cintas transportadoras pueden continuar avanzando a la velocidad de
consigna véalida mas reciente, o pararse rapidamente.

EURODRIVE!
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FAULT
FIELDBUS TIMEOUT

01179AEN
Fig. 28: Mensaje de fallo después de que transcurra el tiempo de espera

En la tarjeta opcional, el LED rojo BUS FAULT indica que ha transcurrido el tiempo de espera. Al
mismo tiempo, el convertidor también sefiala un error con su LED de estado rojo. El error se visua-
liza en el teclado o en el PC como Error de Tiempo de Espera del Bus de Campo (Fig. 28). En fun-
cion de la respuesta especificada ante un fallo, quiza sea necesario reiniciar el convertidor para
devolverlo a su estado normal.

Para informarse en detalle sobre la conducta del tiempo de espera del convertidor, ver el Manual de
Usuario del Perfil de Unidad de Bus de Campo.

Importante

El parametro 571 Tiempo de Espera del Bus de Campo sélo se puede ajustar a través del tiempo de
espera que se configura en el maestro DP para todo el sistema DP. El ajuste manual de este para-
metro por medio del teclado o de la interface de usuario MC_SHELL no tendré ningln efecto ya que
cualquier ajuste se sobreescribira la proxima vez que se arranque el PROFIBUS-DP.

3.4 Datos de diagnéstico

El diagndstico de la estacion del convertidor MOVITRAC® 31.. se puede realizar con el servicio
DDLM_Slave Diag del DP. El convertidor también admite el diagnostico de las unidades relaciona-
das. La Fig. 29 muestra la estructura de los datos de diagnoéstico.

Byte 1:| Estado de la estacion 1
Byte 2:| Estado de la estacion 2
Byte 3:| Estado de la estacion 3
Byte 4:| Direccion de maestro DP
Byte 5:[Nimero identificacion (alto)
Byte 6:|NUmero identificacion (bajo)
Byte 7: Encabezado

Byte 8:|Diagnost. unid. relacionadas

01181AEN
Fig. 29: Estructura de los datos de diagndstico del MOVITRAC® 31..

Los bytes 1-7 contienen la informacion de diagnostico descrita en EN 50170 V2 / DIN E 19245
Parte 3. Como encabezado de los datos de diagndstico de las unidades relacionadas, un valor de 2
en el byte 7 indica que los diagnésticos de las unidades relacionadas tienen 2 bytes de longitud
(incluido el encabezado). Si hay un fallo en el convertidor (s6lo entonces sera posible un diagnos-
tico externo), el byte 8 también contendra el cddigo de fallo.

Importante

La informacion del diagnostico de las unidades relacionadas sélo se actualiza cada 800 ms. Ello
implica que un mensaje de error puede tardar hasta 800 ms en visualizarse después de que se pro-
duzca el fallo. Puede implantarse un método mucho maés répido y sencillo para detectar los fallos
mediante la palabra de estado 1 del convertidor MOVITRAC® 31.. (ver Manual de Usuario del Perfil
de Unidad de Bus de Campo).
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3.4.1 Datos del byte 1: Estado de la estacion 1

La Fig. 30 muestra la codificacion del byte 1 Estado de la estacion 1 de conformidad con EN 50170
V2 / DIN E 19245 Parte 3. Estado de la estacion 1 comprende informacion que ha sido generada por
el maestro o por el propio esclavo DP. Generalmente, el esclavo DP ajusta a cero los bits controla-
dos por el maestro. A continuacion se analiza con mas detalle cada bit de estado.

Byte 1: Estado de la estacion 1
MSB LSB

NCdebit| 7 |6 |5 4|3 |2 0

1
L L Diag.Station_Non_Existent *
Diag.Station_Not_Ready
Diag.Cfg_Fault
Diag.Ext_Diag
Diag.Not_Supported
Diag.Invalid_Slave_Response *
L Diag.Prm_Fault
L Diag.Master_Lock *

* = Este bit s6lo lo ajusta el maestro DP. El convertidor
MOVITRAC ajusta este hit permanentemente a cero.

01182AEN
Fig. 30: Codificacion del byte 1: Estado de la estacion 1 de conformidad con EN 50170 V2 / DIN E 19245 Parte 3

Los diferentes bits tienen el siguiente significado, de conformidad con DIN E 19245 Parte 3:

Bit 7: Diag.Master_Lock
El convertidor de frecuencia como esclavo DP ajusta este bit permanentemente a cero.

El maestro DP (clase 1) ajusta este bit si la direccion del byte 4 no es igual a FFy,., ni es igual a
su propia direccion. Ello indica que el convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31.. tiene para-
metros ajustados por un maestro distinto con el servicio DDLM Set_Prm .

Bit 6: Diag.Prm_Fault

El convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31.. como esclavo DP ajusta este bit si el dltimo
mensaje de parametro (DODLM_Set_Prm) fue incorrecto, por ejemplo, una longitud o un
namero de identificacién incorrectos, etc.

Bit 5: Diag.Invalid_Slave_Response
El convertidor de frecuencia como esclavo DP ajusta este bit permanentemente a cero.

El maestro DP ajusta este bit si recibié una respuesta no valida desde el convertidor de fre-
cuencia MOVITRAC® 31...

Bit 4: Diag.Not_Supported

El convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31.. como esclavo DP ajusta este bit si se ha solici-
tado una funcién que no admite el convertidor de frecuencia.

EURODRIVE!
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Bit 3: Diag.Ext_Diag
El convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31.. como esclavo DP ajusta este bit.

Indica que se ha realizado una entrada de diagndstico en la seccion de diagnostico de las uni-
dades relacionadas (ver byte 8: Diagndstico de las Unidades Relacionadas).

Bit 2: Diag.Cfg_Fault

El convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31.. como esclavo DP ajusta este bit. Ello ocurre si
los Gltimos datos de configuracion recibidos por el maestro no coinciden con los datos de
configuracion admitidos por el convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31...

Bit 1: Diag.Station_Not_Ready

El convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31.. como esclavo DP ajusta este bit si el converti-
dor aln no esta listo para el intercambio de datos.

Bit 0: Diag.Station_Non_Existent

El convertidor de frecuencia como esclavo DP ajusta este bit permanentemente a cero. El
maestro DP ajusta este bit si no se puede acceder al convertidor de frecuencia MOVITRAC®
31.. a traves del bus. Si se ajusta este bit, los bits de diagndstico del maestro contienen el
estado del ultimo mensaje de diagndstico del convertidor de frecuencia o el valor inicial
correspondiente.

3.4.2  Datos del byte 2: Estado de la estacion 2

La Fig. 31 muestra la codificacion del byte 2: Estado de la estacion 2 de conformidad con EN 50170
V2 / DIN E 19245 Parte 3. Estado de la estacién 2 comprende informacién que ha sido generada
por el maestro o por el propio esclavo DP. Generalmente, el esclavo DP ajusta a cero los bits con-
trolados por el maestro. A continuacion se analiza con mas detalle cada bit de estado.

Byte 2: Estado de la estacion 2
MSB LSB

Nodebit 7 /6 |5/4/3/2|1 0

L L Diag.Prm_Req
Diag.Stat_Diag

Este hit es fijo, ajustado a "1".
Diag.WD_On
Diag.Freeze_Mode
Diag.Sync_Mode
L Reservado
L Diag.Deactivated *

* = Este bit solo lo ajusta el maestro DP. El convertidor
MOVITRAC® ajusta este bit permanentemente a cero.

01183AEN
Fig. 31: Codificacion del byte 2: Estado de la estacion 2 de conformidad con EN 50170 V2 / DIN E 19245 Parte 3
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Bit 7: Diag.Deactivated

El convertidor de frecuencia como esclavo DP ajusta este bit permanentemente a cero.

El maestro DP ajusta este bit si el convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31.. se identifico
como inactivo en el ajuste de parametros del esclavo DP y se detuvo el procesamiento ciclico.

Bit 6: Reservado

Bit 5: Diag.Sync_Mode
El convertidor de frecuencia ajusta este bit tan pronto como recibe el comando Sync.

Bit 4: Diag.Freeze_Mode
El convertidor de frecuencia ajusta este bit tan pronto como recibe el comando Freeze.

Bit 3: Diag.WD_0On
El convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31.. ajusta este bit si esta activado el temporizador
perro guardian.

Bit 2:
El convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31.. ajusta permanentemente este bit en uno.

Bit 1: Diag.Stat_Diag
Si el convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31.. ajusta este bit, el maestro DP debe captar
datos de diagnostico hasta que este bit se ponga a cero otra vez.

Bit 0: Diag.Prm_Req
El convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31.. ajusta este bit si necesita ser parametrizado y
configurado de nuevo. Este bit permanece ajustado hasta que el convertidor de frecuencia se
haya parametrizado con DDLM_Set_Prm.

3.4.3  Datos del byte 3: Estado de la estacion 3

La Fig. 32 muestra la codificacion del byte 3: Estado de la estacion 3 de conformidad con EN 50170
V2 / DIN E 19245 Parte 3. Realmente, en Estado de la estacién 3, sélo se utiliza el bit 7. Los bits 0-
6 estan reservados.

Byte 3: Estado de la estacion 3

MSB LSB
NCdebitt 7 /6 / 5/4|3[/2|1|0
L ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Reservado
Diag.Ext_Diag_Overflow

01184AEN
Fig. 32: Codificacion del byte 3: Estado de la estacion 3 de conformidad con EN 50170 V2 / DIN E 19245 Parte 3
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Los diferentes bits tienen el siguiente significado, de conformidad con EN 50170 V2 / DIN E 19245
Parte 3:

Bit 7: Diag.Ext_Diag_Overflow
Si este bit estd ajustado, hay mas informacion de diagnostico que la especificada en
Ext_Diag_Data. Generalmente, el convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31.. ajusta este bit en
cero.

Bits 6-0: Reservados

3.4.4 Direccion del maestro DP en el byte 4

En este byte se introduce la direccion del maestro DP con la que se parametrizé el convertidor de
frecuencia MOVITRAC® 31.. mediante el servicio de DP DDLM_Set_Prm. Si el convertidor de fre-
cuencia no se parametrizd con un maestro DP, este byte contiene la direccion FFyq,.

3.4.5 Niamero de identificacion en el byte 5/6

El grupo de usuarios del PROFIBUS asigna la identificacion del fabricante para el tipo de esclavo
DP. Este nimero de identificacion puede utilizarse indistintamente para realizar una comprobacion
0 para la identificacion exacta de la unidad.

3.4.6 Diagnéstico de las unidades relacionadas mediante el byte 7/8

El convertidor MOVITRAC® 31.. acepta el diagndstico de las unidades relacionadas. La informa-
cion del diagnostico de las unidades relacionadas sélo esta disponible cuando el convertidor emite
un mensaje de fallo o un aviso. Al ajustar el bit 3 Diag.Ext_Diag del byte 1 Estado de la estacion 1,
el convertidor indica al maestro que esta disponible la informacion de diagnostico de las unidades
relacionadas.

La informacion de las unidades relacionadas se almacena en el byte 7 y, mas especificamente, en
el byte 8. Como encabezado de los datos de diagndstico de las unidades relacionadas, el byte 7
contiene la longitud del diagndstico de las unidades relacionadas (encabezado incluido). Como el
cédigo de fallo normalmente se presenta como informacion de diagndstico externo en un byte, el
byte 7 normalmente contiene el valor 02,., (longitud de 2 bytes) y el byte 8 contiene el codigo de
error del convertidor, los cddigos por los que puede localizarse en la documentacion Lista de Para-
metros de MOVITRAC® 31...

3.5 Modos Sync y Freeze

Ademas del intercambio ciclico de datos, en que el maestro DP se dirige a todas las estaciones
esclavas de forma consecutiva, el maestro DP también tiene la capacidad de enviar varios coman-
dos de control a todos los esclavos o sélo a un grupo (funciones de multidifusion). Estos coman-
dos de control permiten la sincronizacién controlada por eventos de los esclavos DP.

El comando de control Sync conmuta los convertidores al modo Sync. En este modo, los valores
de consigna activos se inmovilizan. En este momento, el maestro DP tiene tiempo suficiente para
enviar los nuevos datos de salida del proceso (consignas) a las estaciones que se encuentren en el
modo Sync (Fig. 33).
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0100 :

== &

0B : 0
‘\

=188

1
Memoria intermedia ‘ 1500 min ‘
\
Consigna activa 0 min

PROFIBUS-DP

01185AEN
Fig. 33: Envio de datos de salida al convertidor y almacenamiento temporal de los mismos

Cuando se emite un nuevo comando Sync, todos los convertidores actualizan simultineamente
sus consignas activas con el valor que se almaceno temporalmente (Fig. 34). En otras palabras, las
consignas activas no se actualizan hasta que no se ha recibido el nuevo comando Sync. Los con-
vertidores abandonan el modo Sync cuando se emite el comando de control Unsync.

0100 :

——=9 &

OI:IH: 0
fr

=188

Sync

Memoria%intermedia‘ 1500 min " ‘ ‘ 1500 min " ‘ ‘ 1500 min " ‘

| 1500 min™ |
|

-1
Consigna activa ‘1500 min ‘

PROFIBUS-DP
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Fig. 34: Activacién simultanea de las nuevas consignas con el comando Sync
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El comando de control Freeze conmuta los esclavos receptores al modo Freeze. En este modo, el
estado actual de las entradas (valores reales) se inmoviliza (Fig. 35).
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J
PROFIBUS-DP

Fig. 35: Inmovilizacion simultdnea de los valores reales actuales con el comando Freeze
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En este momento, el maestro tiene tiempo suficiente para recuperar todos los valores reales de los
convertidores (Fig. 36). Cuando se recibe un nuevo comando Freeze, todos los convertidores
receptores guardan simultdneamente sus valores reales actuales. Se abandona el modo Freeze
cuando se emite el comando de control Unfreeze.

0.0

=0, .

0l
ol B 2 U 0

| Bl=JAE

Memoria intermedia ‘ 1500 min " ‘ ‘ 1348 min ‘ ‘ 876 min ‘
Consigna activa ‘ 1098 mln ‘ 328 mln ‘ 1139 min_1 ‘

PROFIBUS-DP

Fig. 36: Lectura de los valores reales inmovilizados
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El convertidor MOVITRAC® 31..es compatible con el modo Sync y con el modoFreeze. Esto per-
mite agrupar una serie de convertidores y sincronizarlos con los comandos Sync y Freeze. El
comando Sync permite activar simultaneamente las consignas de todos los accionamientos. Del
mismo modo, el comando Freeze permite que se lean al mismo tiempo los valores reales de todos
los accionamientos del sistema de bus.
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3.6 Control por medio del PROFIBUS-DP

El convertidor se controla a través del canal de datos de proceso, que puede tener una longitud de
una, dos o tres palabras de I/0. Estas palabras de datos de proceso se almacenan en el area de /O
o de periféricos del controlador, por ejemplo, cuando un controlador I6gico programable se esta
utilizando como maestro DP, y por consiguiente se pueden tratar de la forma habitual (Fig. 37).

AW 54 PD 3
AW 52 PD 2
AW 50 PD 1
AW 48
AW 46 : N
AW 44 o
AW 42 — o %
) %‘ : :Canaldeparametros ‘PDl ‘ PDZ‘ PDS gl::> ©a® 2
Area de direccion del PLC P Wi’rl
p ‘ ‘ ‘Canal de parametros ‘ PD 1 ‘ PD 2 ‘ PD 3 g <::| T SEW
EW54 | - PD3 1 r 1 SE—
EW 52 PD 2
EW 50 PD 1
EW 48
EW 46
EW 44
EW 42

00950AEN
Fig. 37: Asignacion del drea de 1/0 del PLC

Mientras se estan leyendo los datos de entrada del proceso (valores reales), por ejemplo con el
comando Load en el caso del Simatic S5, los datos de salida del proceso (consignas) pueden
enviarse mediante los comandos Transfer. Con relacion a la Fig. 37, el Ejemplo 1 muestra la sin-
taxis para gestionar los datos de entrada y salida de proceso del convertidor MOVITRAC® 31... El
ajuste de fabrica del canal de datos de proceso se muestra como un comentario.

Ejemplo 1: Control del convertidor por medio de los datos de proceso

L IW 50 Cargar PD1 (palabra de estado 1)

L IW 52 Cargar PD2 (valor real de velocidad)

L IW 54 Cargar PD3 (sin funcion)

L KH 0006

T OW 50 Escribir 6hex en PD1 (palabra de contro | 1 = activada)
L KF +1500

T OW 52 Escribir 1500 dec en PD2

(consigna de velocidad = 300 1/min)

L KH 0000
T OW 54 Escribir 0 hex en PD3 (sin funcién,
valor enviado sin efecto)

Para informarse sobre el control por medio del canal de datos de proceso, en especial sobre la
codificacion de las palabras de control y estado, consultar el Manual de Usuario del Perfil de Uni-
aad.

EURODRIVE!
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3.7 Ajuste de parametros por medio del PROFIBUS-DP

Los parametros del convertidor se leen y escriben mediante los servicios READ y WRITE de la capa
de aplicacion (capa 7). Si no hay capa 7, como ocurre en el PROFIBUS-DP, debe emularse una
capa de aplicacién adecuada, es decir, se deben crear mecanismos para ajustar los pardmetros del
convertidor.

3.71 Estructura del canal de parametros

La parametrizacion de las unidades de campo mediante sistemas de bus de campo que no dispon-
gan de una capa de aplicacion requiere la emulacion de las funciones y servicios mas importantes,
como READ y WRITE, que se utilizan para la lectura y escritura de los pardmetros. En el caso del
PROFIBUS-DP, es necesario definir un objeto de datos de proceso de parametros (PPO). Este PPO
se transfiere ciclicamente y, ademas del canal de datos de proceso, contiene un canal de parame-
tros a través del cual se pueden transferir valores de parametros aciclicos (Fig. 38).

[ R

ooo
=

)

0
| 1|
EofEERREENR

E——— — \'xl l:: >
|::> ‘ Canal de parametros ‘Canql de‘dato‘s de‘proc‘esog
- i \'xl
<::| ‘ Canal de parametros ‘Cangl de‘dato‘s de‘proc‘esog <::l

Fig. 38: Objeto de datos de proceso de parametros para el PROFIBUS-DP
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La Fig. 39 muestra la estructura del canal de pardmetros. Generalmente, consta de un byte de
administracion, una palabra de indice, un byte reservado y cuatro bytes de datos.

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
‘ Admoén. ‘ Reservado ‘ indice alto ‘ indice bajo ‘MSB de datos‘ Datos ‘ Datos ‘LSB de datos
Administracion Reservado Indice de parémetro 4 bytes de datos

00951AEN
Fig. 39: Estructura del canal de pardmetros

Administracion del canal de parametros

Todo el procedimiento de ajuste de parametros se coordina con el byte 0: Administracion. Con este
byte se puede acceder a parametros importantes del servicio ejecutado, como la identificacién de
servicio, la longitud de los datos, la version y el estado. La Fig. 40 muestra que los bits 0, 1y 2
contienen la identificacion de servicio, en otras palabras, definen qué funcion debe ejecutarse.
Actualmente, el bit 3 esta reservado y, generalmente, debe permanecer ajustado en cero. El bit 4y
el bit 5 contienen la longitud de los datos en bytes para el servicio Write, que, en el caso de los
convertidores SEW, normalmente debe ajustarse en 4 bytes.
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MSB Byte 0: Administracion LSB

Bitt| 7 |6 | 543|210

Identificacion de servicio:
000 = Sin servicio

001 = Read (Leer)

010 = Write (Escribir)

Reservado

Longitud de datos:

00 = 1 byte

01 =2 bytes

10 = 3 bytes

11 =4 bytes

Bit de reconocimiento de enlace:

se debe alternar para
cada nuevo servicio

Bit de estado: o
0 = ejecucion correcta del servicio
1 = gjecucidn fallida del servicio

00952AEN
Fig. 40: Estructura del byte de administracion

El bit 6 se utiliza para el reconocimiento entre el controlador y el convertidor. Inicia la ejecucion del
servicio transferido en el convertidor. Como el canal de pardmetros se transfiere en cada ciclo con
los datos de proceso, especialmente con el PROFIBUS-DP, la ejecucién del servicio en el converti-
dor se debe controlar periféricamente con el bit 6 de reconocimiento de enlace. Por tanto, el valor
de este bit se alterna cada vez que se debe ejecutar un nuevo servicio. El convertidor utiliza este bit
de reconocimiento de enlace para indicar si se ha ejecutado o0 no el servicio. El servicio se ejecuta
en cuanto el controlador detecta que el bit de reconocimiento de enlace recibido y el transmitido
coinciden. El bit de estado 7 indica si el servicio se ha ejecutado correctamente o se ha producido
un error.

Direccionamiento de indice

Byte 2: indice alto y byte 3: indice bajo se usan para identificar el parametro que se debe leer o
escribir por medio del sistema de bus de campo. Los pardmetros de un convertidor se direccionan
por medio de un indice estandar, independiente del tipo de sistema de bus de campo. El byte 1
debe considerarse como reservado y generalmente se debe ajustar en 0x00.

Area de datos

Como se muestra en la Fig. 41, los datos estan contenidos en los bytes 4 a 7 del canal de parame-
tros. Ello permite que para cada servicio se transmitan un maximo de 4 bytes de datos. General-
mente, los datos se introducen justificados a la derecha, es decir, el byte 7 contiene los datos
menos importantes (LSB de datos) y el byte 4 contiene los datos mas significativos (MSB de
datos).

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7

‘ Admon. ‘ Reservado ‘ indice alto ‘ indice bajo ‘MSB de datos‘ Datos ‘ Datos ‘LSB de datos
Bytealtol Bytebajol Bytealto2 Byte bajo?2

Palabra alta Palabra baja

Palabra doble
01189AEN

Fig. 41: Definicion del drea de datos en el canal de pardmetros EURGDRIVIE
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Ejecucion fallida del servicio

La ejecucion fallida del servicio se indica ajustando el bit de estado en el byte de administracion. Si
el bit de reconocimiento de enlace recibido es idéntico al bit de reconocimiento de enlace transmi-
tido, el convertidor ha ejecutado el servicio. Si el bit de estado indica un error, el cddigo de error se
introduce en el area de datos del mensaje de pardmetro (Fig. 42). Los bytes 4-7 presentan el
cadigo de retorno en un formato estructurado (ver la seccion Codigos de retorno).

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7

‘ Admon. ‘ Reservado ‘ Indice alto ‘ indice bajo ‘Clase de error‘ Cod. de error‘ Cédaiﬂg adic.‘ Cédig%gdic.u

Bit de estado = 1: ejecucion fallida de un servicio

01190AEN
Fig. 42: Estructura del canal de parametros en el caso de la ejecucion fallida del servicio

3.7.2  Lectura de un parametro por medio del PROFIBUS-DP (Read = Leer)

Cuando se ejecuta un servicio READ por medio del canal de pardmetros, el bit de reconocimiento

de enlace no debera alternarse hasta que el canal de parametros se haya ajustado en funcion del

servicio de que se trate ya que el canal de pardmetros se transfiere de forma ciclica. Seguir la

secuencia de operaciones siguiente para la lectura de un parametro:

1. Introducir el indice del parametro que se va a leer en el byte 2 (indice alto) y el byte 3 (indice
bajo).

2. Introducir el identificador de servicio para el servicio Read en el byte de administracion (byte
0).

3. Transferir el servicio Read al convertidor alternando el bit de reconocimiento de enlace.

Como se trata de un servicio de lectura, los bytes de datos transferidos (bytes 4-7) y la longitud de

los datos (en el byte de administracion) se ignoran y, por tanto, no es necesario introducirlos. En

este momento, el convertidor procesa el servicio Read y devuelve la aceptacion alternando el bit de

reconocimiento de enlace.

Byte 0: Administracion

0 o1 X | X |00 0|1
\ \ \

Identificador de servicio:
001 = Read (Leer)

Reservado

Longitud de datos:
irrelevante para el servicio Read

Bit de reconocimiento de enlace:
se debe alternar para
cada nuevo servicio

Bit de estado: o
0 = ejecucion correcta del servicio
1 = gjecuciodn fallida del servicio

01191AEN
Fig. 43: Codificacion del servicio READ en el byte de administracion

La Fig. 43 muestra como esta codificado el servicio READ en el byte de administracion. La longitud
de los datos no es relevante, por lo que sélo se ha de introducir el identificador de servicio para el
servicio READ. El servicio se activa en el convertidor cuando se alterna el bit de reconocimiento de
enlace. Por ejemplo, el servicio Read se puede activar introduciendo los cédigos 0lnex 0 41hex €N
el byte de administracion.
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3.7.3  Escritura de un parametro por medio del PROFIBUS-DP (Write = Escribir)

Cuando se ejecuta un servicio WRITE por medio del canal de parametros, el bit de reconocimiento

de enlace no debera alternarse hasta que el canal de pardmetros se haya ajustado en funcién del

servicio de que se trate ya que el canal de pardmetros se transfiere de forma ciclica. Seguir la

secuencia de operaciones siguiente para la escritura de un parametro:

1. Introducir el indice del parametro que se va a escribir en el byte 2 (indice alto) y el byte 3
(Indice bajo).

2. Introducir los datos que se deben escribir en los bytes 4-7.

3. Introducir el identificador de servicio para el servicio Write en el byte de administracion (byte
0).

4. Transferir el servicio Write al convertidor alternando el bit de reconocimiento de enlace.

En este momento, el convertidor procesa el servicio Write y devuelve la aceptacion alternando el
bit de reconocimiento de enlace.

Byte 0: Administracion

0 [011 |1 |0|O0]|1]0

Identificador de servicio:
010 = Write (Escribir)

Reservado

Longitud de datos:
11 =4 bytes

Bit de reconocimiento de enlace:
se debe alternar para
cada nuevo servicio

Bit de estado:
0 = ejecucion correcta del servicio
1 = ejecucidn fallida del servicio

01192AEN
Fig. 44: Codificacion del servicio WRITE en el byte de administracion

La Fig. 44 muestra como esta codificado el servicio WRITE en el byte de administracién. La longi-
tud de los datos en todos los convertidores SEW es de 4 bytes. Este servicio se transfiere al con-
vertidor alternando el bit de reconocimiento de enlace. Un servicio WRITE para los convertidores
SEW suele tener el cédigo de byte de administracion 32hex 0 72hex.

3.7.4  Secuencia de ajuste de parametros por medio del PROFIBUS-DP

Con el servicio WRITE como ejemplo, la Fig. 45 muestra la secuencia de parametrizacion entre el
controlador y el convertidor en el PROFIBUS-DP. Para simplificar la secuencia, en la Fig. 45 se
muestra Unicamente el byte de administracién del canal de parametros.

Mientras el controlador ajusta el canal de pardmetros para el servicio Write, el convertidor simple-
mente recibe y devuelve el canal de parametros. La funcion se activa por primera vez cuando el bit
de reconocimiento de enlace ha cambiado, en este caso de 0 a 1. Entonces, el convertidor comprue-
ba el canal de parametros, procesa el servicio Write y responde a todos los mensajes, aunque con
el bit de reconocimiento de enlace ain en 0. El cambio del bit de reconocimiento de enlace en el
mensaje de respuesta del convertidor confirma que el servicio se ha ejecutado. El controlador reco-
noce que el bit de reconocimiento de enlace recibido es el mismo que el enviado y puede preparar
un nuevo ajuste de pardmetros.

EURODRIVE!
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Control Convertidor de frecuencia
(maestro) (esclavo)
PROFIBUS-DP
00110010 —p
— El canal de parametros
El canal de pardmetros 00110010 se ha recibido
esta preparado 00110010 —p pero no se ha evaluado

para el servicio WRITE 00110010

El bit de reconocimiento de enlace
se ha alternado y el servicio
se ha transferido al convertidor

de frecuencia T ETIETo] — :
01210010} ... \—>/ —
00110010 El servicio WRITE
01110010 — se ha procesado
00110010 -
. El servicio WRITE se ha ejecutado
: y el bit de reconocimiento de enlace
Aceptacién de servicio recibida, : se ha alternado
ya que los hits de reconocimiento 01110010 :—p/*
de eicc de cnioy reepcin GIFSIOT M
son los mismos de nuevo
01110010 canal de parametros
1 — > El I d 2
. 7 se ha recibido
: 01110010 pero no se ha evaluado

00953AEN
Fig. 45: Secuencia de ajuste de pardmetros por medio del PROFIBUS-DP

3.7.5 Formato de datos de parametro

Cuando se parametriza a través de la interface de bus de campo se utiliza la misma codificacion de
parametro que cuando se parametriza a través de las interfaces en serie RS-232 y RS-485. La
mayoria de los pardmetros se transmiten en formato BCD de 4 bytes. Los valores de 32 bits se
introducen directamente en el canal de parametros como valores hex de 4 bytes.

Para informarse sobre los formatos de datos y las gamas de valores de los parametros individuales
ver la documentacion de SEW Lista de Pardmetros de MOVITRAC® 31...

3.8 El archivo GSD

Todas las caracteristicas especificas del esclavo se almacenan en un archivo de datos de unidad
bésica (archivo GSD). La estructura del archivo GSD se define en EN 50170 V2 / DIN E 19245 Parte
3. El maestro DP puede utilizar este archivo para la configuracion del esclavo DP. Sin embargo,
como algunos maestros DP no admiten este formato de archivo, se precisan tipos de archivo adi-
cionales. Estos archivos se adjuntan en un disco que va en el paquete de la documentacion del bus
de campo. Ademas, se pueden obtener estos archivos a través del médem o de Internet en cual-
quier momento en las direcciones siguientes:

Internet:

http://www.SEW-EURODRIVE.com (todos los archivos)
http://www.PROFIBUS.com (so6lo los archivos GSD)

Maddem:

Siemens Schnittstellencenter Firth
Tel.: +49 (911) 737972 (archivos GSD y tipos de archivo Siemens)
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4 La interface PROFIBUS-FMS

Los convertidores MOVITRAC® 31.. ofrecen, a través de la tarjeta opcional FFP 31.., ademas de la
interface PROFIBUS DP estandar, una interface FMS de conformidad con EN 50170 V2 / DIN E
19245 Parte 2. Ambas interfaces pueden usarse en paralelo (Combislave).

41 Servicios FMS

Con la tarjeta opcional FFP 31C, el convertidor MOVITRAC® 31.. acepta los servicios FMS que se
muestran en la Fig. 46. Estos servicios FMS cumplen con las definiciones del perfil del sensor/
accionador.

Maestro FMS Esclavo DP/FMS
Initiate (Iniciar)
—
0.-/0] < 1= (I
HERL : Abort (Cancelar)
0 JHis 0
F‘D == i Abort/Reject (Cancelar/rechazar)
‘ e ﬁ@@‘ Identify (Identificar)
—
-
Get OV (Recuperar OV)
—
-y
Status (Estado)
—
-
Read (Leer)
—
-y
Write (Escribir)
—
-
PROFIBUS-FMS

00954AEN
Fig. 46: Servicios FMS aceptados por el convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31..

4.1.1 |Initiate (Iniciar)

Con el servicio FMS (establecimiento de enlace), se establece un enlace de comunicaciones entre
un maestro FMS y el convertidor MOVITRAC® 31...

El establecimiento del enlace lo realiza siempre el maestro FMS. Al establecerse el enlace se verifi-
can varias convenciones referentes al enlace de comunicaciones: por ejemplo, los servicios FMS
admitidos, la longitud de los datos del usuario, etc. Si el enlace se establece correctamente, el con-
vertidor contesta con una respuesta positiva: /nitiate Response (Iniciar Resupuesta).

Si no se puede establecer el enlace, las convenciones relativas al enlace de comunicaciones entre
el maestro FMS y el convertidor MOVITRAC® 31.. no coinciden. El convertidor responderé con un
Initiate Error Response (Error al Iniciar Respuesta). En este caso, se debe comparar la lista de rela-
cion de comunicaciones configurada del maestro FMS con la del convertidor.

El intento de establecer otra vez un enlace de comunicacion ya existente generalmente lleva a
Abort. El enlace de comunicaciones dejara de existir, por lo que el servicio FMS [nitiate debera
realizarse por tercera vez para restablecer el enlace de comunicaciones.

EURODRIVE!
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4.1.2  Abort (Cancelar)

Un enlace de comunicaciones existente entre el maestro FMS y el convertidor MOVITRAC® 31.. se
cancela con el servicio FMS Abort. Abort es un servicio FMS no reconocido, y se puede iniciar
indistintamente con el maestro FMS o con el MOVITRAC® 31...

El intento de establecer un enlace de comunicacién ya existente generalmente lleva a Abort. El
enlace de comunicaciones dejara de existir, por lo que el servicio FMS Initiate debera realizarse por
tercera vez para restablecer el enlace de comunicaciones.

4.1.3 Reject (Rechazar)

Con el servicio FMS Reject el convertidor MOVITRAC® 31.. rechaza un servicio FMS prohibido. El
convertidor indica al maestro FMS que se trata de un servicio prohibido o no valido.

4.1.4 Identify (Identificar)

Con el servicio FMS [dentify el convertidor MOVITRAC® 31.. transfiere los datos siguientes al
maestro FMS para permitir una identificacion precisa:
nombre del suministrador: SEW-Eurodrive GmbH & Co
nombre del modelo: MOVITRAC
revision: 821XXXYYZz (nimero del software
del sistema del convertidor)

41.5 Get-0V (Recuperar OV)

Con el servicio FMS Get-0V el maestro FMS puede recuperar la descripcion del objeto del conver-
tidor MOVITRAC® 31.. Normalmente, todos los parametros del accionamiento se describen como
objetos de comunicacion. Se puede encontrar informacion mas detallada sobre la descripcion de
los objetos en la Seccion 4.2.

El convertidor MOVITRAC® 31.. admite el servicio FMS Get-OV en su forma corta o larga.

4.1.6  Status (Estado)

Con el servicio FMS Status, el maestro FMS puede comprobar el estado légico de las comunicacio-
nes de la opcion FFP 31C del convertidor MOVITRAC® 31... El convertidor no admite el atributo
Local Detail.

4.1.7 Read (Leer)

Con el servicio FMS Read el maestro FMS puede leer todos los objetos de comunicacion (parame-
tros del accionamiento) del convertidor MOVITRAC® 31... Todos los parametros del acciona-
miento, asi como sus codificaciones, se detallan en la documentacién Lista de Pardmetros de
MOVITRAC® 31...

4.1.8  Write (Escribir)

Con el servicio FMS Write el maestro FMS puede escribir todos los parametros del accionamiento
del MOVITRAC® 31... Si a un pardmetro del accionamiento se le asigna un valor no valido (p. €j.,
un valor demasiado alto), el convertidor genera una respuesta Write Error Response que da la
causa precisa del error (ver la seccion Codigos de Retorno).
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4.2 Lista de objetos

Con los servicios FMS Read (Leer) y Write (Escribir) el maestro FMS puede acceder a todos los
objetos de comunicacion definidos en la lista de objetos.

Todos los pardmetros del accionamiento a los que se puede acceder a través del sistema de bus se
describen como objetos de comunicacién en la lista de objetos estaticos. Todos los objetos de la
lista de objetos estaticos se direccionan a través del indice del bus de campo. La tabla siguiente
muestra la estructura de la lista de objetos del convertidor MOVITRAC® 31...

Normalmente, la lista de objetos se genera cuando se activa el convertidor; ello con el fin de garan-
tizar el acceso total a todos los pardmetros por medio del PROFIBUS-FMS. Si en el futuro se afa-
den parametros del accionamiento adicionales, la lista de objetos generada sera mayor que el
namero de pardmetros del accionamiento implantados. El acceso a los objetos que no se pueden
asignar directamente a un parametro del accionamiento se rechaza con una respuesta negativa. El
area del indice esta dividida en dos &reas ldgicas. Los parametros del accionamiento se direccio-
nan con indices desde 1000ec.

El indice de pardmetro puede obtenerse en el manual de SEW Lista de Parametros de MOVITRAC®
31... Los indices por debajo de 10004, Se gestionan directamente con la tarjeta opcional PROFI-
BUS, y no deben considerarse como parametros del accionamiento del convertidor.

Indiga del b.us da campo Nombre del objeto de comunicacion
(decimal)
988 1 palabra de datos de salida del proceso (1 PO)
989 2 palabras de datos de salida del proceso (2 PO)
990 3 palabras de datos de salida del proceso (3 PO)
991 1 palabra de datos de entrada del proceso (1 PI)
992 2 palabras de datos de entrada del proceso (2 PI)
993 3 palabras de datos de entrada del proceso (3 PI)
994 Min Tsdr
995 Datos de diagnéstico de la estacién DP (SlaveDiag)
996 Bloque de pardmetros de descarga (download)
997 Parametro Escritura universal
998 Puntero Lectura universal
999 Parametro Lectura universal
Parametro del accionamiento para el MOVITRAC® 31.. (indice de parametro: ver la doc-
1000 + indice de parametro | umentacion SEW
Lista de Pardmetros de MOVITRAC® 31..)

4.2.1 Identificacion de parametros para PROFIBUS-FMS

Los parametros del accionamiento del convertidor MOVITRAC® 31.. se explican con detalle en la
documentacion SEW Lista de Pardmetros de MOVITRAC® 31... Ademas del indice de pardmetro,
es decir, el nimero con el se que puede direccionar el parametro apropiado a través de las interfa-
ces de comunicaciones del convertidor, encontrard mas informacién sobre la codificacion, la gama
de valores y el significado de los datos de parametro.

MOVITRAC® 31.. Interface de bus de campo PROFIBUS
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Para acceder a todos los parametros de accionamiento por medio del PROFIBUS-FMS se debe
afiadir el valor 1000 dec al indice que aparece en la lista de parametros para acceder asi al indice
del bus de campo. En general, se puede aplicar la formula siguiente:
indice del bus de campo = indice de parametro + 1000 dec

La descripcion del objeto en la lista de objetos es idéntica para todos los parametros del acciona-
miento. Incluso a los parametros que s6lo se pueden leer se les confiere el atributo Leer todo/
Escribir todo en la lista de objetos, ya que el propio convertidor realiza la comprobacién oportuna
Yy, Si es necesario, emite un codigo de retorno. La tabla siguiente muestra las descripciones de los
objetos para todos los parametros del accionamiento.

indice: indice de parametro + 1000,
Cddigo del objeto: 7 (variable sencilla)

indice de tipo de datos: 10 (cadena de bytes)
Longitud: 4 bytes

Direccion local: -

Contrasefia: -

Grupos de acceso: -

Derechos de acceso: Leer todo / Escribir todo

Nombre [16]: -
Longitud de la extension: -

4.2.2 Objetos para la comunicacion de los datos de proceso

Para la comunicacion de los datos de proceso a través del FMS se dispone de seis objetos de
comunicacion, que se describen en la tabla siguiente.

indice
del — N
Indice Funcionalidad

bus de

campo
1) Sélo en el modo FMS: Transmision de una palabra de datos de sal-
ida del proceso desde el maestro al convertidor con el servicio FMS

988 1 palabra de datos de salida del proceso | Write.

(1 PO) 2) En el modo mixto (DP/FMS): Lectura de una palabra de datos de sal-
ida del proceso especificada por el maestro DP (p. €j., para la visualiza-
cién) con el servicio FMS Read.

1) S6lo en el modo FMS: Transmision de dos palabras de datos de sal-
) ida del proceso desde el maestro al convertidor con el servicio FMS
2 palabras de datos de salida del pro- Write
989 E;SF?O) 2) En el modo mixto (DP/FMS): Lectura de dos palabras de datos de
salida del proceso especificadas por el maestro DP (p. €]., para la visu-
alizacién) con el servicio FMS Read.
1) Sélo en el modo FMS: Transmision de tres palabras de datos de sal-
. ida del proceso desde el maestro al convertidor con el servicio FMS
3 palabras de datos de salida del pro- Write
990 ((:SSF?O) 2) En el modo mixto (DP/FMS): Lectura de tres palabras de datos de
salida del proceso especificadas por el maestro DP (p. €j., para la visu-
alizacion) con el servicio FMS Read.
1 palabra de datos de entrada del pro-  |Lectura de una palabra de datos de entrada del proceso (PD 1) con el
991 L

ceso (1 PI) servicio FMS Read.

2 palabras de datos de entrada del pro- |Lectura de dos palabras de datos de entrada del proceso (PD1, PD 2)
992 ..

ceso (2 PI) con el servicio FMS Read.

993 3 palabras de datos de entrada del pro- |Lectura de tres palabras de datos de entrada del proceso (PD1, PD2,
ceso (3 PI) PD3) con el servicio FMS Read.
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En el modo simple PROFIBUS-FMS un maestro FMS puede controlar el convertidor MOVITRAC®
31.. por medio del canal de datos de proceso utilizando los objetos de comunicacién que aparecen
en la tabla. Durante este proceso los datos de salida del proceso se transmiten por el servicio Write
al objeto de datos de salida del proceso adecuado. Los datos de entrada del proceso son leidos por
la funcion Read en el objeto pertinente de datos de entrada del proceso. Por lo general, los objetos
de datos de entrada del proceso solo pueden leerse, mientras que los objetos de datos de salida
del proceso tienen acceso de lectura y también de escritura. Asi, en modo mixto (DP/FMS), por
ejemplo, los datos de salida del proceso enviados por el maestro DP pueden ser leidos y visualiza-
dos por el maestro FMS.

La coherencia necesaria para el intercambio de datos por medio del PROFIBUS-FMS se consigue
proporcionando los objetos de comunicacion adecuados para cada longitud de datos de proceso.
Por ejemplo, con una longitud de datos de proceso de 3, los datos de proceso pueden intercam-
biarse con los objetos “3 PI” y “3 PO”. La Fig. 45 muestra las diversas formas de acceder a los
objetos de comunicacion en el modo mixto (DP/FMS).

Maestro PROFIBUS-DP Maestro PROFIBUS-FMS
0--/0] - e 0
RNk Eg Visualizacion
OI:IH : D ‘i’
(Acceso de lectura)
= B ™
(Acceso de lectura/
escritura) .
0 =
clpo1[ [pIl[ /S
@|Po2l{|PI2 g
GLPO3]J[PI3 =

vvvvvvvvv

01195AEN
Fig. 47: Acceso a los datos de proceso del maestro DP y del maestro FMS en el modo mixto (DP/FMS)

Objetos de los datos de salida del proceso

Las tablas siguientes muestran los objetos de comunicacién para los datos de salida del proceso
(consignas del maestro al convertidor). En modo simple FMS el maestro FMS puede utilizar el ser-
vicio FMS WWrite para escribir estos objetos y asi controlar el convertidor por medio del canal de da-
tos de proceso. Ademas, en modo mixto (DP/FMS) un maestro FMS puede utilizar el servicio FMS
Read para leer (y, si es necesario, visualizar) las consignas especificadas por un maestro DP a través
del PROFIBUS-DP.

indice: 988

Cadigo del objeto: 7 (variable sencilla)

indice de tipo de datos: 10 (cadena de bytes)

Longitud: 2 bytes

Direccidn local: -

Contrasefia: -

Grupos de acceso: -

Derechos de acceso: Leer todo / Escribir todo

Nombre [16]: -

Longitud de la extension: - EURGBRIVE
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La Fig. 48 muestra la estructura del objeto “1 palabra de datos de salida del proceso (1 PO)”.

ByteO Bytel
Alto Bajo

A /

PO 1

01196AEN

Fig. 48: Estructura del objeto “1 palabra de datos de salida del proceso (1 P0)”.

indice: 989

Cddigo del objeto: 7 (variable sencilla)
indice de tipo de datos: 10 (cadena de bytes)
Longitud: 4 bytes

Direccion local:

Contrasefia:

Grupos de acceso:

Derechos de acceso:

Leer todo / Escribir todo

Nombre [16]:

Longitud de la extension:

La Fig. 49 muestra la estructura del objeto “2 palabras de datos de salida del proceso (2 PO)”.

ByteO Bytel Byte2 Byte3

Alto Bajo | Alto Bajo

PO 1 PO 2

01197AEN

Fig. 49: Estructura del objeto “2 palabras de datos de salida del proceso (2 PO)”.

indice: 990

Cddigo del objeto: 7 (variable sencilla)
indice de tipo de datos: 10 (cadena de bytes)
Longitud: 6 bytes

Direccion local:

Contrasefia:

Grupos de acceso:

Derechos de acceso:

Leer todo / Escribir todo

Nombre [16]:

Longitud de la extension:

La Fig. 50 muestra la estructura del objeto “3 palabras de datos de salida del proceso (3 PO)”.

EURCDRNAZ

42

Byte 0

Bytel Byte2 Byte3 Byte4 Byteb

Alto

Bajo | Alto Bajo | Alto Bajo

PO1 PO 2 PO3

01198AEN

Fig. 50: Estructura del objeto “3 palabras de datos de salida del proceso (3 PO)”.
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Objetos de los datos de entrada del proceso

Las tablas siguientes muestran los objetos de comunicacion de los datos de entrada del proceso

(valores reales del convertidor). Estos objetos sélo se pueden leer con el servicio FMS Read.

indice:

991

Cadigo del objeto:

7 (variable sencilla)

indice de tipo de datos:

10 (cadena de bytes)

Longitud: 2 bytes
Direccidn local: -
Contrasefia: -

Grupos de acceso: -
Derechos de acceso: Leer todo

Nombre [16]:

Longitud de la extension:

La Fig. 51 muestra la estructura del objeto “1 palabra de datos de entrada del proceso (1 PI)”.

ByteO Bytel

Alto Bajo

A /

PI1

01199AEN

Fig. 51: Estructura del objeto “1 palabra de datos de entrada del proceso (1 Pl)”

indice:

992

Cadigo del objeto:

7 (variable sencilla)

indice de tipo de datos:

10 (cadena de bytes)

Longitud: 4 bytes
Direccidn local: -
Contrasefia: -

Grupos de acceso: -
Derechos de acceso: Leer todo

Nombre [16]:

Longitud de la extension:

La Fig. 52 muestra la estructura del objeto “2 palabras de datos de entrada del proceso (2 PI)”.

ByteO Bytel Byte2 Byte3

Alto Bajo | Alto Bajo

/ /
PI1 Pl 2

01200AEN

Fig. 52: Estructura del objeto “2 palabras de datos de entrada del proceso (2 Pl)”

EURODRIVE!
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indice: 993

Cadigo del objeto: 7 (variable sencilla)
indice de tipo de datos: 10 (cadena de bytes)
Longitud: 6 bytes

Direccion local: -

Contrasefia: -

Grupos de acceso: -

Derechos de acceso: Leer todo

Nombre [16]: -

Longitud de la extension: -

La Fig. 53 muestra la estructura del objeto “3 palabras de datos de entrada del proceso (3 PI)”.

ByteO Bytel Byte2 Byte3 Byte4 Byteb5

Alto Bajo | Alto Bajo | Alto Bajo

PI1 PI 2 PI3

01201AEN
Fig. 53: Estructura del objeto “3 palabras de datos de entrada del proceso (3 Pl)”.

4.2.3 Objeto “Min Tsdr”

Cuando hay varios maestros PROFIBUS, a menudo es necesario modificar el tiempo de demora de
la respuesta (min Tspr ). Esta accion se debe realizar cuando el convertidor responde més réapido
de lo que el maestro tarda en conmutar entre enviar y recibir. EN 50170 V2 / DIN 19245 define los
valores predeterminados con los que cada maestro o esclavo PROFIBUS de una red PROFIBUS
puede funcionar con seguridad.

Este tiempo minimo de demora de la respuesta para el PROFIBUS se ajusta con el interruptor DIP
en la tarjeta opcional (— Fig. 9). Este interruptor DIP se usa para alternar entre el valor predetermi-
nado min Tgpg para aplicaciones DP simples, y el valor predeterminado min Tgpp para aplicacio-
nes mixtas FMS/DP. Los valores predeterminados del tiempo minimo de demora de la respuesta
definidos en EN 50170 V2 / DIN 19245 se seleccionan en funcion de la velocidad en baudios esta-
blecida.

El objeto FMS “Min Tsdr” puede entonces utilizarse para leer o escribir directamente el parametro
min Tgpg del bus. De todas formas, cuando el convertidor se conecta nuevamente (alimentacion
de redy 24 V), el valor predeterminado min Tgpg volvera a ser operativo.

indice: 994

Cddigo del objeto: 7 (variable sencilla)
indice de tipo de datos: 10 (cadena de bytes)
Longitud: 1 byte

Direccion local:

Contrasefia:

Grupos de acceso:

Derechos de acceso:

Leer todo / Escribir todo

Nombre [16]:

Longitud de la extension:

MOVITRAC® 31
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Si se cambia el valor min Tgpg se pueden producir fallos de funcionamiento en toda la red del PRO-
FIBUS, por lo que dicho cambio sélo debe ser realizado por expertos en PROFIBUS. Como regla, el
valor predeterminado segun DIN 19245, que se establece con el interruptor DIP en la tarjeta opcio-
nal, es mas que adecuado. Estos valores predeterminados DIN 19245 garantizan un funciona-
miento estable de la red PROFIBUS.

4.2.4 Objeto “Diagnéstico de la estacion DP”

Los mensajes de diagnostico del convertidor en modo DP se almacenan en este objeto. EI maestro
DP puede recuperar estos datos de diagnostico con el servicio de DP DDLM_SlaveDiag. Un maes-
tro FMS puede recuperar estos mensajes de diagnostico por medio de este objeto de comunica-
cion mediante el servicio FMS Read. Seguidamente se ofrece una definicion de este objeto de
comunicacion.

indice: 995

Cddigo del objeto: 7 (variable sencilla)
indice de tipo de datos: 10 (cadena de bytes)
Longitud: 6 bytes

Direccidn local: -

Contrasefia: -

Grupos de acceso: -

Derechos de acceso: Leer todo / Escribir todo

Nombre [16]: -
Longitud de la extension: -

El objeto "Diagnostico de la estacion DP” consta de seis bytes, estructurados como se muestra en
la Fig. 54. La asignacion de cada byte se realiza de conformidad con EN 50170 V2 / DIN 19245
(Parte 3) y no se analiza con detalle en este manual.

Byte 1:| Estado de la estacion 1
Byte 2:| Estado de la estacion 2
Byte 3:| _Estado de la estacion 3
Byte 4:| Direccion del maestro DP
Byte 5: Nimero identificacion (alto)
Byte 6:|NUmero identificacion (bajo)

01202AEN
Fig. 54: Estructura del objeto "Diagndstico de la estacion DP"

4.2.5 Objeto “Bloque de parametros de descarga” (download)

El objeto “Bloque de pardmetros de descarga” permite que se escriban simultdneamente un
maximo de 38 parametros del accionamiento de MOVITRAC® 31...Ello significa que se puede uti-
lizar este objeto para ajustar los parametros del convertidor en la fase de puesta en marcha con
una sola llamada al servicio Write. Dado que, por norma, sélo se tienen que alterar algunos para-
metros, este bloque de parametros, que tiene un maximo de 38 pardmetros, es adecuado para la
mayoria de las aplicaciones. El area de datos del usuario esta fijada en 38 x 6 + 2 bytes = 230 bytes
(tipo cadena de bytes). La Fig. 55 muestra la estructura del objeto “Bloque de parametros de des-
carga".
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Byte 1|  Reservado } Parametros 1-38
Byte 2: | N.° de parametros

Byte 3:| indice alto
Byte 4:| indice bajo
Byte 5| MSB de datos
Byte 6: Datos
Byte 7: Datos
Byte 8:| LSB de datos
Byte 9:| indice alto

Byte 10:|  indice bajo
\/\

Parametro 1

M~ =
Byte 225: indice alto
Byte 226:|  Indice bajo
Byte 227:| MSB de datos Parametro 38
Byte 228: Datos
Byte 229: Datos
Byte 230: | LSB de datos

~

Byte

00955AEN
Fig. 55: Estructura del objeto "Bloque de pardmetros de descarga”

El objeto "Bloque de descarga de pardmetros" s6lo se gestiona localmente en la tarjeta opcional del
bus de campo y se define como se muestra en la tabla siguiente.

indice: 996

Cadigo del objeto: 7 (variable sencilla)

indice de tipo de datos: 10 (cadena de bytes)

Longitud: 230

Direccion local: -

Contrasefia: -
Grupos de acceso: -
Derechos de acceso: Escribir todo
Nombre [16]: -
Longitud de la extension: -

Con el servicio WRITE en el objeto “Bloque de pardmetros de descarga” se inicia un mecanismo de
ajuste de parametros en la tarjeta opcional del bus de campo que transmite sucesivamente al con-
vertidor todos los parametros del area de datos de usuario del obijeto.

Después de procesar correctamente el Bloque de parametros de descarga, es decir, cuando se han
escrito todos los parametros transferidos desde el maestro FMS, el servicio Write concluye con
una respuesta de escritura positiva.

En el caso de un error, se devolvera una respuesta de escritura negativa. En este caso, el codigo de
retorno contendra detalles mas precisos sobre el tipo de error y, ademas, el nimero de pardmetro
(1-38) en el que se ha producido el error (ver el ejemplo siguiente).
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Ejemplo: Error al escribir el parametro n.° 11

Respuesta ante error de escritura:

Clase de error: 8 Otro

Cébdigo de error: 0 Otro

Cédigo adicional alto: 1ldec Error al escribir el parametro 11
Cédigo adicional bajo: 15 hex Valor demasiado alto

Si se produce un error mientras se escribe un parametro, se cancela el procesamiento del blogue
de pardmetros. Todos los parametros del bloque posteriores al pardmetro fallido no se transmiten
al convertidor y permanecen inalterados.

4.2.6 Objeto “Parametro de escritura universal”

Este objeto permite que se pueda escribir cualquier parametro, independientemente del tamafio y
contenido de la lista de objetos de la tarjeta opcional del bus de campo.

El valor del parametro que se debe escribir se muestra junto con el indice en un area de datos de
10 bytes del objeto “Escritura universal”. Los valores del pardmetro pueden tener cuatro u ocho
bytes de longitud, en funcién del parametro del accionamiento. La longitud puede obtenerse de la
lista de pardmetros actuales de la unidad respectiva. Los datos de parametro deben introducirse
justificados a la izquierda en cada casilla (Fig. 56).

Bytel Byte2 Byte3 Byte4d Byte5 Byte6 Byte7 Byte8 Byte9 Bytel0

indice | indice | MSB de
alto bajo datos
~

LSB de

Datos | Datos | Datos | Datos | Datos | Datos datos

4 bytes de datos

8 bytes de datos

01203AEN
Fig. 56: Estructura del objeto “Escritura universal”

El objeto “Escritura universal” sélo se gestiona localmente en la tarjeta opcional del bus de campo;
es decir, no representa un parametro del accionamiento, y se define como se muestra en la tabla
siguiente.

indice: 997

Cddigo del objeto: 7 (variable sencilla)
indice de tipo de datos: 10 (cadena de bytes)
Longitud: 10

Direccion local: -

Contrasefa: -

Grupos de acceso: -
Derechos de acceso: Escribir todo
Nombre [16]: -
Longitud de la extension: -

EURODRIVE!
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4.2.7 Objetos de la funcionalidad “Lectura universal”

Los objetos Lectura universal son analogos a los objetos Escritura universal. Los objetos Lectura
universal permiten la lectura de cualquier parametro sea cual sea la lista de objetos que se utilice.
La ejecucion de Lectura universal se realiza usando los objetos “Puntero de lectura universal” y
“Datos de lectura universal”.

El indice del bus de campo (puntero de lectura) que ha de leer el convertidor se introduce primero
en el objeto “Puntero de lectura universal” por medio del servicio FMS Write. Seguidamente, el
valor del pardmetro del accionamiento es leido por el objeto “Datos de lectura universal” con el
servicio FMS Read. Para no tener que escribir de nuevo el puntero de lectura después de cada ope-
racion al leer una serie consecutiva de parametros, Lectura universal también dispone de una fun-
cion de incremento automético por la que el puntero de lectura (objeto “Puntero de lectura
universal”) se incrementa en una cantidad determinada cada vez que se lee el objeto “Datos de lec-
tura universal”. Este nUmero se establece junto con el puntero de lectura y se almacena en el
objeto “Puntero de lectura universal”.

La Fig. 57 muestra un ejemplo de como funciona Lectura universal sin la funcién de incremento
automatico.

Controlador MOVITRAC 31..
(maestro) (esclavo)

1.iEscritura de pardm. de puntero lectura universal con datos !
i(indice: 1020, valor incremento = 0 (sin incr. automatico))

| WRITE_998(1020.0
I SN

2. Lectura del param. 1020 a través de datos lectura universal

W»

3. iEscritura de param. de puntero lectura universal con datos
((indice: 1025, valor incremento = O (sin incr. automatico))

§ WRITE_998(1025,0
| -« = |
4, iLectura del param. 1025 a través de datos lectura universal

| \Readm\;
I Datos del pardmetro 1025

etc.

01205AEN
Fig. 57: Servicio Lectura universal sin la funcion de incremento automatico
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La Fig. 58 muestra un ejemplo de cémo funciona Lectura universal con la funcién de incremento
automatico.

Controlador MOVITRAC 31..
(maestro) (esclavo)

1L iEscritura de param. de puntero lectura universal con datos
((indice: 1020, valor incremento = 5 (con incr. automatico)) |

| WRITE_998(1020,5 §
-
2. Lectura del param. 1020 a través de datos lectura universal | Puntero de lectura:

3\"\’96@999\;
I T ——
| : i

2. Lectura del param. 1025 a través de datos lectura universal 1025:
Read 999
1030

2. iLectura de param. 1030 a través de param. lectura universal§

| etc. 1

01206AEN
Fig. 58: Servicio Lectura universal con la funcion de incremento automatico

Objeto “Puntero de lectura universal”

El objeto “Puntero de lectura universal” contiene en sus 4 bytes de datos el indice del bus de
campo que se ha de leer como un puntero de lectura y el nimero utilizado en el modo de incre-
mento automatico. La Fig. 59 muestra la estructura de este objeto.

ByteO Bytel Byte2 Byte3 Ejemplo:
indice | Indice |Valor de incremento ByteO Bytel Byte2 Byte3
alto bajo Alto Bajo
/ 04hex | 04hex | 00hex | Olhex
indice 00 00 = Sin incr. automatico /N /

0001=+1 o .
0002 =+2 Indice 1025 Incr. automatico = +1
etc.

01208AEN
Fig. 59: Estructura del parametro Puntero de Lectura Universal

Cuando esta activo el modo de incremento automatico (valor de incremento mayor de 0), el indice
aumenta después de la lectura del objeto “Datos de lectura universal” con el valor de incremento
predefinido. El valor predeterminado de este objeto es

indice: 1000 dec

Incremento automatico:0 = sin incremento automatico (OFF)
Generalmente, se trata el valor de incremento automatico como si no tuviera signo, es decir, que el
valor se suele sumar.
El objeto "Puntero de lectura universal" sélo se gestiona localmente en la tarjeta opcional del bus de
campo y se define como se muestra en la tabla siguiente.

EURODRIVE!
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indice: 998

Cadigo del objeto: 7 (variable sencilla)
indice de tipo de datos: 10 (cadena de bytes)
Longitud: 4

Direccion local:

Contrasefia:

Grupos de acceso:

Derechos de acceso:

Leer todo / Escribir todo

Nombre [16]:

Longitud de la extension:

Objeto “Datos de lectura universal”

Bytel Byte2 Byte3 Byte4d Byte5 Byte6 Byte7 Byte8
MSB de LSB de
datos Datos | Datos | Datos | Datos | Datos | Datos datos
.y ‘
4 bytes de datos
8 bytes de datos

Fig. 60: Estructura del pardmetro Datos de Lectura Universal

01209AEN

El acceso a este parametro por medio del servicio FMS Read devuelve el valor del puntero de lec-
tura guardado en el objeto “Puntero de lectura universal”. La Fig. 60 muestra la estructura de este

objeto.

El nimero de datos vélidos se puede determinar a partir de la Lista de Pardmetros. Generalmente,
los datos se introducen justificados a la izquierda, es decir, empezando por el byte mas importante

del byte 1.

El objeto "Datos de lectura universal" s6lo se gestiona localmente en la tarjeta opcional del bus de
campo Y se define como se muestra en la tabla siguiente.

indice: 999

Cddigo del objeto: 7 (variable sencilla)
indice de tipo de datos: 10 (cadena de bytes)
Longitud: 8

Direccion local:

Contrasefia:

Grupos de acceso:

Derechos de acceso:

Leer todo / Escribir todo

Nombre [16]:

Longitud de la extension:

MOVITRAC® 31
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Las relaciones de las comunicaciones entre el convertidor MOVITRAC® 31.. y el maestro FMS se
almacenan en la Lista de Relacion de Comunicaciones (CRL). Se necesitaran estos datos de CRL
para configurar un maestro FMS que se deba comunicar con el convertidor MOVITRAC® 31. por
medio del PROFIBUS-FMS.

4.3 Lista de relacion de comunicaciones (CRL)

4.3.1 Definicion de la CRL

Las listas de relaciones de comunicaciones del PROFIBUS-FMS contienen varios elementos de
definicidn que se analizan brevemente a continuacion. Para una explicacion mas detallada, consul-
tar EN 50170 V2 / DIN 19245 Parte 2.

Referencia de comunicacion (CREF)

Todos los enlaces contenidos en la Lista de Relacion de Comunicaciones estdn numerados
secuencialmente con una referencia de comunicacion (CREF). De conformidad con el perfil del
sensor/accionador, la CRL del convertidor MOVITRAC® 31.. contiene las Referencias de Comuni-
cacion CREF2 a CREF10. Estas CREF representan los enlaces de comunicacién l6gicos desde el
punto de vista del convertidor MOVITRAC® 31...

Las CREF de la CRL del convertidor no tienen importancia para la configuracion del maestro FMS

ya que describen las relaciones de comunicacion desde el punto de vista del convertidor. EI maes-
tro FMS define sus relaciones de comunicacion en su propia CRL.

Tipo de enlace (TYPE)

El campo TYPE de la CRL define el tipo de enlace entre dos estaciones PROFIBUS. Normalmente,
se hace una distincion entre un enlace de comunicaciones maestro-maestro y otro maestro-
esclavo. Como el convertidor MOVITRAC® 31.. debe considerarse una estacion esclava del PRO-
FIBUS, la CRL s6lo contiene los tipos de enlace para la relacion maestro-esclavo. La tabla siguiente
muestra los tipos de enlaces admitidos por el convertidor MOVITRAC® 31...

TYPE Significado

MSAZ Enlace maestro-esclavo para la transferencia aciclica de datos sin iniciativa del esclavo
MSAZ_SI Enlace maestro-esclavo para la transferencia aciclica de datos con iniciativa del esclavo
MSZY Enlace maestro-esclavo para la transferencia ciclica de datos sin iniciativa del esclavo
MSZY_ Enlace maestro-esclavo para la transferencia ciclica de datos con iniciativa del esclavo

Atributo de enlace (ATTR)

El atributo de enlace ATTR indica si el enlace de comunicaciones es abierto (0, de apen) o definido.
En el caso de un enlace abierto, la direccion (RADR) y el punto de acceso al servicio (RSAP) del
otro participante en la comunicacion sélo se introducen cuando se establece el enlace. Para garan-
tizar que el convertidor funcionara correctamente con los diversos maestros FMS (de conformidad
con el PROFIBUS), todos los enlaces de comunicacién del convertidor MOVITRAC® 31.. se
implantan como enlaces abiertos.

EURODRIVE!
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Puntos de acceso al servicio (LSAP, RSAP)

Los puntos de acceso al servicio forman la interface entre la capa de aplicacion (capa 7) y la capa
de enlace de datos (capa 2) de una estacion PROFIBUS, a través de la cual se transfieren los men-
sajes.

Desde el punto de vista del convertidor, el LSAP (Punto de Acceso al Servicio de Enlace Local) es
el punto de acceso al servicio local del convertidor MOVITRAC® 31.., encel gue el mensaje cruza la
interface entre la capa 2 y la capa 7. Por consiguiente, el RSAP (Punto de Acceso al Servicio
Remoto), tal como lo detecta el convertidor MOVITRAC® 31.., es el punto de acceso al servicio del
maestro FMS, en el que el mensaje cruza la interface entre la capa 2 y la capa 7 del maestro FMS.

Como el convertidor no conoce el RSAP, éste se introduce automaticamente sélo cuando se esta-
blece el enlace. Por consiguiente, la CRL del convertidor contiene la entrada Todo.

Direccidn de la estacion del maestro FMS (RADR)

La direccién de la estacion del maestro FMS que desea comunicarse con el convertidor a través de
esta relacion de comunicaciones se introduce en el campo RADR (Direccion remota). Como la
direccion del maestro FMS puede cambiar, sélo se introduce una vez establecido el enlace. Por
consiguiente, la CRL del convertidor contiene la entrada Todo.

Contadores de control de flujo (SCC, RCC, SAC, RAC)

Los contadores de control de flujo indican el nimero maximo de servicios que van en paralelo. La
tabla siguiente muestra el significado de cada entrada de la CRL.

Abreviatura Significado

ScC Contador de solicitudes confirmadas enviadas |NGmero de servicios en paralelo confirmados enviados

RCC Contador de solicitudes confirmadas recibidas |NUmero de servicios en paralelo confirmados recibi-
dos

SAC Contador de solicitudes aceptadas enviadas ~ |NUmero de servicios en paralelo sin confirmar envia-
dos

RAC Contador de solicitudes aceptadas recibidas  |NUmero de servicios en paralelo sin confirmar recibi-
dos

Tiempos de intervalo de control (ACI, CCI)

Estas entradas de la CRL especifican los intervalos de tiempo utilizados en la vigilancia de un enlace
de comunicaciones, es decir, el convertidor comprueba si se han transferido datos durante el inter-
valo de tiempo especificado. Si no es el caso, la comunicacion se cancela. El intervalo de tiempo se
aplica tanto a los enlaces ciclicos (intervalo de control ciclico, CCI) como a los aciclicos (intervalo
de control aciclico, ACI).

Tamaiio de la unidad de datos de protocolo (tamafio max. de la PDU)

Esta entrada de la CRL indica el tamafio maximo de la unidad de datos de protocolo (tamafio max.
de la PDU). Incluye cuatro entradas, como se indica en la tabla siguiente.

Abreviatura Significado

Send HiPrio Tamafio maximo de la unidad de datos de protocolo para mensajes con alta prioridad de envio

Send LoPrio | Tamafio maximo de la unidad de datos de protocolo para mensajes con baja prioridad de envio

Rec. HiPrio Tamafio maximo de la unidad de datos de protocolo para mensajes con alta prioridad de recepcion

Rec. LoPrio Tamafio maximo de la unidad de datos de protocolo para mensajes con baja prioridad de recepcion

Servicios FMS admitidos (caracteristicas admitidas)

Esta entrada CRL especifica qué servicios acepta el convertidor MOVITRAC® 31.. en la relacion de
comunicaciones pertinente.

MOVITRAC® 31.. Interface de bus de campo PROFIBUS



4.3.2 Listas de relaciones de comunicacion del convertidor

La interface PROFIBUS-
FMS

Las tablas siguientes muestran cada relacion de comunicacion admitida por el convertidor
MOVITRAC® 31... A pesar de que el convertidor no utiliza ningtin servicio de Suceso, es decir, el
convertidor no puede ejecutar ninguna iniciativa de un esclavo, se admiten los enlaces de comuni-
cacion con la iniciativa del esclavo. Aunque se admiten los servicios Lectura fisica 'y Escritura
fisica, de acuerdo con la CRL, no se puede realizar el acceso a Escritura fisica.

CRL para maestro-esclavo, ciclico, Lectura (Read):

CREF Tipo ATTR LSAP RSAP RADR scc RCC SAC RAC Acl/cCl
2 MSzY 0 20 Todo Todo 0 0 0 0 3000
tamario méx. de la Caracteristicas aceptadas Servicios FMS aceptados
PDU:
Send HiPrio 0 00 00 00 00 20 00 Indicacion lectura
Send LoPrio 241
Rec. HiPrio 0
Rec. LoPrio 241
CRL para maestro-esclavo, ciclico, Escritura (Write):
CREF Tipo ATTR LSAP RSAP RADR scc RCC SAC RAC Acl/cCl
3 MSzY 0 21 Todo Todo 0 0 0 0 3000
tamario méx. de la Caracteristicas aceptadas Servicios FMS aceptados
PDU:
Send HiPrio 0 00 00 00 00 10 00 Indicacion de escritura
Send LoPrio 241
Rec. HiPrio 0
Rec. LoPrio 241
CRL para maestro-esclavo, ciclico, con iniciativa del esclavo, Lectura (Read):
CREF Tipo ATTR LSAP RSAP RADR sce RCC SAC RAC Acl/cCl
4 MSZY_SI 0 22 Todo Todo 0 0 1 0 3000
tamafio méx. de la Caracteristicas aceptadas Servicios FMS aceptados
PDU:
Send HiPrio 241 |00 00 10 00 20 00 Indicacion lectura
Send LoPrio 241 Solicitud de notificacion de suceso™
Rec. HiPrio 0
Rec. LoPrio 241

MOVITRAC® 31.. Interface de bus de campo PROFIBUS
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CRL para maestro-esclavo, ciclico, Lectura (Read):

CREF Tipo ATTR LSAP RSAP RADR scc RCC SAC RAC Acl/CCI
5 MSzY_SI o] 23 Todo Todo 0 0 1 0 3000
tamafio max. de la Caracteristicas aceptadas Servicios FMS aceptados
PDU:
Send HiPrio 241 |00001000 1000 Indicacion de escritura
Send LoPrio 241 Solicitud de notificacion de suceso™
Rec. HiPrio 0
Rec. LoPrio 241
CRL para maestro-esclavo, aciclico, con iniciativa del esclavo:
CREF Tipo ATTR LSAP RSAP RADR scc RCC SAC RAC Acl/CCI
6 MSAZ_SI 0 24 Todo Todo 0 1 1 0 0
tamafio max. de la Caracteristicas aceptadas Servicios FMS aceptados
PDU:
Send HiPrio 0 000010803306 Indicacion de lectura Indicacion de escritura
Send LoPrio 241 Ind. de lectura fisica Ind. de escritura fisica
Rec. HiPTio 0 Indicacion de recuperacion de OV largo
A Solicitud de notificacion de suceso™
Rec. LoPrio 241

Ind. de notificacién de suceso de aceptacion*

Ind. de vigilancia de condicién de suceso de alter.*

CRL para maestro-esclavo, aciclico:

CREF Tipo ATTR LSAP RSAP RADR scc RCC SAC RAC Acl/cCl
7 MSAZ 0 25 Todo Todo 0 1 0 0 0
tamafio max. de la Caracteristicas aceptadas Servicios FMS aceptados
PDU:
Send HiPrio 0 00 00 00 80 33 00 Indicacion de lectura Indicacion de escritura
Send LoPrio oM Ind. de lectura fisica Ind. de escritura fisica
— Indicacién de r racién V lar
Rec. HiPrio 0 dicacion de recuperacion de OV largo
Rec. LoPrio 241
CRL para maestro-esclavo, aciclico, con notificacion de sucesos para conexiones ciclicas:
CREF Tipo ATTR LSAP RSAP RADR scc RCC SAC RAC Acl/CCI
8 MSAZ 0 26 Todo Todo 0 1 0 0 0
tamafio max. de la Caracteristicas aceptadas Servicios FMS aceptados
PDU:
Send HiPrio 0 00 00 00 80 33 06 Indicacion de lectura Indicacion de escritura
Send LoPrio 241 Ind. de lectura fisica Ind. de escritura fisica
Rec. HiPTio 0 Indicacion de recuperacion de OV largo
i '. Ind. de notificacién de suceso de aceptacion*
Rec. LoPrio 241 Ind. de vigilancia de condicién de suceso de alter.*

Aunque la CRL ofrece los servicios FMS para el procesamiento de sucesos que estdn marcados
con (*), el convertidor de frecuencia MOVITRAC® 31..no los admite.
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La interface PROFIBUS-
FMS

Una CRL que se corresponda con la CRL del convertidor debe configurarse en el maestro FMS para
que sea capaz de comunicarse con el convertidor MOVITRAC® 31.. por medio del PROFIBUS-
FMS. La CRL del maestro debe cumplir las siguientes convenciones:

4.4 Lista de relacion de comunicacion del maestro

1. El maestro FMS no puede esperar del esclavo mas servicios de los admitidos por éste. Asi
pues, el pardmetro “Caracteristicas admitidas” puede contener solo los servicios primarios
(solicitud) que estan definidos como indicaciones en la CRL esclavo correspondiente.

2. Eltamafio de la PDU de recepcion (Rec. HiPrio, Rec.LoPrio) del maestro debe ser, como
minimo, igual que el de la PDU de envio (Send HiPrio, Send LoPrio) del esclavo.

3. Los contadores de control de flujo correspondientes deben coincidir
(SCCpmaestro = RCCesclavo Y RCCwaestro = SCCesclavo)-

La tabla siguiente muestra una lista de relacion de comunicacion especificada en el maestro rela-
tiva a un convertidor con la direccion de la estacion 8 y la CREF 7.

Ejemplo de la CRL de un maestro para un enlace aciclico maestro-esclavo:

CREF Tipo ATTR LSAP RSAP RADR sce RCC SAC RAC Acl/cCl
3 MSAZ D NIL 25 8 1 0 0 0 0
tamario méx. de la Caracteristicas aceptadas Servicios FMS aceptados
PDU:
Send HiPrio 0 80 33 00 00 00 00 Solicitud lectura Solicitud escritura
Send LoPrio 241 Solicitud lectura fisica Solicitud escritura fisica
— licitud r racion V lar
Rec. HiPrio 0 Solicitud recuperacion de OV largo
Rec. LoPrio 241
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Codigos de retorno de
ajuste de los parametros

5 Cadigos de retorno de ajuste de los parametros

Si los pardmetros se ajustan incorrectamente, se envian diversos codigos de retorno desde el con-
vertidor al maestro parametrizador que facilitan informacion detallada sobre la causa del error.
Estos codigos de retorno generalmente se estructuran de acuerdo con EN 50170 V2 / DIN 19245
Parte 2. Se hace una distincion entre los elementos siguientes:

clase de error

codigo de error

codigo adicional
Estos codigos de retorno se describen con detalle en el Manual de Usuario del Perfil de Bus de
Campo y no forman parte de esta documentacién. Sin embargo, pueden plantearse los siguientes
casos especiales en relacion con un PROFIBUS-FMS/DP:

5.1 Caodigo de servicio incorrecto en el canal de parametros

Se especificod un servicio incorrecto al ajustar los pardmetros del convertidor por medio del canal
de parametros. Sélo se admiten los servicios READ y WRITE. La tabla siguiente muestra el codigo
de retorno para este caso concreto.

Cadigo (dec) Significado
Clase de error: 5 Servicio
Cadigo de error: 5 Pardmetro prohibido
Cadigo adicional alto: 0
Cddigo adicional bajo: 0

Rectificacion del error:

Comprobar los bits 0-2 en el byte de administracion del canal de parametros. Solo se permiten las
entradas 001, para el servicio READ y 010y, para el servicio WRITE.

5.2 Especificacion incorrecta de la longitud de datos en el canal de parametros

Al ajustar los parametros por medio del canal de parametros se especificd una longitud de datos
distinta de 4 bytes en el servicio READ o WRITE. La tabla siguiente muestra el codigo de retorno.

Cadigo (dec) Significado
Clase de error: 6 Acceso
Cadigo de error: 8 Conflicto de tipo
Cédigo adicional alto: 0
Cddigo adicional bajo: 0

Rectificacion del error:

Comprobar la longitud de datos de los bits 4 y 5 en el byte de administracion del canal de parame-
tros. Ambos bits deben ser 1.

EURCDRNAZ
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5.3 Errores de comunicacion interna

Se devuelve el codigo de retorno que muestra la siguiente tabla si ha habido un error de comunica-
cion entre la tarjeta opcional y el sistema del convertidor. Puede que el servicio de ajuste de para-
metros transferido a través del bus de campo no se haya realizado y deba repetirse. Si se repite
este error, el convertidor de frecuencia debe desconectarse y volverse a conectar para reinicializar
la unidad.

Cadigo (dec) Significado

Clase de error: 6 Acceso
Fallo del hardware

Cadigo de error: 2
Cadigo adicional alto: 0 -
Cddigo adicional bajo: 0

Rectificacion del error:

Repetir el servicio READ o WRITE. Si el error se repite se debera desconectar de la alimentacion de
corriente el convertidor durante un breve periodo de tiempo y conectarlo nuevamente. Si el error
persiste, consultar con el servicio técnico de SEW.

MOVITRAC® 31.. Interface de bus de campo PROFIBUS
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n Ejemplo de programa

EURCDRNAZ

6 Ejemplo de programa

El siguiente ejemplo de programa muestra el ajuste de parametros de los convertidores de frecuen-
cia SEW MOVITRAC® 31.. con el Sinec-L2-DP.

Requisitos del sistema:

Se presupone que el convertidor se ha configurado por medio del canal de pardmetros y que el
canal de pardmetros se ha proyectado en las direcciones periféricas a partir de PW 184.

Funcionalidad del programa:

El parametro P120 T11 rampa UP se lee o se escribe. Se recomienda el empleo del MC_SHELL ver-
sion 2.4 o superior para controlar el programa. Con este programa podra ver el valor escrito a
través del bus de campo en el PC, o modificar el valor leido a través del bus de campo mediante el
PC. Cuando se escribe a través del bus de campo, el valor de la rampa se fija en 9,50 s. En este
ejemplo, el proceso de escritura se inicia a través de la entrada 4.1y el proceso de lectura se realiza
a través de la entrada 4.0.
Los datos de lectura pueden visualizarse con el control/variables en las palabras marcadoras MW
184 — MW 190. El contenido es el siguiente:

MW 184 = byte de administracién / byte de reserva recibidos

MW 186 = indice de parametro recibido

MW 188 = datos altos o clase de error / cddigo de error recibidos

MW 190 = datos bajos o cddigo adicional alto / bajo recibidos

MW 194 = byte de administracion / byte de reserva enviados

Ejemplo de programa:

U

E 40 M1.0 activa la ejecucion por una
:UN M 10 vez del servicio de lectura.
U M 1.0 Se reinicia automaticamente des-
: pués de que se ejecute el FB 101.
U M 10
:SPB FB 101
Name :DP-READ
READ : M 1.0
BUSY : M 11
U M No es posible la escritura durante
‘BEB el proceso de lectura ya que en
: todo momento sélo se puede
transferir un servicio a través del
canal de parametros.
U E 41 M1.2 activa la ejecucion por una
UN M 12 vez del servicio de escritura.
Se reinicia automaticamente des-
U E 12 pués de que se ejecute el FB 102.
: ATENCION
U M 12 Para escritura ciclica ajustar
:SPB FB 102 P802 guardar EEPROM = OFF

Name :DP-WRITE

WRITE: M 12

BUSY : M 13
‘BE
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Bloques de funciones:

FB101 FB 102
Network 1 Network 1
Name :DP-READ E/A/D/B/T/Z:E  BI/BY/WI/D: Bl Name :DP-WRITE E/A/D/B/T/Z: E
Des :READ Des :WRIT
Des :BUSY Des :BUSY
:UN =READ IF (no ejecutar el FB) ‘UN =WRITE
:BEB THEN fin de bloque :BEB
: ELSE :
'L PW 184 Almacenar temporalmente byte L PW 184
T MW 184 de administracién recibido T MW 184
‘U =BUSY IF (ejecucion de servicio activa) ‘U =BUSY
:SPB =CHEK THEN = continuar la evaluacion :SPB =CHECK
: ELSE :
: L KH 3200
'L KH 3100 Ejecutar nuevo servicio de lectura T MW 194
T MW 194 :
: L KF +1025
L KF +1025 indice 1025 = T PW 186
T PW 186 P120 T11 rampa UP :
‘UN M 1846 IF (bit de reconocimiento de enlace 'L KH 0000
: recibido = 0) T PW 188
S M 1946 THEN enviar bit de reconocimiento de 'L KH 0950
: enlace =1 T PW 188
U M 1846 :
‘R M 1946 ELSE enviar bit de reconocimiento de :
: enlace =0 ‘UN M 1846
SEND :L MW 194
T PW 184 Enviar byte de administracion S M 1946
'S =BUSY Esperar confirmacion del servicio U M 1846
: R M 1946
CHEK .U M 184.6 IF ((bit de reconocimiento de enlace :
: recibido = 1 SEND (L MW 194
UN M 1946 AND bit de reconocimiento de enlace T PW 184
: enviado = 0) :
:0) OR 'S =BUSY
:UN M 184.6 01 (bitde reconocimiento de enlace reci- :
: bido = 0) CHEK :U M 1846
U M 1946 01 AND bitde reconocimiento de enlace
enviado = 1)) ‘UN M 194.6
) 01
:BEB THEN fin de bloque :0)
: ELSE (UN M 184.6
Confirmacion del servicio recibida
U M 1946
L PW 186 Guardar indice de parametro reco-
T MW 186 mendado )
en caso de fallo (M184.7 = 1) :BEB
: se visualiza el cddigo de fallo :
: si no los datos leidos :
L PW 188 Datos altos o 'L PW 186
T MW 188 Clase de error, codigo de error T MW 186
'L PW 190 Datos bajos o :
T MW 190 Cabdigo adicional alto, bajo :
L PW 188
‘RB  =BUSY Activar ejecucion del servicio y T Mw 188
:RB =READ ejecucion repetida del FB L PW 190
: T MW 190
‘BE
‘RB =BUSY
‘RB =READ
‘BE
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01

01

BI/BY/W/D: BI

IF (no ejecutar el FB)

THEN fin de bloque

ELSE

almacenar temporalmente byte
de administracion recibido

IF (ejecucion de servicio activa)
THEN = continuar la evaluacion
ELSE

Ejecutar un nuevo servicio WRITE

indice 1025 =
Escribir
P120 T11 rampa UP

Escribir datos BCD 00 00 09 50
durante 9,50 s

IF (bit de reconocimiento de enlace
recibido = 0)
THEN enviar bit de reconocimiento
deenlace=1

ELSE enviar bit de reconocimiento de
enlace =0

Enviar byte de administracion
Esperar confirmacion del servicio

IF ((bit de reconocimiento de enlace
recibido = 1

AND bit de reconocimiento de enlace
enviado = 0)

OR

(bit de reconocimiento de enlace
recibido = 0)

AND bit de reconocimiento de enlace
enviado = 1))

THEN fin de bloque

ELSE

Confirmacion del servicio recibida
Guardar indice de pardmetro
recomendado en caso de fallo
(M184.7=1)

se visualiza el codigo de fallo

Clase de error, codigo de error
Cédigo adicional alto, bajo

Activar ejecucion del servicio y
ejecucion repetida del FB
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7 Datos técnicos

71 Datos técnicos de la opcion FFP 31..

Tipo de tarjeta opcional FFP 31A FFP 31C
NUmero de pieza 8221987 8223173

Tipo de unidades aceptadas

Con los convertidores MOVITRAC® 31B
con codigo de servicio del componente 4 |Con todas las unidades MOVITRAC® 31C
igual o superior a 14 (- Instrucciones de |de tamafio 1-4

montaje y funcionamiento de MOVITRAC®
31B, seccion 4).

Ayudas para la puesta en
marcha/
diagnéstico

Teclado FBG 31B
Software MC_SHELL

Teclado FBG 31C
Software MC_SHELL

Opciones de protocolo

PROFIBUS-DP de conformidad con EN 50170 Volumen 2 / DIN E 19245 Parte 3
PROFIBUS-FMS de conformidad con EN 50170 Volumen 2 / DIN 19245 Parte 2
Funcionamiento mixto de PROFIBUS DP/FMS (Combislave)

Velocidades en baudios per-
mitidas

Reconocimiento automatico de velocidades en baudios de:

9,6  kBaud 187,5 kBaud
19,2 kBaud 500 kBaud
93,75 kBaud 1500 kBaud

Sistema de conexion

Conector tipo D de 9 pines

Terminacion de bus

Conectable para cable de tipo A (hasta 1,5 MBaud) de conformidad con EN 50170 V2 /
DIN E 19245 Parte 3

Direccion de la estacion

0-125 ajustable por medio del interruptor DIP

Parametro predeterminado
del bus

Tiempo de demora de la respuesta (Min Tsdr) del FMS/DP seleccionable por medio del
interruptor DIP

Archivo GSD

SEW_3100.GSD

Configuraciones PD:

1er. zocalo 2° zécalo Significado

FOhex - 1 palabra de datos de proceso

Flhex - 2 palabras de datos de proceso

F2hex - 3 palabras de datos de proceso

F3hex FOnex 4 palabras de canal de pardmetros + 1 palabra de datos de proceso
F3hex Flhex 4 palabras de canal de parametros + 2 palabras de datos de proceso
F3hex F2hex 4 palabras de canal de parametros + 3 palabras de datos de proceso
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7.2 Datos técnicos del MOVITRAC® 31C.. tamaiio 0/DP

Tipo de unidades acep- |MOVITRAC® 31C tamafio O con interface PROFIBUS-DP incorporada
tadas

Ayudas para la puesta |Teclado FBG 31C
en marcha/diagndstico |Software MC_SHELL

Opciones de protocolo |PROFIBUS-DP de conformidad con EN 50170 Volumen 2 / DIN E 19245 Parte 3

Velocidades en bau- Reconocimiento automatico de velocidades: 9,6 kBaud 19,2 kBaud 93,75 kBaud
dios permitidas 187,5 kBaud 500 kBaud 1500 kBaud

Sistema de conexién | Conector tipo D de 9 clavijas

Terminacion de bus Conectable para cable de tipo A (hasta 1,5 MBaud) de conformidad con EN 50170 V2 /
DIN E 19245 Parte 3

Direccion de la estacion |0-125 configurable por medio del interruptor DIP

Archivo GSD SEW_3100.GSD
Numeros de pieza: Uy =3x230V Uy =3 x380..500 V
Tipo MOVITRAC® Nimero de pieza Tipo MOVITRAC® Nimero de pieza
31C005-233-4-20 826 449 X 31C005-503-4-20 826 4457
31C011-233-4-20 826 450 3 31C007-503-4-20 826 446 5

31C011-503-4-20 826 447 3

31C014-503-4-20 826 4481
Configuraciones PD:
1er. zdcalo 2° zdcalo Significado
FOnex - 1 palabra de datos de proceso
Flhex - 2 palabras de datos de proceso
F2hex - 3 palabras de datos de proceso
F3hex FOnex 4 palabras de canal de pardmetros + 1 palabra de datos de proceso
F3hex Flhex 4 palabras de canal de pardmetros + 2 palabras de datos de proceso
F3hex F2hex 4 palabras de canal de pardmetros + 3 palabras de datos de proceso
Esquema de cotas:

189 (7.44)
105 (4.13)
127 (5.0)
01125AXX

Fig. 61: Cotas del MOVITRAC® 31C tamaiio 0/DP en mm (pulgadas) EURGDRIVE
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Apéndice A

Apéndice A

La definicion del cable de tipo A para el PROFIBUS-DP se establece en EN 50170 V2 / DIN E 19245

Parte 3, del siguiente modo:

Cable de tipo A

Parametro PROFIBUS-DP

Impedancia del impulso 135-165 ohmios (3-20 MHz)
Capacitancia por unidad de longitud < 30 pF/m

Resistencia de bucle <110 ohmios/km

Diametro del nicleo > 0,64 mm

Seccion transversal del nicleo > 0,34 mm?
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